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Tekniske
utfordringer

Sanntidsdeteksjon

Maskinlæringsmodeller for sanntidsdeteksjon av

objekter er nøye studert (f. eks Yolo-v4 [10]). Hardware-

begrensninger på droner vanskeliggjør bruken av

kraftigere deteksjonsmodeller. Forsøk har blitt gjort med

enklere maskinlæringsmodeller tilpasset mindre kraftige

prosessorer og embedded systems, se [11] og [12]. Videre

forskning kreves for å vurdere effektiviteten av slike

modeller i droner.

Et alternativ er å gjøre dataprosessering og

objektsdeteksjon på hub/basestasjonen. Her vil man ikke

ha samme begrensninger når det kommer til hardware.

Deteksjonsmodellene er derimot fortsatt sensitive for

kvaliteten og stabiliteten av tilsendt data, som kan

variere mye basert på forhold og avstander. 































https://www.barentswatch.no/artikler/SAR-i-nordomrada/
https://www.britishcanoeing.org.uk/uploads/documents/4-Hypothermia-Cold-Water-Immersion.pdf
https://www.leonardocompany.com/en/products/aw101

