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Informacion sobre la licencia

Cuando haya obtenido las licencias necesarias para operar el sistema ES70, le recomendamos que
escriba el identificador del hardware y los cédigos de licencia en esta pagina.

Funcion Proposito Codigo

ID hardware: N/A

Cadigo de licencia

Cadigo de licencia

Codigo de licencia

Copyright

©2012 Kongsberg Maritime AS

La informacién contenida en este documento es propiedad exclusiva de Kongsberg Maritime AS.
Ninguna parte del mismo puede copiarse o reproducirse, bajo ninglin concepto, ni objetivo, ya que dicha
informacion no podra facilitarse a terceros sin el beneplécito expreso de Kongsberg Maritime AS.
Tampoco podra traducirse a ningun otro idioma sin el consentimiento expreso de Kongsberg Maritime AS.

Exencion de responsabilidades

Kongsberg Maritime AS tiene muy presente que el contenido de la informacion presentada en este
documento, debe ser absolutamente correcta. Sin embargo, nuestros equipos se actualizan y mejoran
permanentemente, por lo que no podemos asumir que se den algunas pequefias diferencias.

Atencion

El equipo, objeto de este manual, debe utilizarse inicamente para los usos aqui especificados y para
los que fue disefiado. Un uso indebido 0 un mantenimiento incorrecto, del mismo, puede ocasionarle
daiios. Es aconsejable que el usuario se familiarice con los contenidos de este Manual antes de iniciar
cualquier manipulacién o trabajo con el equipo.

Kongsberg Maritime AS declina cualquier tipo de responsabilidad en cuanto a dafios ocasionados
por una instalacion incorrecta, uso o0 manipulacion indebidos.

Soporte

Si usted necesita ayuda de Simrad, por favor, hable con su distribuidor local o contacte con:
simrad.support@simrad.com. Si necesita informacion sobre este producto o cualquier otro equipo Simrad
visite la pagina http://www.simrad.es. En nuestro sitio web encontrard un listado completo de nuestros
Distribuidores y Agentes.

Vea también Informacion de soporte en la pagina 19.

Kongsberg Maritime AS
www.kongsberg.com


mailto:simrad.support@simrad.com
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Acerca de este manual

Acerca de este manual

Proposito

El proposito de este manual es ofrecerle las descripciones, procedimientos y
explicaciones de los parametros necesarios para garantizar un uso eficiente y seguro del
sistema Simrad ES70, asi como ofrecerle un completo entendimiento de los pardmetros y
ajustes del sistema.

Una buena comprension de las funciones y controles del sistema es fundamental para
poder obtener el méximo rendimiento del mismo. Las condiciones del mar varian, a
veces drasticamente, y no siempre es posible identificar los ajustes que ofrezcan los
mejores datos. Recomendamos un estudio detenido de este manual preferiblemente
mientras explora las funcionalidades del sistema.

Publico objetivo

Este manual esta pensado para todos los usuarios del sistema Simrad ES70. Por la
naturaleza de sus descripciones y el alto nivel que proporciona, este manual es adecuado
para quienes sean (o deseen ser) usuarios aventajados.

Entendemos que usted esta familiarizado con los conceptos acusticos basicos del sonido
en el agua, y que tiene algo de experiencia trabajando con ecosondas.

iPulse “Ayuda”!

Instalado en su Simrad ES70 encontrard un exhaustivo sistema de ayuda en linea. Puede
que no esté en su idioma, pero todo lo que puede leer en el Simrad ES70 Manual de
Referencia puede también encontrarlo en la ayuda en linea.

Para acceder a esta informacion, pulse en [?] en el mend Barra de Titulo, o el botén [?]
en uno de los cuadros de didlogo.

iTenga en cuenta que cuando abra el sistema de ayuda, éste se colocara sobre la
presentacion de pantalla!

Informacion en linea

Toda la documentacion concerniente al sistema Simrad ES70 se puede descargar en
http://www.simrad.es.

Informacion sobre la licencia

El sistema Simrad ES70 es un producto autorizado. Para obtener una licencia, pongase
en contacto con su distribuidor.
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Version de Software
Este manual se ajusta a la version de programa 1.2.x
Marcas Registradas

Windows®, Windows® XP®, y Windows® 7 son marcas registradas o marcas comerciales
de Microsoft Corporation en los Estados Unidos y/u otros paises.

Simrad®, SIMRAD® and the Simrad® logo are either registered trademarks, or
trademarks of Kongsberg Maritime AS in Norway and other countries.
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Simrad ES70

Estudie este capitulo para familiarizarse con el Simrad ES70.
Temas

» Importante en la pagina 14

* Descripcion del sistema en la pagina 15

» Esquema del sistema en la pagina 17

» Seguridad de la red en la pagina 17

* Informacion de soporte en la pagina 19
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Importante

Como con el resto de instrumentos avanzados, hay algunas cosas importantes que debe
tener en cuenta.

Temas

* Cuando no se usa el sistema ES70 en la pagina 14
* Cuando estd atracando su barco en la pagina 14

* Si algo no funciona en la pagina 14

» Cuando apague el sistema ES70 en la pagina 14

* Manejo del transductor en la pagina 15

Cuando no se usa el sistema ES70
Cuando no use el sistema ES70, apague la pantalla y el procesador.

Si sabe que no va a utilizar el sistema ES70 durante un largo periodo, le recomendamos
que también apague el(los) transceptor(es). Puesto que cada transceptor no cuenta con
un interruptor de encendido/apagado, debera desconectar el cable o retirar el disyuntor.

Cuando esta atracando su barco

Si se activa el transductor fuera del agua, puede ser dafiado irreparablemente. Es muy
importante que nadie intente usar el sistema ES70 cuando el barco estd en dique seco.

Para asegurarse que esto no puede ocurrir, quitar la alimentacion al procesador o al
transceptor - jo a ambos!. También puede quitar los interruptores de corriente en la
alimentacion alterna al transceptor del sistema ES70. jHaga esto antes de que el barco
se encuentre en el dique seco!

Si algo no funciona
Si cree que algo se ha roto, contacte con su distribuidor local. El podra ayudarle.

En http://www.simrad.es se proporciona una lista de todos nuestros distribuidores. Si
no puede ponerse en contacto con un distribuidor, observe la informacion de soporte en
este capitulo.

— Informacion de soporte en la pagina 19

Cuando apague el sistema ES70

NUNCA apague el sistema ES70 a través del interruptor de encendido/apagado
del procesador. 0]

SIEMPRE debe salir del programa del sistema ES70 pulsando el boton Salir
en la Barra Titulo.

Si apaga el sistema ES70 por medio del interruptor del procesador, puede dafiar la
aplicacion del programa y los pardmetros de interconexion con los dispositivos externos.
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Manejo del transductor
Nota

Todos los transductores deben manejase como articulos fragiles. Cualquier error en el
manejo puede causar dafnios irreparables.

No active el transductor cuando esté fuera del agua.

;INo levante el transductor por el cable!

;INo pise el cable del transductor!.

;No maneje el transductor bruscamente. Evite golpes.!

;INo exponga el transductor a la luz solar a calor excesivo.!

;INo utilice agua a presion, el chorro de arena o herramientas metalicas para limpiar
la cara del transductor!

;No utilice disolventes fuertes para limpiar la cara del transductor!

Descripcion del sistema

El sistema Simrad ES70 se ha disefiado para la pesca profesional. Se ha utilizado

la tecnologia informéatica mas innovadora del mercado a fin de satisfacer la creciente
demanda de clientes cada vez mas exigentes que buscan: "jMaximo rendimiento a todas
las profundidades y facilidad de uso!"

El sistema Simrad ES70 es una ecosonda modular, totalmente flexible. Podemos empezar
con un sistema basico tipo "single beam" con una sola frecuencia y luego expandirlo

a sistema multi-frecuencia con transductores "single" y/o "split-beam". Permite elegir
de entre una gran variedad de avanzadas funciones de software, transductores y
transceptores.

Multiples frecuencias estdn disponibles para el sistema Simrad ES70. Esto se debe a
diferentes frecuencias y transductores se utilizan para las distintas pesquerias. Caballa,
atiin, anchoa, arenque y otras especies pelagicas se detectan mejor con frecuencias altas
-120 6 200 kHz- en funcion de la profundidad. En cambio, el bacalao o el carbonero
son especies de fondo que se detectan mejor con frecuencias bajas: 70 ¢ 38 kHz. La
frecuencia de 18 kHz se usa para especies de aguas muy profundas. En un mismo
sistema puede instalarse cualquier combinacion de frecuencias disponibles. Cada
frecuencia puede controlarse de forma independiente, como si se tratara de varias
ecosondas, o simultaneamente con el fin de comparar las respuestas de los peces en
cada una de las frecuencias. Podemos trabajar al unisono con 6 frecuencias en una sola
pantalla, o en varios monitores. Basta instalar el software, los computadores y monitores
correspondientes.

Con la ecosonda ES70, Simrad introduce un nuevo concepto de presentar la informacion.
Se le ha dado el nombre de ventanas informativas. Simplemente pulsando sobre el icono
correspondiente de la barra superior, aparece la informacion en una ventana informativa
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y queda afiadida al ecograma. Estas ventanas pueden moverse hasta cualquier punto de
la pantalla y cambiar el tamafo a nuestro gusto. El fondo es transparente para que al
superponerla no se oculte la informacion que quede debajo.

La nueva funcion Zoom que Simrad ha implementado en la ES70 es totalmente
innovadora, muy eficaz y muy facil de usar. Con el trackball definimos el area del
ecograma que queremos ampliar. Inmediatamente, visualizamos dicha area ampliada en
la ventana Zoom junto con los calculos de biomasa de pez. El area ampliada permite un
analisis mas preciso del banco de peces, ya sea de especies peldgicas o de fondo.
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Esquema del sistema

Se proporcionan dos esquemas basicos del sistema. No se muestran las capacidades de
interconexion ni los cables de alimentacion.

Figura 1 Esquema del sistema con un Transceptor de Proposito General

+
°
C .

A Unidad de Presentacion
Unidad procesadora

Transceptor de Proposito General (GPT)

S O=

Transductor

Figura 2 Esquema del sistema con dos Transceptores de Proposito General

A Unidad de Presentacion

Unidad procesadora
Transceptor de Proposito General (GPT) O

Transductor

2o A=

Conmutador Ethernet

Seqguridad de la red

Los equipos fabricados por Kongsberg T
Maritime normalmente estan conectados con el
area de red local del barco. Conectar cualquier
ordenador personal a una red siempre expondra
los datos en ese ordenador a todos los otros ordenadores conectados a la red. Se pueden
dar de manera inmediata varias amenazas:

(CD024216-002)

* Los ordenadores remotos pueden leer los datos.
» Los ordenadores remotos pueden cambiar los datos.

* Los ordenadores remotos pueden cambiar el comportamiento del ordenador,
instalando, por ejemplo, un software no deseado.

Normalmente se usan dos parametros para definir el nivel de amenaza:
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» La probabilidad de que cualquier conexion remota pueda hacer cualquiera de lo
expuesto anteriormente.

* El dafio hecho si una conexidon remota tiene éxito al hacerlo.

Puesto que Kongsberg Maritime no dispone de informacion relativa a la instalacion de un
sistema completo en un barco, no podemos estimar el nivel de amenaza ni la seguridad
de la red necesaria. Los sistemas ofrecidos por Kongsberg Maritime se contemplan como
sistemas independientes aunque puedan estar conectados a una red para los interfaces

de sensores y/o la distribucion de los datos. Por esta razon, no se instalan aplicaciones
de seguridad en ninguno de los ordenadores para protegerlos contra virus, malware o el
acceso involuntario de usuarios externos.

Asegurar el sistema ES70 en si mismo no tiene ningtn sentido si no existe una politica
que asegure todos los ordenadores de la red, incluyendo el acceso fisico de usuarios de
confianza y con la formacion adecuada. Esta siempre debe ser una tarea a implementar
por el usuario final. El sistema ES70 ha sido verificado para trabajar bajo configuraciones
de seguridad bastante estrictas, de manera que deberia ser posible implementar un buen
régimen de seguridad.

Si desea conectar el sistema ES70 a la red del barco, debe implementar los mismos
mecanismos de seguridad del ordenador del ES70 al resto de la red. En el estdndar
provisional de Det Norske Veritas (DNV) - Integrated Software Dependent System
(DNV-OS-D203) — ésta se describe como una tarea propia de la persona responsable de la
red a cargo del comportamiento general del sistema de re. A continuacion encontramos
algunos elementos clave:

* La misma protecciéon antivirus en todos los ordenadores, incluyendo rutinas para
actualizar esta proteccion.

» Las mismas configuraciones de “firewall”’en todos los ordenadores.
» Acceso fisico controlado a los ordenadores de la red.

* Operadores de confianza.

* Mecanismos de acceso mediante identificacion

* Mantener la misma politica para conectar equipos periféricos a los ordenadores
(dispositivos USB, discos duros, etc.)

* En la instalacion de programas en cualquier ordenador en la red, verificar que todos
los programas son auténticos.

* Definir qué programas se pueden ejecutar en cada ordenador.

* Mecanismos de registro de los logs de la actividad del ordenador y supervision de
dichos logs.

Como definir e implementar estas normas depende de cada usuario final de la
configuracion del sistema, que, una vez mas, debe ser el resultado de las politicas y
niveles de amenaza que el usuario final haya definido en la completa instalacion. Para
algunos productos, la red consiste solo en unidades procesadoras o estaciones de trabajo,
transceptores y algunos sensores. En otros barcos se pueden instalar ordenadores mayores
para incluir numerosos productos y sistemas de datos. Como el DNV-OS-D203 sugiere,
debe haber una persona responsable de la seguridad del sistema, grande o pequefio.
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Informacion de soporte

Si necesita soporte técnico adicional para su ecosonda de pesca Simrad ES70 debe
contactar con uno de nuestros departamentos de soporte. Una lista de todos nuestros
distribuidores se proporciona en http://www.simrad.es.

Noruega (Oficina principal)

Nombre de compaiiia: Kongsberg Maritime AS / Simrad
Direccion: Strandpromenaden 50, 3190 Horten, Norway
Teléfono: +47 33 03 40 00

Telefax: +47 33 04 29 87

Direcciéon de email: simrad.support@simrad.com

Sitio web: http://www.simrad.no

Espaiia

Nombre de compaiia: Simrad Spain

Direccion: Poligono Partida Torres 38, 03570 Villajoyosa, Spain
Teléfono: +34 966 810 149

Telefax: +34 966 852 304

Direccion de email: simrad.spain@simrad.com

Sitio web: http://www.simrad.es

USA

Nombre de compaiiia: Kongsberg Underwater Technology Inc / Simrad Fisheries
Direccion: 19210 33rd Ave W, Lynnwood, WA 98036, USA

Teléfono: +1 425 712 1136

Telefax: +1 425 712 1193

Direccion de email: simrad.usa@simrad.com

Sitio web: http://www.simrad.com

Malasia

Nombre de compaiiia: Kongsberg Maritime Malaysia Sdn. Bhd

Direccién: Unit 27-5 Signature Offices, The Boulevard, Mid Valley City, Lingkaran
Syed Putra, 59200 Kuala Lumpur, Malaysia

Teléfono: +65 6411 7488
Telefax: +60 3 2201 3359

Direccion de email: simrad.asia@simrad.com

Sitio web: http://www.simrad.com
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Como empezar

Este capitulo describe como empezar con el funcionamiento basico del sistema Simrad
ES70.

Contiene un breve resumen de las operaciones y procedimientos basicos del sistema.

Si es la primera vez que utiliza este sistema, le recomendamos que mientras lee este
capitulo, opere con el sistema Simrad ES70 para que pueda familiarizarse con los menus,
dialogos y presentaciones en pantalla.

.Es la primera vez que enciende el sistema Simrad ES70?

Si esta a punto de encender por primera vez el sistema Simrad ES70, vea primero el
capitulo Instalacion en la pagina 312. En ¢l encontrara los procedimientos de instalacion
del hardware y software ademas de procedimientos dedicados para la configuracion
inicial.

,Ha instalado al menos un canal de frecuencia?

Este capitulo asume que el sistema Simrad ES70 dispone al menos de un canal de
frecuencia, (transceptor y transductor) ya conectado. Si este no es el caso, siga el
procedimiento especifico. El procedimiento se encuentra en el capitulo Instalacion;
Como instalar un canal de frecuencia en la pagina 317.

Temas

* Procedimientos de encendido/apagado en la pagina 21
* Iniciar el funcionamiento normal en la pagina 23

* Principios operativos en la pagina 35

* Presentacion general en la pagina 36

Temas relacionados
» Instalacion en la pagina 312

* (Como instalar un canal de frecuencia en la pagina 317
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Procedimientos de encendido/apagado
Tenga en cuenta estos procedimientos para encender y apagar el sistema Simrad ES70.
Nota

Antes de encender el sistema ES70 por primera vez, tenga en cuenta los procedimientos
que se indican en el capitulo Instalacion en la pagina 312.

Asegurese que tiene suficiente agua por debajo del casco antes de encender el sistema
ES70. Si arranca el sistema ES70 con el transductor en el aire, jpuede dariarlo
irreparablemente!.

Importante

En este manual, la expresion “haga clic” significa que debe colocar el cursor sobre el
botdn, campo o funcidn concretos y presionar el boton izquierdo del raton (o trackball)
una vez. La expresion “haga doble clic” significa que debe pulsar el boton del raton
dos veces rapidamente.

La expresion “pulse” significa que debe pulsar fisicamente algiin boton con el dedo,
por ejemplo una tecla del teclado.

Temas
* Encendido en la pagina 21
* Apagado en la pagina 23

Encendido
Este procedimiento explica como encender el sistema Simrad ES70.

Este procedimiento asume que el sistema ES70 tiene uno o mas transceptores conectados.
De no ser asi, consulte el procedimiento relevante en el capitulo/nstalacion.

—  Configurar el(los) transductor(es) ES70 por primera vez en la pagina 315
Procedimiento
1  Compruebe que el/los tansceptor/es estén encendidos.

La unidad transceptora GPT no dispone de un interruptor de encendido/apagado.

Al menos que durante la instalacion se haya facilitado una solucion dedicada
para facilitar el encendido/apagado, el/los transceptor/es estan permanentemente
encendidos. Sin embargo, si el sistema ES70 no se utiliza durante un largo periodo
de tiempo, el/los transceptor/es se desconectaran.

2 Encienda la pantalla.

Si lo necesita, consulte las instrucciones facilitadas por el fabricante de la pantalla.
3  Encienda el ordenador del sistema ES70.

Espere a que arranque el sistema operativo.
4  Pulse dos veces el simbolo ES70 en el escritorio para iniciar el programa.

5 Espere mientras el programa ES70 se inicia en el ordenador.
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22

Elija los ajustes de usuario.

Durante la instalacion del programa, aparece una ventana de didlogo para que pueda
elegir los ajustes de usuario actuales disponibles en el sistema ES70.

La ventana sélo es visible unos pocos segundos. No necesita hacer los cambios
ahora. Puede seleccionar los ajustes de usuario en cualquier momento a través de la
ventana de didlogo Ajustes de usuario en el menu Principal.

Observe que la presentacion del sistema ES70 ocupe la pantalla completa.

Importante

Cuando el programa ES70 se ha iniciado, el icono para el ment Operativa
parpadeara para recordarle que el “muestreo” esta desactivado. Esto es por razones
de seguridad. Se debe iniciar el “muestreo” manualmente por medio del boton Pulso.

Elija el modo de funcionamiento.

Este procedimiento explica como configurar el sistema ES70 para el funcionamiento
normal.

Procedimiento

a  Observe el menu Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

b  Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menti Operativa. g)/

¢ Pulse el botén Operativa, y seleccione Normal.

En el botdn Pulso, pulse en el icono del lado derecho para iniciar el sondeo.

—  Pulso en la pagina 172
Observe que el sistema ES70 se inicia.

El sistema ES70 se inicia utilizando los mismos parametros de funcionamiento que
la ultima vez que se usd. Si estos parametros le parecen aceptables, contintie con el
funcionamiento. Si quiere modificar los parametros basicos de funcionamiento, vea
los procedimientos dedicados.

Cuando el sistema ES70 se inicia, es muy importante que detecte el fondo
correctamente. En la mayoria de los casos, esto ocurrird automaticamente. Sin
embargo, hemos comprobado que cardimenes grandes de peces o condiciones de
fondos dificiles han llevado al sistema ES70 a mostrar mal la profundidad. En
estos casos la sonda puede mostrar el fondo a 0,0 metros, o con cualquier valor
anormal. Para ayudar al sistema ES70 a localizar la profundidad correcta, siga el
procedimiento especifico.
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Temas relacionados

* Iniciar el funcionamiento normal en la pagina 23

»  (Como comprobar la configuracion del detector de fondo en la pagina 27
* Menu Operativa en la pagina 156

* Ajustes de usuario en la pagina 162

* Pulso en la pagina 172

Apagado
Este procedimiento explica como apagar el sistema Simrad ES70.

Nota

Nunca debe apagar el sistema ES70 solo por medio del interruptor on/off en el
ordenador. Esto puede dariar el programa o la configuracion de interfaz para los
dispositivos externos. SIEMPRE debe seguir este procedimiento.

Procedimiento
1  Pulse el boton Salir.

Se encuentra en la Barra Titulo en la esquina superior derecha de la
presentacion en pantalla del sistema ES70.

Observe que la aplicacion ES70 se cierra.

Si el ordenador no se apaga automaticamente, use la funcion proporcionada por el

sistema operativo para apagarlo manualmente.

4  Apague la pantalla.

Si lo necesita, consulte las instrucciones facilitadas por el fabricante de la pantalla.

5 Apague el/los transceptor/es.

El Transceptor de Propdsito General (GPT) no cuenta con un interruptor de
encendido/apagado.

A no ser que se haya facilitado una solucion dedicada para facilitar el

encendido/apagado, puede dejar el (los) transceptor(es) encendido(s). Sin embargo,

si sabe que no el sistema ES70 no se va a utilizar durante un largo periodo,
desconecte la energia del (los) transceptor(es).

Iniciar el funcionamiento normal

Una vez que haya encendido todo el sistema ES70, estd preparado para comenzar con el

funcionamiento actual.

Cuando arranca el sistema ES70, se aplican automaticamente los parametros de
configuracion anteriores.
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Los procedimientos asumen que el sistema ES70 tiene al menos un canal de frecuencia
(transceptor y transductor) ya conectados. De no ser asi, consulte el procedimiento
de instalacion adecuado.

—  Como instalar un canal de frecuencia en la pagina 317

Estos procedimientos en parte son para conseguir que se familiarice con el
funcionamiento basico del sistema ES70, y en parte para configurar el sistema para el
uso normal. Si ya conoce el sistema ES70, o los pardmetros actuales son aceptables,
no necesita realizar estos procedimientos.

Temas

» (Como elegir el modo de funcionamiento en la pagina 25

» Como elegir el idioma del menii en la pagina 24

»  Como comprobar la configuracion del transceptor y el transductor en la pagina 25
»  Como comprobar la configuracion del detector de fondo en la pagina 27

» Como comprobar la configuracion de la escala de colores en la pagina 27

» Como comprobar la configuracion de la distribucion de tallas y posicion de peces en
la pagina 29

»  Como comprobar la configuracion del ecograma en la pagina 30
» Como comprobar la configuracion del alcance en la pagina 32

» Como guardar los ajustes actuales en la pagina 34

Como elegir el idioma del menu

En la presentacion ES70, los botones de ment - asi como otro texto - estdn disponibles
en varios idiomas.

Procedimiento

1  Observe el ment Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

2  Pulse el icono Presentacién.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Presentacion. :

—  Menu Presentacion en la pagina 157
3 Pulse en el centro del botdon Idioma para abrir la lista de idiomas disponibles.

También se puede pulsar los caracteres [+] y [-] en el botdn para hojear la lista
de idiomas disponibles.

— Idioma en la pagina 186

4  Pulse una vez en el idioma que desee usar.
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5 Observe que el sub-menu se cierra, y que el texto en los botones de menu cambia
al idioma seleccionado.

Importante

Para asegurarse de que todos los textos se substituyen con el nuevo idioma elegido,
reinicie la aplicacion ES70.

El archivo de ayuda en linea contextual puede que también esté disponible en su
idioma. Para cambiar el idioma de la ayuda en linea, debe reiniciar el sistema ES70.
Si no se ofrece su idioma, aparecerd la ayuda en linea en inglés.

Como elegir el modo de funcionamiento

Este procedimiento explica como configurar el sistema ES70 para el funcionamiento
normal.

Procedimiento

1  Observe el menu Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

2 Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Operativa. ._'-"'J

Pulse el boton Operativa, y seleccione Normal.

En el boton Pulso, pulse en el icono del lado derecho para iniciar el sondeo.

—  Pulso en la pagina 172

Como comprobar la configuracién del transceptor y el
transductor

Este procedimiento explica como puede comprobar que los ajustes del transceptor y del
transductor son correctos.

Procedimiento

1 Tenga en cuenta que el(los) transductor(es) conectado(s) se muestra(n) como
pestafias en la Barra de Tareas.

Cada nombre de transductor identifica también la frecuencia de funcionamiento.
2 Pulse el icono Configuracién.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracion. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158
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Pulse Instalacion para abrir el sub-mentl Instalacién.

En el menu, pulse Instalacion del transceptor para abrir la ventana de Instalacién
del transceptor.

El propdsito de la ventana de didlogo Instalacién del transceptor es establecer
los pardmetros necesarios para conectar el ordenador del sistema ES70 con el
transceptor(es) y el transductor(es).

— Instalacion del transceptor en la pagina 219

Compruebe que todos los transceptores y transductores aplicables estan conectados
y operativos.

Para cada transceptor, esto se indica por una etiqueta verde con el texto “Instalado”.

Si hay algun problema, consulte el procedimiento correspondiente en el capitulo
Procedimientos de operacion.

—  Como instalar un canal de frecuencia en la pagina 88
Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.
Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Operativa. ._'JJ

Pulse Operativa normal para abrir la ventana de didlogo Operativa normal.

El proposito de la ventana de didlogo Operativa normal es proporcionar una vision
general de los pardmetros actuales del transceptor, y permitir cambiarlos.

—  Operativa normal en la pagina 175

Para cada canal (combinacion de transceptor/transductor):
a  Ajuste Modo a Activo.

b  Ajuste Longitud de pulso a Auto.

La ES70 seleccionara automaticamente la mejor duracion del pulso para
adaptarse a la frecuencia de funcionamiento, modo y profundidad actual. La
duracién del pulso define la resolucion.

—  La duracion del pulso en la pagina 307
¢ Ajuste Potencia al maximo.
Compruebe que el valor de Calado esta ajustado correctamente.

Esta es la profundidad de la superficie del transductor en relacion a la superficie
del agua. Un valor positivo, por ejemplo 5 metros, significa que el transductor
esta situado 5 metros por debajo de la superficie el mar. Para lecturas de
profundidad exactas, este valor Calado debe ajustarse correctamente.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.
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Como comprobar la configuracion del detector de fondo

Este procedimiento explica como configurar los parametros del detector de fondo
(profundidad minima y méxima) usando la ventana de dialogo Detector de fondo. Utilice
estos parametros si el sistema ES70 tiene problemas para detectar el fondo.

Procedimiento
1  Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Activo. E

—  Menu Activo en la pagina 160

2 Enel menu Activo, pulse Detector de fondo para abrir la ventana de Detector de fondo.

El propésito de la ventana de didlogo Detector de fondo es definir los limites de
profundidad superior e inferior que se usaran con mayor probabilidad durante el
funcionamiento del sistema ES70. En esta ventana de didlogo, también se puede
modificar el ajuste del Nivel de eco de fondo para cambiar la deteccion de fondo
respecto del eco de fondo.

—  Detector de fondo en la pagina 240

3 Ajuste la Profundidad minima y Profundidad maxima a los valores aptos para la
profundidad en su ubicacion actual.

Nota

Si se establece la profundidad mdaxima a un valor igual o menor que el valor minimo,
el algoritmo de deteccion de fondo se desactivara. El sistema ES70 no podra
detectar el fondo de ninguna manera, y la profundidad que se muestra sera 0.00 m

4  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Como comprobar la configuracidon de la escala de colores

Este procedimiento explica como puede cambiar la escala de colores usada actualmente
para la presentacion del sistema ES70.

Qué escala de color elegir, es principalmente una opcidn personal basandose en la luz
ambiental, la naturaleza de los ecos y en la propia experiencia. Sin embargo, tenga en
cuenta que en la escala basica de 12 colores, cada color representa, de manera individual,
un rango de 3 dB en la fuerza de la sefial del eco. Esto implica que el préximo color se
seleccionara cada vez que la fuerza del eco sea doble.

Si elige utilizar 64 colores, la resolucion de la presentacion del sistema ES70 mejorara
notablemente. Por tanto, sera mas sencillo diferenciar entre los varios ecos de diferente
tamano y/o fuerza del blanco.
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Procedimiento

1

28

Pulse en el icono Escala de color.

El icono se encuentra en la Barra Titulo.. Se utiliza para abrir el panel
de informacion Escala de color. l — ‘

—  Panel de informacion de Escala de color en la pagina 144
Observe que se muestra la escala de colores actual.
Puede filtrar los ecos mas débiles modificando manualmente el umbral de color.

Por defecto se tienen 64 6 12 colores disponibles para presentar el ecograma, y una
seleccion de paletas. La escala de colores puede recuperarse en cualquier momento
pulsando el icono Escala de color en la Barra Titulo.

La escala de color en uso también se encuentra en la Barra de Estado.

La escala de color a utilizar se define en la ventana de didlogo Configurar color
en el sub-ment Presentacion.

Procedimiento
a  Pulse en el icono Escala de color.

El icono se encuentra en la Barra Titulo.. Se utiliza para abrir el
panel de informacion Escala de color. l = ‘

—  Panel de informacion de Escala de color en la pagina 144
b Mueva el cursor a la izquierda de la escala de color.
Observe que el cursor cambia la forma a una flecha doble.

¢ Pulse en el borde izquierdo de la escala de color, mantenga el botdn del raton
pulsado, y arrastre el margen hacia la derecha.

d Observe que los colores mas débiles son eliminados de la presentacion del
ecograma.

e Suelte el boton del raton.

f  Para recuperar los colores mas débiles, pulse en el extremo izquierdo de la
escala de colores actual, y arrastre hacia la izquierda.

Pulse el icono Presentacion.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Presentacion. =

—  Menu Presentacion en la pagina 157

En el menu Presentacién pulse Configurar color para abrir la ventada Configurar
color.

El propdsito de la ventana de didlogo Configurar color es controlar los colores de
presentaciones usadas por el sistema ES70.
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Puede probar las opciones haciendo una seleccion, y pulsando Aplicar. La escala
de colores resultante se muestra inmediatamente en el panel de informacion Escala
de color.

—  Configurar color en la pagina 182

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Como comprobar la configuracion de la distribucion de tallas
y posicion de peces

Este procedimiento explica como comprobar los parametros actuales para los valores
de distribucion de tallas y tamano de pez.

Importante

El panel de informacion Distribucién de tallas solo estd disponible si su ES70 esta
equipada con uno o mas transductores “split beam”.

Procedimiento

1

Pulse el icono Distribucién de tallas.

El icono se encuentra en la Barra Titulo.. Se utiliza para abrir el panel
de informacion Distribucién de tallas. { |l|| ‘

—  Panel de informacion de Distribucion de tallas en la pagina 145

En el panel de informacion Distribucion de tallas, pulse el simbolo Configuracion
en la esquina superior derecha para abrir la ventana Distribucién de tallas.

La ventana de didlogo Distribucién de tallas le permite configurar el histograma de
la distribucion de tallas a sus necesidades. Puede configurar el modo, los limites
superior e inferior, la precision y la resolucion vertical.

—  Distribucion de tallas en la pagina 239
Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Pulse el icono Posicion del pez.

El icono se encuentra en la Barra Titulo. Se utiliza para abrir el panel de
informacién Posicién del pez. l ‘

El panel de informacion de Posicion del pez muestra la posicion dentro

del haz de los ecos simples detectados por el pulso actual (circulos mayores) y los
tres pulsos anteriores (circulos pequefios). La vista es “desde arriba”. Los colores
indican la intensidad del eco.

—  Panel de informacion Posicion del pez en la pagina 147
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Pulse el icono Posicion del eco.

El icono se encuentra en la Barra Titulo.. Se utiliza para abrir el panel
de informacion Posicion del Eco. [ é ‘

El panel de informacion Posicion del eco muestra la posicion de los ecos

simples detectados dentro del haz por el pulso actual (circulos grandes) y

para los tres pulsos anteriores (circulos pequefios). Los colores indican la intensidad
del eco. Basicamente es la misma presentacion que la Posicién del pez. Sin embargo,
aqui los ecos se muestran desde un lado, no desde arriba.

—  Panel de informacion Posicion del eco en la pagina 147

Como comprobar la configuracidén del ecograma

Este procedimiento explica como puede controlar las presentaciones del ecograma,
seleccionar un ecograma para hacerlo “activo”, y comprobar y - si se requiere - cambiar
los valores de los parametros para el ecograma.

Procedimiento

1

30

Observe el ecograma de la ES70.

Si tiene dos o mas canales (transductores/frecuencias), observe las pestafias en la
Barra Tareas.

—  Organizacion de la presentacion en la pagina 119
—  Barra de Estado en la pagina 149

Pulse en una de las pestafias del transductor . Observe que sélo se muestra el
ecograma del canal de frecuencia seleccionada.

Por defecto, se muestran dos ecogramas para cada canal de frecuencia. El ecograma
superior esta referido a la superficie, mientras que el inferior est4 referido al fondo.
Se proporcionan varios tipos de ecogramas.

a  Superficie

El ecograma esta referido a la superficie del mar. La profundidad inicial
(limite superior del ecograma) y el alcance vertical (a través del ecograma)
se seleccionan manualmente por los botones Alcance inicial y Alcance en el
menu Principal.

La biomasa se calcula automaticamente en base a las opciones que se hagan en
la ventana de didlogo Intervalo de célculo; dentro de un plazo determinado, un
numero de pulsos definido, o una porcidn de la presentacion del ecograma. Los
datos se toman entonces desde una zona del eco que empieza inmediatamente
después del pulso transmitido, y que termina justo sobre la profundidad
detectada.

Si se ha limitado el alcance vertical (usando los ajustes Alcance y Alcance
inicial), la zona resultante se usa para los célculos de biomasa. Si el fondo del
mar esta claramente definido con una Unica deteccion de fondo, el eco del
fondo no se incluird en los calculos. Por lo tanto, si desactiva el detector de
fondo, el eco de fondo se incluira en los calculos.

—  Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143
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—  Alcance inicial en la pagina 166
—  Alcance en la pagina 164
Fondo

El ecograma esta referido al fondo. La profundidad final (limite inferior del
ecograma) y el alcance vertical se seleccionan manualmente por los botones
Alcance inicial y Alcance en el menu Principal. Solo se presenta el ecograma
en los pulsos que detectan el fondo correctamente.

El célculo de la biomasa se hace del mismo modo que para los ecogramas
de Superficie.

Pelagico

Este ecograma es muy parecido al de Superficie. Sin embargo, la biomasa se
calcula de una forma diferente.

Los célculos de biomasa no estan restringidos por la deteccion de fondo. Esto
significa que el eco del fondo se incluira en los calculos si se encuentra dentro
de la escala elegida.

Ejemplo 1  Estimacion de la biomasa

Si esta estudiando un cardumen pelagico, establezca Alcance inicial y
Alcance para incluir el cardumen. Si el cardumen es lo suficientemente
grande, el ecograma de Superficie puede confundirlo por error como
fondo, y las lecturas de biomasa seran falsas, El ecograma Pelagico no
tendra en cuenta la deteccion de fondo, y dard una estimacion correcta
de la biomasa.

Arrastre
Este ecograma se refiere a la apertura vertical de la red.

El ecograma solo se dibuja cuando la informacion de posicion de la red esté
disponible.

—  Arrastre en la pagina 206

El calculo de la biomasa se hace del mismo modo que para los ecogramas
de Superficie.

3 Mueva el cursor sobre el ecograma.

Observe que se muestra una etiqueta rectangular. Esta proporciona informacion
sobre los ecos en la posicion del cursor. La informacion a mostrar en la etiqueta se
define en la ventana de didlogo Opciones de presentacién.

—

Opciones de presentacion en la pagina 188

4  Pulse la pestana Horizontal. Observe que los canales de los ecogramas se muestran
horizontalmente.

5 Puse la pestafia Vertical. Observe que los canales de los ecogramas se muestran
verticalmente.
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6  Pulse en uno de los ecogramas.

Observe que el ecograma aparece con una linea de borde gruesa. El ecograma que
ha seleccionado es el ecograma “activo”. Cualquier cambio hecho en la ventana de
dialogo Ecograma por defecto sélo se aplicard a este ecograma.

7  En el menu Activo, pulse Ecograma.

Observe que se abre la ventana de didlogo Ecograma.

La ventana de didlogo Ecograma permite configurar los pardmetros que controlan la
presentacion del ecograma. Las tres pestafias controlan las lineas horizontales, el
tipo de ecograma con el TVG aplicado, y la velocidad de paginacion del ecograma.

—  Ecograma en la pagina 228

8 En la ventana Ecograma, compruebe que se muestra la pestafia Lineas.

La pestaia Lineas en la ventana de didlogo Ecograma permite cambiar la apariencia
de la linea de fondo. Puede anadir una linea adicional, y ademas permite habilitar
una linea blanca o una linea de indicador de la dureza. La pestafia ofrece varias
lineas de informacion horizontal, y puede habilitar las anotaciones.

9  Pulse Linea de fondo y Linea blanca para habilitarlas. Observe los cambios en
el ecograma.

10 Pulse la pestana Ecograma.

La pestana Ecograma en la ventana de dialogo Ecograma le permite seleccionar qué
curva TVG usar para el ecograma. Puede elegir entre varias curvas estandar, o
hacer la suya propia. La pestafia también le permite elegir qué tipo de ecograma
desea mostrar.

—  Ganancia TVG en la pagina 303
11 Cambie el Tipo de ecograma para ver las variaciones.

12 Pulse la etiqueta Eje horizontal.

La pestafia Eje Horizontal en la ventana de didlogo Ecograma le permite elegir la
escala horizontal del ecograma. Controla coémo de “rapido” se mueve el ecograma
de izquierda a derecha sobre la pantalla de presentacion.

13 Pruebe las distintas opciones para ver las variaciones en el ecograma.

14 Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Como comprobar la configuracién del alcance

Este procedimiento describe como comprobar y ajustar los valores de alcance vertical.
Procedimiento

1  Observe el alcance vertical de los ecogramas.

Tenga en cuenta que el alcance vertical se configura de manera diferente
dependiendo del tipo de ecograma.

2 Pulse en un ecograma de superficie para hacerlo “activo”.
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3 Observe el boton Alcance en el ment Principal.

La funcion Alcance le permite especificar el alcance vertical del ecograma. El
alcance se define desde una escala inicial hasta un valor por debajo de la profundidad
del fondo actual. El valor mostrado y seleccionado se aplica por defecto solo al
ecograma seleccionado en ese momento.

—  Alcance en la pagina 164

4  Observe el boton Alcance inicial en el ment Principal.

La funcién Alcance inicial le permite especificar la profundidad inicial del ecograma,
¢sta es la profundidad desde la que se inicia la presentacion de la columna de agua.
El valor que se muestra y se selecciona se aplica al tipo de ecograma seleccionado
en este momento.

En un ecograma referido a la superficie, se puede pulsar Profundidad de inicio
automatica para permitir al sistema ES70 seleccionar el alcance de inicio automatico.

Ejemplo 2 Alcance inicial y Alcance en un ecograma de superficie

En un ecograma de superficie, fije el valor de Alcance inicial a 0 metros. Esto
hara que el ecograma empiece desde la superficie del mar (siempre que se
haya definido el calado del transductor). Fije Alcance a la profundidad actual
mas 20 metros. El ecograma mostrara el area desde la superficie del mar hasta
20 metros “por debajo” del fondo. El contorno del fondo se detecta facilmente
cuando cambia la profundidad.

Ejemplo 3 Alcance inicial y Alcance en un ecograma de superficie

En un ecograma de superficie, fije el valor del Alcance inicial a 10 metros. Esto
hara que el ecograma empiece desde 10 metros por debajo de la superficie del
mar (siempre que se haya definido el calado del transductor). Fije Alcance al
valor de profundidad actual més 20 metros. El ecograma mostrara el area
desde 10 metros por debajo de la superficie hasta 10 metros “por debajo”

del fondo. El contorno del fondo se detecta facilmente cuando cambia la
profundidad.

5 Seleccione Alcance a Auto.
Seleccione Alcance inicial a (.
Observe los cambios hechos en el ecograma de superficie.

6  Pulse en un ecograma de fondo para hacerlo “activo”.
g p
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Observe los botones Alcance y Alcance inicial en el menu Principal.

Ejemplo 4  Alcance inicial y Alcance en un ecograma de fondo

En un ecograma de fondo, fije el valor Alcance inicial a —5 metros. Esto hara
que el ecograma empiece desde 5 metros sobre el fondo. Fije Alcance a los 5
metros mas 10 = 15 metros. El ecograma mostrara el area desde los 5 metros
por encima de la profundidad hasta 10 metros “por debajo” del fondo. El
contorno del fondo aparecera como una linea plana.

Seleccione Alcance a 15.
Seleccione Alcance inicial a 5.

Observe los cambios hechos en el ecograma de fondo.

Como guardar los ajustes actuales

Este procedimiento explica como guardar los ajustes de configuracion y los parametros
actuales.

Si tiene varios usuarios con configuraciones favoritas, si trabaja con diferentes artes
de pesca, o con distintas configuraciones de equipos, condiciones de profundidad o
de fondo, recomendamos que guarde los parametros de funcionamiento de la sistema
ES70 para usos futuros.

Procedimiento

1

34

Observe el menu Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

Pulse el boton Ajustes de usuario para abrir la ventana Ajustes de usuario.

La ventana de didlogo Ajustes de usuario le permite guardar los ajustes de usuario
actuales (selecciones de parametros), y recuperar ajustes de fabrica o de usuario
guardados anteriomente.

—  Ajustes de usuario en la pagina 162

En la ventana Ajustes de usuario, pulse el boton Guardar configuracion actual.
En la ventana Escenario, pulse OK para aceptar el nombre propuesto.

Para elegir un nombre diferente.

Si tiene un teclado conectado al procesador, puede pulsar en el campo de texto, quite
la sugerencia, e introduzca cualquier nombre.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton
Teclado para abrir un teclado en pantalla.

Pulse OK para salvar la configuracion con el nombre elegido.

Observe que el nombre que ha elegido aparece en la lista de Configuracién guardada.
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7  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Principios operativos

Al igual que la mayoria de las aplicaciones informatizadas, para operar con el sistema
ES70 es necesario un raton (o trackball) y un teclado opcional.

Importante

En este manual, la expresion “haga clic” significa que debe colocar el cursor sobre el
botoén, campo o funcidn concretos y presionar el boton izquierdo del raton (o trackball)
una vez. La expresion “haga doble clic” significa que debe pulsar el boton del raton
dos veces rapidamente.

La expresion “pulse” significa que debe pulsar fisicamente algiin boton con el dedo,
por ejemplo una tecla del teclado.

Temas
* Cursor en la pagina 35
* Raton en la pagina 36

* Trackball en la pagina 36

Cursor

El ratén (o trackball) controla el movimiento del cursor en la presentacion en pantalla
del sistema ES70. Moviendo el cursor sobre la diferente informacion que se presenta y
haciendo clic sobre el boton izquierdo podra controlar todas las operaciones.

Consejo

Si usted es zurdo, el sistema operativo de Windows le permite redefinir los botones del
raton. Puede elegir por tanto el boton derecho para hacer clic.

La forma y propdsito del cursor cambian dependiendo de su localizacion.

* Mueva el cursor sobre la Barra Titulo en la parte superior de la presentacion en
pantalla y la Barra de Estado en la parte inferior, y haga clic con el boton izquierdo
sobre los iconos y botones para acceder a las diferentes funciones.

* Mueva el cursor sobre el ecograma y observe el tooltip que le ofrece informacion
detallada sobre el echo y la profundidad indicados por la localizacion del cursor.

* Mueva el cursor sobre el menu y los botones de menu, y haga clic para modificar los
parametros operativos y abrir ventanas de didlogo. Observe que la forma del cursor
cambia al ponerse sobre los botones de menu para indicar de qué opciones dispone
para controlar dichos parametros.
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Raton

El raton del ordenador puede utilizarse para controlar las funcionalidades que ofrece el
sistema ES70. El raton controla los movimientos del cursor y los botones se usan para
hacer clic en los botones y seleccionar parametros.

Trackball

Todas las funciones del sistema ES70 se
controlan con el trackball. La bola controla
los movimientos del cursor, y los botones

se usan para pulsar en las funciones y =0
seleccionar pardmetros. o=
A Rueda de control (no se utiliza) <D)

B  Bola (no se utiliza)
C Boton derecho del raton
D

Boton izquierdo del raton

Presentacion general

La presentacion en pantalla que ofrece el sistema Simrad ES70 ofrece un nimero de
ecogramas. También encontramos una Barra Titulo, una Barra de Estado y un sistema de
menu que facilita las operaciones utilizando un raton o trackball.

Temas

* Presentaciones de ecosonda en la pagina 37
* Barra Titulo en la pagina 39

* Barra de Estado en la pagina 40

» FEl sistema de menus en la pagina 42

* Botones de menu en la pagina 42
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Presentaciones de ecosonda

Se muestra una presentacion tipica de la ES70.
A Barra Titulo

La Barra Titulo identifica el logotipo del producto y del fabricante, y proporciona
varios iconos y botones. Estos se usan para ocultar o recuperar el sistema de ments,
y para activar las funciones basicas del sistema.

—  La Barra Titulo en la pagina 121
—  Paneles de informacion en la pagina 141
B  Ecograma(/s)
El(/Los) Ecograma(s) ocupa(n) la mayor parte de la ventana de la ecosonda.

Por defecto, se tendran dos ecogramas para cada canal de frecuencia (combinacion
de transceptor/transductor); relacionado a la superficie y al fondo. Si se tiene mas
de un canal de frecuencia, los ecogramas para cada frecuencia se pueden presentar
horizontalmente uno sobre otro, o uno cerca del otro. Esto se controla con las
pestafias en la Barra tareas (D).

—  Ecogramas en la pagina 131
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Si pulsa en un ecograma, el ecograma pasa a estar “activo” El ecograma “activo” se
identifica con un borde mas grueso. Si cambia los parametros relacionados con el
ecograma, por defecto solo se aplican al ecograma “activo”.

Consejo

Puede modificar el tamafio de los ecogramas moviendo las lineas limite entre
los ecogramas. Pulse en una linea, mantenga el botoén pulsado, y mueva la linea
horizontal o verticalmente.

Sistema menua

El sistema menu esta situado por defecto en la parte derecha de la

presentacion. Para abrir cualquier sub-menu, pulse el simbolo. Para ¥
ocultar o recuperar el menu Principal, pulse el boton Menu en la Barra

Titulo.

—  Sistema de menus en la pagina 130
Barra de Estado

La Barra de Estado se encuentra en la parte inferior de la presentacion en pantalla
del sistema ES70.

—  Barra de Estado en la pagina 149
Barra Reproducir

Durante la reproduccion, se muestra una Barra Reproducir dedicada debajo de la
Barra Titulo. La Barra Reproducir le permite recuperar los archivos guardados, y
controlar la reproduccion.

—  Barra Reproducir en la pagina 130
Sub-menus

Los sub-ments se pueden abrir desde los

iconos situados en la parte inferior del -_'-"j = K ﬁ

menu Principal .
—  Sistema de menus en la pagina 130
Paneles de informacion

Puede elegir entre varios Paneles de Informacién para proporcionarle informacion
adicional. Estos paneles se seleccionan desde los botones en la Barra Titulo. Estos
paneles pueden moverse por la presentacion del ecograma, y puede cambiar su
tamafio. Los paneles son transparentes, por lo que no se pierde la informacion del
ecograma que se muestra detras de ellos.

—  Paneles de informacion en la pagina 141
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Barra Titulo

La Barra Titulo del sistema ES70 esta situada en la parte superior de la presentacion de
pantalla, y se extiende desde la izquierda a la derecha.

El proposito de la Barra Titulo es ofrecerle un acceso mas rapido a las principales
funcionalidades e informacion de navegacion.

La Barra Titulo proporciona botones para ocultar o mostrar el ment, para hacer una
captura de pantalla, para abrir la ventana de didlogo Mensajes, y para abrir la ayuda en
linea. También proporciona informacion de navegacion, asi como algunos botones
relacionados con las caracteristicas del sistema de funcionamiento.

La Barra Titulo también proporciona botones dedicados para abrir los distintos paneles
de informacion.

Marca y nombre del equipo.

Este elemento identifica al fabricante y al equipo.

Menu

Pulse este boton para esconder o recuperar el sistema de menus.
Capturar pantalla, Grabar y Evento

Estos botones se ofrecen para acceder facilmente a las funciones de grabacion y
anotaciones.

Paneles de informacién
Pulse cualquier de estos botones para abrir y cerrar los paneles de informacion.
Navegacion

Estos no son botones, sino campos de informacion proporcionando datos actuales
relacionados con los movimientos del barco.

Alarmas de profundidad
Este campo muestra las actuales alarmas de profundidad elegidas.

Cuando una alarma salta, el campo Alarmas de profundidad
cambia de color y se vuelve rojo. Esta alerta también se
presenta en forma de mensaje en el sistema de mensajeria y
- en caso de estar habilitado- emitird una sefial de audio.

Para reconocer la alarma, haga clic en el campo Alarmas de profundidad para abrir la
ventana de dialogo. El sonido de la alarma se deshabilitara automaticamente. Para
“reiniciar” la alarma, haga clic en Utilizar Sonido de Alarma para habilitarlo.

Funciones
Estos botones se usan para controlar funciones basicas del sistema.

* Alarma: Pulse este boton para abrir la ventana de Mensajes. Este boton
parpadeara para indicar que hay un mensaje.

* Ayuda: Pulse este boton para abrir la ayuda en linea.
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Minimizar y Ajustar: Pulse estos botones para ajustar el tamano de la presentacion
del sistema ES70 .

Apagar: Pulse este boton para cerrar la aplicacion.

Temas relacionados

Logo y nombre del equipo en la pagina 122

Boton de Meni en la pagina 122

Boton Capturar de pantalla en la pagina 123

Boton Grabar en la pagina 123

Iconos del panel de informacion en la pagina 124

Informacion de Navegacion en la pagina 127

Botones de funcion en la pagina 128

Alarmas de Profundidad en la pagina 245

Barra de Estado

La Barra de Estado se encuentra en la parte inferior de la presentacion en pantalla del
sistema ES70.

El propdsito de la Barra de Estado es proporcionarle un acceso rapido a las principales
funciones, asi como a la informacién de fecha y hora.

A Formato de presentacién

40

Vertical: Esta pestafia coloca los ecogramas actuales uno junto a otro en una
presentacion vertical.

Horizontal: Esta pestaia coloca los ecogramas actuales uno sobre otro en una
presentacion horizontal.

Si s6lo hay un canal de frecuencia activo en uso, tendra s6lo un ecograma. Estas
pestafas no se muestran.

Seleccion del Transductor

Estas pestanas indicaran los transductores actuales usados por la ecosonda. Los dos
transductores mostrados aqui son s6lo un ejemplo. Si sélo se usa un transductor,
solo tendrad un ecograma. Entonces no se mostrardn estas pestafias.

ES38: Esta pestaina asigna la presentacion de ecosonda para mostrar solo el
ecograma de este transductor.

ES120: Esta pestafia asigna la presentacion de ecosonda para mostrar sélo el
ecograma de este transductor.
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C Capturas de pantalla

Esta pestafia esconde los ecogramas “vivos” de la vista, y le permite ver imagenes
de ecogramas que ha guardado antes usando el boton Capturar Pantalla en la Barra
Titulo.

Los ecogramas se presentan en un explorador grafico. Puede abrir cualquiera de
las iméagenes para un estudio en mas detalle, o puede acceder directamente a los
archivos pulsando el boton Abrir carpeta imagenes.

— La Barra Titulo en la pagina 121
—  Capturas de pantalla en la pagina 151
D Escala de Color
Esta barra de color, en la Barra de Estado presenta la escala de color seleccionada.

Que¢ escala de color elegir, es principalmente una opcidn personal basandose en la
luz ambiental, la naturaleza de los ecos y en la propia experiencia. Sin embargo,
tenga en cuenta que en la escala basica de 12 colores, cada color representa, de
manera individual, un rango de 3 dB en la fuerza de la sefal del eco. Esto implica
que el préximo color se seleccionard cada vez que la fuerza del eco sea doble.

Si elige utilizar 64 colores, la resolucion de la presentacion del sistema ES70
mejorara notablemente. Por tanto, serd mas sencillo diferenciar entre los varios ecos
de diferente tamafio y/o fuerza del blanco.

Para cambiar la escala de color, utilice la ventana de didlogo Configurar Color en el
menu Visualizar. También puede acceder a la escala de color a través del panel de
informacién Escala de Color .

—  Panel de informacion de Escala de color en la pagina 144
—  Configurar color en la pagina 182

E Fecha
Este campo en la barra de estado indica la fecha actual.

Tenga en cuenta que durante la reproduccion, se mostrara la fecha del fichero
reproducido. Se muestra una “R” delante de la fecha para indicarlo.

F Hora
Este campo en la barra estado indica la hora actual.

Tenga en cuenta que durante la reproduccion, se mostraré la hora del fichero
reproducido.
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El sistema de menus

El sistema de menus de la sistema ES70 esta por defecto
en la parte derecha de la presentacion de pantalla.

Sin embargo, puede moverlo facilmente a la izquierda
con la ventana de dialogo Opciones de presentacion, o
esconderlo con el boton Mena en la Barra Titulo.

El menu principal es corto y los suments se abren
pulsando sobre los iconos bajo el ment Principal.

La seleccion de los parametros de funcionamiento

en el sistema ES70 se hace usando una estructura de

arbol con un menu principal, un conjunto de menus

secundarios, y varios botones de menu. Algunos de

los botones de menu abren ventanas de didlogo o menus reducidos para proporcionar
otros parametros.

El menu Principal proporciona los pardmetros mas usados durante el funcionamiento
normal.

Bajo el menu principal, encontrara iconos

dedicados que se utilizan para abrir los otros !’J = K ﬁ

subments. Son (de izquierda a derecha):
a  El menu Operativa controla los pardmetros de funcionamiento principales.

b  El ment Presentacion controla los aspectos visuales del sistema, tales como los
pardmetros relacionados a la presentacion de pantalla.

¢ El ment Configuracién le permite controlar la configuracion del procesado de
sefial asi como la instalacion del sistema y el mantenimiento, y las interfaces a
dispositivos periféricos.

d El menu Activo tiene su contenido relacionado con el elemento activo actual (vista u
objeto). Uselo para acceder a caracteristicas especiales disponibles para el elemento
seleccionado.

Botones de mendu

Cada menu contiene varios botones de menu. Cada boton muestra la funcion del boton,
algunos de ellos también muestran el valor actual del pardmetro. La mayoria de botones
en cada menu proporcionan una o mas de estas funciones.

* Puede aumentar o disminuir los valores de los parametros pulsando los campos [+]
y [-] en el boton.

* Puede cambiar los valores de los parametros pulsando en el botdn, manteniendo el
raton pulsado y a continuacion moviendo el cursor hacia los lados.

* Puede cambiar los valores de los pardmetros por medio de la rueda de control del
raton o del trackball.

* Puede introducir los valores de los pardmetros desde el teclado (si dispone de uno).

* Puede seleccionar el valor de los pardmetros desde el sub-ment1 de botones.
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* Puede abrir una ventana de didlogo dedicada.

Como seleccionar un parametro numérico usando los botones +/-

1  Mueva el cursor a cada lado del boton y observe
que el color de fondo cambia.

a  Pulse en el lado izquierdo del boton para disminuir el valor numérico.

b  Pulse en el lado derecho del botdn para aumentar el valor numérico.

Como seleccionar un parametro numérico moviendo el cursor horizontalmente
1  Sitte el cursor en el centro del boton.

2 Pulse y mantenga presionado el boton izquierdo
del raton.

3 Mueva el cursor horizontalmente: izquierda para disminuir el valor del parametro, o
derecha para aumentarlo.

4  Suelte el botdn del raton cuando se muestre el valor solicitado.

Como seleccionar un parametro numérico por medio de la rueda de control
1  Sitae el cursor en el centro del boton.

2 Haga girar la rueda de control en cualquier
direccidon para aumentar o disminuir el valor del
parametro.

3 Suelte la rueda de desplazamiento cuando se muestre el valor solicitado.

Como seleccionar un parametro numérico con el teclado

1  Pulse en el centro del botdn para abrir un campo
de texto.

2 Introduzca el valor numérico en el campo de texto.

Si el valor excede el rango permitido para el
pardmetro, la trama en el campo de texto serd roja. No podré introducir el valor.

3  Pulse la tecla Intro.
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Como seleccionar un parametro usando un sub-menu

1

Pulse la seccion central del boton para abrir un
sub-menq, a continuacion pulse el valor del
parametro solicitado.

Se aplica el valor escogido, y el sub-menu se
cierra automaticamente.

Cuando proceda, también puede acceder al
sub-menu pulsando la parte izquierda y derecha
del boton, pero este método no le mostrara las opciones de menu.

a  Pulse en la parte izquierda del botdn para seleccionar una opcion del sub-ment
inferior.

b  Pulse en la parte derecha del boton para seleccionar una opcion del sub-menu
superior.

Como seleccionar parametros usando una ventana de dialogo

1

44

Pulse en cualquier lugar del boton para abrir una ventana de dialogo.
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Procedimientos de operacion

Este capitulo contiene varios procedimientos de operacion explicando como puede
poner en funcionamiento su Simrad ES70.

La navegacion de menus empleada por el sistema Simrad ES70 es similar a las demaés
aplicaciones de Simrad que siguen los estdndares de interfaz desarrollados por Simrad.
El menu principal se encuentra normalmente a la derecha de la pantalla, y por medio de
iconos dedicados en la parte inferior del menu principal, puede abrir los correspondientes
sub-menus o ventanas de didlogo. Las opciones de menu que se muestran en colores
oscuros no estan disponibles para el funcionamiento o el modo de operacion actual.

(Falta algin procedimiento?. ;Detecta alguna operacion que no hemos explicado?.
Escriba un correo electronico a simrad.support@simrad.com y pida. Podemos incluir el
procedimiento en la nueva version de este manual.

Temas

* Procedimientos de encendido/apagado en la pagina 46

* Ajustes de usuario en la pagina 49

» Preferencias de usuario en la pagina 51

* Guardar y recuperar ecogramas en la pagina 54

* Procedimientos de presentacion en la pagina 60

* Procedimientos de ecograma en la pagina 63

* Alcances en la pagina 72

* Deteccion de fondo en la pagina 75

» Distribucion de tallas, biomasa y densidad de peces en la pagina 79
* Ganancia en la pagina 82

* Potencia y duracion del pulso en la pagina 84

* Procedimientos de configuracion del sistema e instalacion del software en la pagina 87
» Interfaces externas en la pagina 97

* Pruebas y mantenimiento en la pagina 111
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Procedimientos de encendido/apagado

Tenga en cuenta estos procedimientos para encender y apagar el sistema Simrad ES70.

Nota

Antes de encender el sistema ES70 por primera vez, tenga en cuenta los procedimientos
que se indican en el capitulo Instalacion en la pagina 312.

Asegurese que tiene suficiente agua por debajo del casco antes de encender el sistema
ES70. Si arranca el sistema ES70 con el transductor en el aire, jpuede dariarlo
irreparablemente!.

Temas
» Encendido en la pagina 46
* Apagado en la pagina 48

Encendido
Este procedimiento explica como encender el sistema Simrad ES70.

Este procedimiento asume que el sistema ES70 tiene uno o mas transceptores conectados.
De no ser asi, consulte el procedimiento relevante en el capitulo/nstalacion.

—  Configurar el(los) transductor(es) ES70 por primera vez en la pagina 315
Procedimiento
1  Compruebe que el/los tansceptor/es estén encendidos.

La unidad transceptora GPT no dispone de un interruptor de encendido/apagado.

Al menos que durante la instalacion se haya facilitado una solucion dedicada
para facilitar el encendido/apagado, el/los transceptor/es estan permanentemente
encendidos. Sin embargo, si el sistema ES70 no se utiliza durante un largo periodo
de tiempo, el/los transceptor/es se desconectaran.

2 Encienda la pantalla.

Si lo necesita, consulte las instrucciones facilitadas por el fabricante de la pantalla.
3  Encienda el ordenador del sistema ES70.

Espere a que arranque el sistema operativo.

Pulse dos veces el simbolo ES70 en el escritorio para iniciar el programa.

Espere mientras el programa ES70 se inicia en el ordenador.

Elija los ajustes de usuario.

Durante la instalacion del programa, aparece una ventana de didlogo para que pueda
elegir los ajustes de usuario actuales disponibles en el sistema ES70.

La ventana sélo es visible unos pocos segundos. No necesita hacer los cambios
ahora. Puede seleccionar los ajustes de usuario en cualquier momento a través de la
ventana de dialogo Ajustes de usuario en el menu Principal.
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Observe que la presentacion del sistema ES70 ocupe la pantalla completa.

Importante

Cuando el programa ES70 se ha iniciado, el icono para el ment Operativa
parpadeara para recordarle que el “muestreo” esta desactivado. Esto es por razones
de seguridad. Se debe iniciar el “muestreo” manualmente por medio del boton Pulso.

Elija el modo de funcionamiento.

Este procedimiento explica como configurar el sistema ES70 para el funcionamiento
normal.

Procedimiento

a  Observe el ment Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

b  Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Operativa. ._'JJ

¢ Pulse el boton Operativa, y seleccione Normal.

En el boton Pulso, pulse en el icono del lado derecho para iniciar el sondeo.

—  Pulso en la pagina 172
Observe que el sistema ES70 se inicia.

El sistema ES70 se inicia utilizando los mismos parametros de funcionamiento que
la Gltima vez que se usd. Si estos parametros le parecen aceptables, continue con el
funcionamiento. Si quiere modificar los parametros basicos de funcionamiento, vea
los procedimientos dedicados.

Cuando el sistema ES70 se inicia, es muy importante que detecte el fondo
correctamente. En la mayoria de los casos, esto ocurrird automaticamente. Sin
embargo, hemos comprobado que cardimenes grandes de peces o condiciones de
fondos dificiles han llevado al sistema ES70 a mostrar mal la profundidad. En
estos casos la sonda puede mostrar el fondo a 0,0 metros, o con cualquier valor
anormal. Para ayudar al sistema ES70 a localizar la profundidad correcta, siga el
procedimiento especifico.

Temas relacionados

Iniciar el funcionamiento normal en la pagina 23

Como comprobar la configuracion del detector de fondo en la pagina 27
Menu Operativa en la pagina 156

Ajustes de usuario en la pagina 162

Pulso en la pagina 172
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Apagado

Este procedimiento explica como apagar el sistema Simrad ES70.

Nota

Nunca debe apagar el sistema ES70 solo por medio del interruptor on/off en el
ordenador. Esto puede danar el programa o la configuracion de interfaz para los
dispositivos externos. SIEMPRE debe seguir este procedimiento.

Procedimiento

1

48

Pulse el boton Salir.

Se encuentra en la Barra Titulo en la esquina superior derecha de la
presentacion en pantalla del sistema ES70. Q)

Observe que la aplicacion ES70 se cierra.

Si el ordenador no se apaga automaticamente, use la funcién proporcionada por el
sistema operativo para apagarlo manualmente.

Apague la pantalla.
Si lo necesita, consulte las instrucciones facilitadas por el fabricante de la pantalla.
Apague el/los transceptor/es.

El Transceptor de Propdsito General (GPT) no cuenta con un interruptor de
encendido/apagado.

A no ser que se haya facilitado una solucion dedicada para facilitar el
encendido/apagado, puede dejar el (los) transceptor(es) encendido(s). Sin embargo,
si sabe que no el sistema ES70 no se va a utilizar durante un largo periodo,
desconecte la energia del (los) transceptor(es).
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Ajustes de usuario

El sistema ES70 le permite guardar un nimero ilimitado de ajustes de usuario. El nimero
de ajustes de usuario solo esta limitado por la capacidad de su disco duro.

Todos los parametros que ha introducido para configurar el sistema ES70 para adaptarse
a sus preferencias son guardados, y puede usar cualquier nombre - incluso el suyo -
para identificar los ajustes guardados. Cuando sea necesario, puede recuperar estos
ajustes, y continuar su trabajo.

Para reiniciar por completo el sistema ES70, también puede recuperar los ajustes por
defecto de fébrica.

Temas
» Como guardar la configuracion actual de usuario en la pagina 49
» Como utilizar la configuracion guardada anteriormente en la pagina 50

» Como restablecer el sistema ES70 a los parametros por defecto de fabrica en la
pagina 50

Como guardar la configuracion actual de usuario

Este procedimiento explica como guardar los ajustes de configuracion y los pardmetros
actuales.

Si tiene varios usuarios con configuraciones favoritas, si trabaja con diferentes artes
de pesca, o con distintas configuraciones de equipos, condiciones de profundidad o
de fondo, recomendamos que guarde los parametros de funcionamiento de la sistema
ES70 para usos futuros.

Procedimiento

1  Observe el ment Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

2 Pulse el boton Ajustes de usuario para abrir la ventana Ajustes de usuario.

La ventana de didlogo Ajustes de usuario le permite guardar los ajustes de usuario
actuales (selecciones de parametros), y recuperar ajustes de fabrica o de usuario
guardados anteriomente.

—  Ajustes de usuario en la pagina 162
En la ventana Ajustes de usuario, pulse el boton Guardar configuracion actual.

En la ventana Escenario, pulse OK para aceptar el nombre propuesto.
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Para elegir un nombre diferente.

Si tiene un teclado conectado al procesador, puede pulsar en el campo de texto, quite
la sugerencia, e introduzca cualquier nombre.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton
Teclado para abrir un teclado en pantalla.

Pulse OK para salvar la configuracion con el nombre elegido.
Observe que el nombre que ha elegido aparece en la lista de Configuracién guardada.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Como utilizar la configuracidn guardada anteriormente

Si ha guardado las configuraciones de sensor dedicadas para diferentes artes o tareas,
puede recuperarlas para configurar los parametros de manera répida y eficiente.

Procedimiento

1

Observe el menu Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

Pulse el boton Ajustes de usuario para abrir la ventana Ajustes de usuario.

La ventana de didlogo Ajustes de usuario le permite guardar los ajustes de usuario
actuales (selecciones de parametros), y recuperar ajustes de fabrica o de usuario
guardados anteriomente.

—  Ajustes de usuario en la pagina 162

En la ventana Ajustes de usuario, pulse una vez sobre los ajustes guardados pedidos
en la lisa de Guardar configuracion.

Pulse Activar la configuracion seleccionada.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Como restablecer el sistema ES70 a los parametros por
defecto de fabrica

Si los ajustes actuales son poco fiables, o si simplemente quiere restaurar el sistema ES70
a un conjunto conocido de parametros, elija el ajuste de fabrica proporcionado.

Procedimiento

1

50

Observe el menu Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.
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Pulse el boton Ajustes de usuario para abrir la ventana Ajustes de usuario.

La ventana de didlogo Ajustes de usuario le permite guardar los ajustes de usuario
actuales (selecciones de pardmetros), y recuperar ajustes de fabrica o de usuario
guardados anteriomente.

—  Ajustes de usuario en la pagina 162
En la lista Ajustes de Fabrica, haga clic en el ajuste de fabrica requerido.
Pulse Activar ajuste seleccionado.

Pulse Cerrar.

Preferencias de usuario

Esta seccion incluye los procedimientos relacionados con las preferencias de usuario y
personalizacion individual.

Temas

Como seleccionar el idioma del menu en la pagina 51

Como elegir el tema de presentacion de color (paleta) en la pagina 52
Como elegir el brillo de pantalla en la pagina 52

Como seleccionar las unidades de medida en la pagina 53

Verificar o cambiar los parametros ambientales en la pagina 54

Como seleccionar el idioma del menu

En la presentacion ES70, los botones de menu - asi como otro texto - estdn disponibles
en varios idiomas.

Procedimiento

1

Observe el menu Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

Pulse el icono Presentacién.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Presentacion. =

—  Menu Presentacion en la pagina 157
Pulse en el centro del boton Idioma para abrir la lista de idiomas disponibles.

También se puede pulsar los caracteres [+] y [—] en el boton para hojear la lista
de idiomas disponibles.

— Idioma en la pagina 186

Pulse una vez en el idioma que desee usar.
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Observe que el sub-menu se cierra, y que el texto en los botones de menu cambia
al idioma seleccionado.

Importante

Para asegurarse de que todos los textos se substituyen con el nuevo idioma elegido,
reinicie la aplicacion ES70.

El archivo de ayuda en linea contextual puede que también esté disponible en su
idioma. Para cambiar el idioma de la ayuda en linea, debe reiniciar el sistema ES70.
Si no se ofrece su idioma, aparecera la ayuda en linea en inglés.

Como elegir el tema de presentacion de color (paleta)

La presentacion ES70 puede configurarse usando uno de varios temas de color. En el
sistema de menus, estos se denominan paletas.

Esta funcion le proporciona las opciones para el esquema de colores usado en la pantalla.
Seleccione el color de fondo y el brillo para adaptarse a las condiciones de luz ambiente
y a sus preferencias.

Cualquiera que sea su eleccion, no afectard en las funcionalidades del sistema ES70.

Procedimiento

1

Pulse el icono Presentacién.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Presentacion. :

—  Menu Presentacion en la pagina 157

En el menu Presentacién pulse Configurar color para abrir la ventada Configurar
color.

El proposito de la ventana de didlogo Configurar color es controlar los colores de
presentaciones usadas por el sistema ES70.

Puede probar las opciones haciendo una seleccion, y pulsando Aplicar. La escala
de colores resultante se muestra inmediatamente en el panel de informacion Escala
de color.

—  Configurar color en la pagina 182
Pulse la paleta que desea usar.
Para comprobar su eleccion, haga una seleccion y pulse Aplicar.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Como elegir el brillo de pantalla

Este procedimiento explica como reducir la intensidad de luz emitida desde la pantalla.

52
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Cuando el puente esta oscuro, la luz emitida por la pantalla ES70 puede afectar su vision
nocturna. Para compensarlo, se reducir la intensidad. El Brillo de pantalla permite reducir
el brillo, y por lo tanto que la pantalla esté mas oscura.

La intensidad de luz emitida por la pantalla puede reducirse del 100% al 0% en pasos
de 10.

Procedimiento
1 Pulse el icono Presentacion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Presentacion. =

—  Menu Presentacion en la pagina 157

2 Pulse en cualquier lado del botén Brillo de pantalla para hacer el ajuste.

—  Brillo de pantalla en la pagina 184

Como seleccionar las unidades de medida

Este procedimiento explica como cambiar las unidades de medida en las presentaciones
ES70.

El sistema ES70 est4 preparado para trabajar con distintas normas para las unidades
de medida.

Use la ventana de didlogo Unidades para configurar las distintas unidades de medida
con las que desea trabajar. El sistema ES70 usaré éstas en todas las presentaciones.
Normalmente solo necesita definirlas una vez.

Utilice los campos de la ventana para hacer la seleccion.
Procedimiento
1  Pulse el icono Presentacion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Presentacion. :

—  Menu Presentacion en la pagina 157

2 Pulse Unidades para abrir la ventana de dialogo Unidades.

— Unidades en la pagina 184
Haga los ajustes necesarios.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.
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Verificar o cambiar los parametros ambientales

Este procedimiento explica como comprobar y, si es necesario, cambiar los parametros
ambientales relacionados con la salinidad, la velocidad del sonido y la temperatura
del agua.

Procedimiento
1  Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. ‘

—  Menu Configuracion en la pagina 158

2 Pulse Instalacién para abrir el sub-menu Instalacion.

En el menu, pulse Entorno para abrir la ventana de Entorno.

El propésito de la ventana de didlogo Entorno es ajustar los parametros relacionados
con la salinidad, la velocidad del sonido y la temperatura del agua.

— Entorno en la pagina 213
Especifique si trabaja en agua dulce o salada.

Si dispone de un instrumento que ofrezca un valor de la velocidad del sonido mas
preciso que la entrada por defecto, cambielo.

Si dispone de un sensor que lea la temperatura del agua, conéctelo.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Guardar y recuperar ecogramas

Estos procedimientos explican como guardar y recuperar las imagenes de ecograms
y los datos puros.

Temas

* Como salvar una imagen de un ecograma en la pagina 55

» Como salvar las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 55

» Como recuperar las imagenes de un ecograma en la pagina 57

» Como reproducir las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 57

* Acceder a los archivos de captura de imagen para borrarlos, moverlos o copiarlos en
la pagina 58

* Como acceder a los archivos de datos en bruto en la pagina 59
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Como salvar una imagen de un ecograma

Este procedimiento explica como guardar la imagen de un ecograma como un archivo
bitmap.

El sistema ES70, le permite guardar los ecogramas de tres formas.

a Las imagenes Bitmap se guardan cuando pulsa el boton Capturar pantalla en la
Barra Titulo. Estas imagenes se recuperan mediante el boton Capturar pantalla
en la Barra Tareas.

b  Las secuencias de ecograma (datos puros) se archivan usando la funcién Registrar
en el ment Operativa. Estas secuencias se reproducen poniendo el sistema ES70 en
modo Reproducir.

¢ Seregistra un “archivo historia” de forma automatica y continua. Cuando el archivo
esta lleno, empezara a sobrescribir los datos mas antiguos, creando asi un “buffer
anillo”. Para reproducir el archivo de historia, pulse el boton Histérico en la Barra
Titulo.

Procedimiento
1  Observe el boton Capturar pantalla en la Barra Titulo.
2 Pulse el boton para guardar la presentacion de pantalla actual.

La captura de pantalla se salva en el disco duro en un formato JPG E
estandar.

Incluye las presentaciones completas, lo que incluye los ecogramas y el menu
actuales.

3 Pararecuperar la captura de pantalla, vea Como recuperar las imdgenes de un
ecograma en la pagina 57.

Como salvar las secuencias del ecograma (datos puros)

Este procedimiento explica como guardar los datos
puros del ecograma. Cada secuencia de datos en bruto
—a menudo considerados como una “linea” durante un
sondeo — contienen un conjunto de datos del ecograma
guardados en formato digital. Una vez guardados,
puede reproducir estos datos como si fueran los de

un ecograma “normal”.

El sistema ES70, le permite guardar los ecogramas de tres formas.

a Las imagenes Bitmap se guardan cuando pulsa el botén Capturar pantalla en la
Barra Titulo. Estas imagenes se recuperan mediante el boton Capturar pantalla
en la Barra Tareas.

b  Las secuencias de ecograma (datos puros) se archivan usando la funcioén Registrar
en el menu Operativa. Estas secuencias se reproducen poniendo el sistema ES70 en
modo Reproducir.
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¢ Seregistra un “archivo historia” de forma automadtica y continua. Cuando el archivo
esta lleno, empezara a sobrescribir los datos mas antiguos, creando asi un “buffer
anillo”. Para reproducir el archivo de historia, pulse el boton Histérico en la Barra
Titulo.

Nota

Los archivos de datos brutos a menudo se vuelven muy grandes. Si se desea registrar
una gran cantidad de datos brutos de ecograma, debe asegurarse de que tiene suficiente
espacio en el disco duro. A no ser que su ordenador esté equipado con un disco duro
de gran capacidad, le recomendamos que guarde los datos brutos en un dispositivo de
almacenamiento externo.

Procedimiento

1

56

Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Operativa. .'JJ

Pulse Registrar para abrir el sub-menu.

—  Registrar en la pagina 178

Pulse Archivo de salida para abrir la ventana de Archivo de salida.
—  Archivo de salida en la pagina 263

En la ventana Archivo de salida:

a  En la pestaia Directorio, definir el directorio de archivo de salida.

Importante

Estos son los directorios por defecto para los datos brutos:

Windows XP

c:\documents and settings\all users\application data\simrad\ES70\data

Windows 7

c:\programdata\simrad\ES70\data

b  En la pestaia Datos puros, pulsar Guardar datos puros para activar esta
exportacion.

Los datos puros son los datos de sonda recibidos directamente desde la salida
del transceptor. Los datos se pueden reproducir mas tarde en la ES70. Los
datos contienen los datos de muestreo, datos de configuracion de la ecosonda,
datos de navegacion (formato NMEA) y anotaciones (si procede).

¢ Defina otros parametros para ajustarse a sus necesidades.

d Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.
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Para empezar a grabar, tiene dos opciones:
a  En el boton Registrar, seleccionar On.
b  En la Barra Titulo, pulse el boton Registrar.
Cuando esta activado, el boton Registrar esta en rojo.
Para parar de grabar, tiene dos opciones:
a  En el boton Registrar, seleccionar Off.
b  En la Barra Titulo, pulse el boton Registrar.
Cuando no esté activado, el boton Registrar esta en negro.

Para reproducir los ficheros de datos en bruto, ver Como reproducir las
secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 57.

Como recuperar las imagenes de un ecograma

Este procedimiento explica como recuperar una imagen de un ecograma.

Procedimiento

1

@

@

Observe el boton Capturas de pantalla en la Barra de Estado en la parte inferior

de la presentacion en pantalla.
— Barra de Estado en la pagina 149
Pulse Capturas de pantalla.

Observe que se inicia el explorador de imagenes. Todas las imagenes de ecogramas

salvados hasta el momento se muestran como miniaturas.
Haga doble click en la miniatura que desee ver.

Pulse Volver al explorador para cerrar la imagen.

Haga clic en una de las pestafias del transductor en la Barra de Estado para volver a

la presentacion del ecograma.

Como reproducir las secuencias del ecograma (datos puros)

Este procedimiento explica como puede reproducir (recuperar) las secuencias de

ecograma (datos puros).

347237/C

57



Simrad ES70

Procedimiento
1  Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Operativa. 2}/

2 Pulse Reproducir archivo para abrir la ventana de Reproducir archivo.

El proposito de la ventana de didlogo Reproducir archivo es elegir el(los) archivo(s)
que se usan para reproducir el ecograma. Los nombres de los archivos se han
generado automaticamente, y cada archivo estd identificado con la hora y la fecha
en que fue creado.

—  Reproducir archivo en la pagina 261
Haga clic en el boton Operacion para abrir los botones de menu.

4  Sidesea ejecutar la reproduccion continua, pulse Bucle en la ventana Reproducir
archivo.

5 Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.
6  Haga clic en el boton Operativa para abrir los botones del sub-menu.
7  Pulse Reproducir para seleccionar esta funcion.
Observe que se abre la Barra reproducir.
—  Barra Reproducir en la pagina 130
8 Pulse el boton de inicio [ P> ] en la Barra reproducir para iniciar la reproduccion.
9  Para pararla, tiene dos opciones:
a  Pulse el boton parar [ m | en la Barra reproducir.

b  Vuelva al modo de funcionamiento normal.

Acceder a los archivos de captura de imagen para borrarlos,
moverlos o copiarlos

Una vez que las imagenes de la captura de pantalla se han guardado, puede que también
quiera borrarlos, o copiarlos, o0 moverlos del disco duro del ordenador a otro dispositivo

de almacenamiento. Este procedimiento explica como acceder a los archivos y como
copiarlos o moverlos a otro dispositivo de almacenamiento.

Importante

Este procedimiento asume que se esta familiarizado con las utilidades para el manejo de
archivos del sistema operativo Microsoft® XP® y/o Microsoft® 7.

Procedimiento

1  Observe el boton Capturas de pantalla en la Barra de Estado en la parte inferior
de la presentacion en pantalla.

—  Barra de Estado en la pagina 149
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2 Pulse Capturas de pantalla.

Observe que se inicia el explorador de imagenes. Todas las imagenes de ecogramas
salvados hasta el momento se muestran como miniaturas.

3 En el explorador, pulse Abrir carpeta imagenes para abrir una carpeta del sistema
operativo.

4  Utilice la funcionalidad ofrecida por el sistema operativo para navegar por la carpeta
que incluye los archivos de mapa de bits.

Estos son los directorios por defecto para las imagenes de mapa de bits:

Windows XP

c:\documents and settings\All Users\Application data\Simrad\ES70\ScreenDumps

Windows 7

c:\programdata\Simrad\ES70\ScreenDumps

—  Archivo de salida en la pagina 263
5  Prepare un dispositivo de almacenamiento distinto.

Este normalmente es un dispositivo de memoria USB de gran capacidad o un disco
duro. También puede conectar el ordenador ES70 a una red, y copiar los archivos
a un servidor.

6  Utilice la funcion incluida en el sistema operativo para copiar o mover los archivos
al dispositivo de almacenamiento distinto.

7  Cierre la utilidad del gestor de archivos.

8 Haga clic en una de las pestanas del transductor en la Barra de Estado para volver a
la presentacion del ecograma.

Como acceder a los archivos de datos en bruto

Una vez que se han grabado los datos en bruto, también se puede querer copiarlos o
moverlos desde el disco duro del ordenador a un dispositivo de almacenamiento de datos
distinto. Este procedimiento explica como acceder a los archivos, y como copiarlos a un
dispositivo de almacenamiento distinto.

Importante

Este procedimiento asume que se esta familiarizado con las utilidades para el manejo de
archivos del sistema operativo Microsoft® XP® y/o Microsoft® 7.

Procedimiento

1  Observe el boton Capturas de pantalla en la Barra de Estado en la parte inferior
de la presentacion en pantalla.

—  Barra de Estado en la pagina 149
2 Pulse Capturas de pantalla.

Observe que se inicia el explorador de imagenes. Todas las imagenes de ecogramas
salvados hasta el momento se muestran como miniaturas.
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3 En el explorador, pulse Abrir carpeta imagenes para abrir una carpeta del sistema
operativo.

4  Utilice la funcion incluida en el sistema operativo para navegar a la carpeta de
archivos con los archivos de datos en bruto.

Esta es la carpeta que se ha seleccionado en la ventana de didlogo Archivo de salida.
Importante

Estos son los directorios por defecto para los datos brutos:

Windows XP

c:\documents and settings\all users\application data\simrad\ES70\data

Windows 7

c:\programdata\simrad\ES70\data

—  Archivo de salida en la pagina 263
5 Prepare un dispositivo de almacenamiento distinto.

Este normalmente es un dispositivo de memoria USB de gran capacidad o un disco
duro. También puede conectar el ordenador ES70 a una red, y copiar los archivos
a un servidor.

6  Utilice la funcion incluida en el sistema operativo para copiar o mover los archivos
al dispositivo de almacenamiento distinto.

7  Cierre la utilidad del gestor de archivos.

8 Haga clic en una de las pestanas del transductor en la Barra de Estado para volver a
la presentacion del ecograma.

Procedimientos de presentacion

Estos procedimientos explican como controlar las presentaciones en la pantalla de
la ES70.

Temas

» (Como cambiar el tamario de los campos de presentacion en la pagina 60

» Como seleccionar el diseiio de la presentacion en la pagina 61

» Seleccionar qué ecogramas mostrar en la pagina 61

*  Como cambiar la escala de colores y la paleta de presentacion en la pagina 62

* Cambiar la escala de color para eliminar los ecos mas débiles en la pagina 63

Como cambiar el tamafo de los campos de presentacion

Puede modificar el tamafio de cada campo individual en la presentacion ES70. El
contenido en un campo que cambia de tamafo se ajustara automaticamente para
aprovechar al maximo el espacio disponible.
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Procedimiento
1  Mover el cursor a la linea de separacion entre dos campos.

Observe que el marcador cambia de forma; ahora aparece como dos lineas paralelas
con flechas que apuntan hacia fuera.

2 Pulse el botdn izquierdo del raton, y manténgalo pulsado.

3 Mueva el raton - o gire la rueda de control - y observe que las lineas de separacion
se mueven.

4  Suelte el boton del ratdon cuando la linea se haya movido a la posicidon deseada.

Como seleccionar el disefio de la presentacion
Su sistema ES70 debe estar configurado con una o mas frecuencias (canales).

Utilice los botones en la Barra de Estado para seleccionar como se muestran los canales
en la presentacion en pantalla.

Procedimiento

1  Vea los botones en la Barra de Estado en la parte inferior de la presentacion en
pantalla del sistema ES70.

2 Para controlar la presentacion horizontal o vertical cuando se tienen dos o mas
ecogramas, use los botones en la Barra de Estado.

* Horizontal para una presentacion horizontal

* Vertical para una presentacion vertical

* [Nombre del Transductor] para ver so6lo el ecograma del transductor elegido
— Barra de Estado en la pagina 149

Seleccionar qué ecogramas mostrar
Su sistema ES70 debe estar configurado con una o mas frecuencias (canales).

La ventana de dialogo Presentacién le permite controlar qué canales ver en la
presentacion en pantalla.

Procedimiento
1  Pulse el icono Presentacion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Presentacion. :

—  Menu Presentacion en la pagina 157

2 Pulsar Presentacion para abrir la ventana de didlogo Presentacion.

El proposito de la ventana de didlogo Presentacién es definir qué canales del
transceptor desea ver en la presentacion en pantalla. También le permite colocar
los ecogramas en relacion con el otro.

—  Presentacion en la pagina 187
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3 Haga los ajustes necesarios.

4  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Como cambiar la escala de colores y la paleta de
presentacion

Este procedimiento explica como cambiar la escala de color y la paleta de presentacion
en los ecogramas de la ES70.

Por defecto se tienen 64 6 12 colores disponibles para presentar el ecograma, y una
seleccion de paletas. La escala de colores puede recuperarse en cualquier momento
pulsando el icono Escala de color en la Barra Titulo.

La escala de color en uso también se encuentra en la Barra de Estado.

La escala de color a utilizar se define en la ventana de didlogo Configurar color en el
sub-menu Presentacion.

Procedimiento
1  Pulse el icono Presentacion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Presentacion. :

—  Menu Presentacion en la pagina 157

2 En el ment Presentacion pulse Configurar color para abrir la ventada Configurar
color.

El proposito de la ventana de didlogo Configurar color es controlar los colores de
presentaciones usadas por el sistema ES70.

Puede probar las opciones haciendo una seleccion, y pulsando Aplicar. La escala
de colores resultante se muestra inmediatamente en el panel de informacion Escala
de color.

—  Configurar color en la pagina 182
Seleccione los colores del ecograma que se ajusten a sus requisitos.
Seleccione los colores del ecograma que se ajusten a sus requisitos.

Queé escala de color elegir, es principalmente una opcidn personal basandose en la
luz ambiental, la naturaleza de los ecos y en la propia experiencia. Sin embargo,
tenga en cuenta que en la escala basica de 12 colores, cada color representa, de
manera individual, un rango de 3 dB en la fuerza de la sefial del eco. Esto implica
que el préximo color se seleccionara cada vez que la fuerza del eco sea doble.

Si elige utilizar 64 colores, la resolucion de la presentacion del sistema ES70
mejorara notablemente. Por tanto, sera mas sencillo diferenciar entre los varios ecos
de diferente tamafio y/o fuerza del blanco.

5 Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.
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Cambiar la escala de color para eliminar los ecos mas débiles
Puede filtrar los ecos mas débiles modificando manualmente el umbral de color.

Por defecto se tienen 64 6 12 colores disponibles para presentar el ecograma, y una
seleccion de paletas. La escala de colores puede recuperarse en cualquier momento
pulsando el icono Escala de color en la Barra Titulo.

La escala de color en uso también se encuentra en la Barra de Estado.

La escala de color a utilizar se define en la ventana de didlogo Configurar color en el
sub-menu Presentacion.

Procedimiento
1 Pulse en el icono Escala de color.

El icono se encuentra en la Barra Titulo.. Se utiliza para abrir el panel
de informacion Escala de color. l — ‘

—  Panel de informacion de Escala de color en la pagina 144
2 Mueva el cursor a la izquierda de la escala de color.
Observe que el cursor cambia la forma a una flecha doble.

3 Pulse en el borde izquierdo de la escala de color, mantenga el botdn del raton
pulsado, y arrastre el margen hacia la derecha.

4  Observe que los colores mas débiles son eliminados de la presentacion del ecograma.
Suelte el boton del raton.

Para recuperar los colores mas débiles, pulse en el extremo izquierdo de la escala de
colores actual, y arrastre hacia la izquierda.

Procedimientos de ecograma

Estos procedimientos explican los distintos pardmetros que controlan el ecograma ES70.
Temas

»  (Como cambiar la cadencia de pulso en la pagina 64

» Seleccionar tipo de ecograma en la pagina 65

* Como establecer marcadores horizontales en la pagina 66

» Como establecer marcadores verticales en la pagina 67

» Como seleccionar la ganancia TVG en la ventana Ecograma en la pagina 68

» Como eliminar las interferencias y el ruido del propio barco de los ecogramas en
la pagina 70

» Eliminar las interferencias utilizando pulso secuencial en la pagina 71

» Como identificar mas facilmente el contorno del fondo en la pagina 71
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Como cambiar la cadencia de pulso

Este procedimiento explica como controlar la
frecuencia con que el sistema ES70 transmite la energia
acustica en el agua, ésto es “muestrea”.

La Cadencia de pulso es el pardmetro que controla la
frecuencia con la que la ecosonda transmitira la energia
acustica (un “pulso”) en el agua.

Si observa un eco pelagico en la sonda, y parece que siga el contorno del fondo, puede
ser en realidad un falso eco de la ultima transmision (“pulso”). La inica manera de
eliminar estos falsos ecos es reducir la cadencia de pulsos. Si lo hace, todos los ecos
de los pulsos anteriores habran desaparecido antes de que transmita el siguiente. En las
antiguas sondas de papel, el estilete pasaba mucho tiempo en la parte trasera del cajon
del papel, y esto reducia la cadencia de pulso. La ES70 es mas rapida, y usted puede
enviar un pulso incluso antes de que la energia del pulso anterior haya desaparecido.

Procedimiento
1  Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Operativa. 2}/

2 Pulse Pulso, y seleccione On.

Los dos simbolos que ofrece este boton también pueden usarse para activar o
desactivar la transmision.

» El simbolo izquierdo (rectangulo oscuro) es “Oft”.

» El simbolo derecho es “On”. También se utiliza para iniciar pulsos aislados
cuando se selecciona el modo Un pulso.

—  Pulso en la pagina 172
3 Como elegir la velocidad de sondeo maxima:
a  Pulse Modo pulso, y seleccione Mdximo.

Esto hara que el sistema ES70 sondee con la maxima velocidad. El tiempo
entre cada pulso se determina automaticamente por un numero de pardmetros,
incluyendo la profundidad actual, la duracién del pulso y el alcance elegido.

—  Modo pulso en la pagina 173
4  Como definir un intervalo de sondeo:
a  Pulsar Modo pulso, y seleccione Intervalo.

b  Pulsar Cadencia de pulso, y seleccionar el tiempo (en milisegundos) entre cada
pulso.

—  Cadencia de pulso en la pagina 174
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5

Como transmitir pulsos aislados:
a  Pulse Modo pulso, y seleccione Un pulso.

b  Para transmitir el pulso unico, haga un click en el icono de la mano derecha
del boton Pulso.

Seleccionar tipo de ecograma

Este procedimiento explica como elegir el tipo de ecograma que desea ver.

En la ES70 puede elegir entre varias presentaciones de ecogramas.

a

Superficie

El ecograma esta referido a la superficie del mar. La profundidad inicial (limite
superior del ecograma) y el alcance vertical (a través del ecograma) se seleccionan
manualmente por los botones Alcance inicial y Alcance en el menu Principal.

La biomasa se calcula automaticamente en base a las opciones que se hagan en la
ventana de dialogo Intervalo de célculo; dentro de un plazo determinado, un nimero
de pulsos definido, o una porcién de la presentacion del ecograma. Los datos se
toman entonces desde una zona del eco que empieza inmediatamente después del
pulso transmitido, y que termina justo sobre la profundidad detectada.

Si se ha limitado el alcance vertical (usando los ajustes Alcance y Alcance inicial),
la zona resultante se usa para los céalculos de biomasa. Si el fondo del mar esta
claramente definido con una tnica deteccion de fondo, el eco del fondo no se
incluira en los calculos. Por lo tanto, si desactiva el detector de fondo, el eco de
fondo se incluird en los calculos.

—  Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143
—  Alcance inicial en la pagina 166

—  Alcance en la pagina 164

Fondo

El ecograma esta referido al fondo. La profundidad final (limite inferior del
ecograma) y el alcance vertical se seleccionan manualmente por los botones Alcance
inicial y Alcance en el menu Principal. Sélo se presenta el ecograma en los pulsos
que detectan el fondo correctamente.

El calculo de la biomasa se hace del mismo modo que para los ecogramas de
Superficie.

Pelagico

Este ecograma es muy parecido al de Superficie. Sin embargo, la biomasa se calcula
de una forma diferente.

Los célculos de biomasa no estan restringidos por la deteccion de fondo. Esto
significa que el eco del fondo se incluira en los calculos si se encuentra dentro de
la escala elegida.
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Ejemplo 5  Estimacion de la biomasa

Si est4 estudiando un cardumen pelagico, establezca Alcance inicial y Alcance
para incluir el cardumen. Si el cardumen es lo suficientemente grande, el
ecograma de Superficie puede confundirlo por error como fondo, y las lecturas
de biomasa seran falsas, El ecograma Pelagico no tendré en cuenta la deteccion
de fondo, y dard una estimacion correcta de la biomasa.

d Arrastre
Este ecograma se refiere a la apertura vertical de la red.
El ecograma soélo se dibuja cuando la informacion de posicion de la red esta
disponible.
—  Arrastre en la pagina 206
El célculo de la biomasa se hace del mismo modo que para los ecogramas de
Superficie.

Procedimiento

1  Pulse el icono Activo.
Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Activo. ﬁ
—  Menu Activo en la pagina 160

2 Pulse Ecograma para abrir la ventana de dialogo Ecograma.
La ventana de didlogo Ecograma permite configurar los parametros que controlan la
presentacion del ecograma. Las tres pestafias controlan las lineas horizontales, el
tipo de ecograma con el TVG aplicado, y la velocidad de paginacion del ecograma.
—  Ecograma en la pagina 228

3  En la pestafia Ecograma, elija Tipo de Ecograma.
Nota
El tipo de ecograma elegido se aplicara solo al ecograma “activo” seleccionado
en ese momento. Si quiere que los cambios se apliquen a todos los ecogramas
similares pulse Aplicar a Todos.

4  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Como establecer marcadores horizontales

Este procedimiento explica como puede habilitar uno o mas marcadores horizontales
en el ecograma actual..

Los ecogramas que proporciona la ES70 pueden contener informacion adicional. Se
pueden habilitar las siguientes lineas, marcadores y anotaciones:

* Linea de Fondo en la pagina 136

* Linea Blanca en la pagina 136
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Linea de Dureza en la pagina 137

Linea de Arrastre en la pagina 137

Linea de Profundidad Variable en la pagina 138
Linea de Otro Alcance en la pagina 138

Linea de Biomasa en la pagina 139

Escala en la pagina 140

Marcas verticales en la pagina 140

Anotaciones en la pagina 141

Procedimiento

1

Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-ment Activo. E

—  Menu Activo en la pagina 160

Pulse Ecograma para abrir la ventana de didlogo Ecograma.

La ventana de didlogo Ecograma permite configurar los pardmetros que controlan la
presentacion del ecograma. Las tres pestafias controlan las lineas horizontales, el
tipo de ecograma con el TVG aplicado, y la velocidad de paginacion del ecograma.

—  Ecograma en la pagina 228
En la pestafia Lineas, observe los distintos marcadores que pueden habilitarse.
—  Ecograma; pestaiia Lineas en la pagina 229

Habilite las lineas que desee ver.

Importante

Tenga en cuenta que la Linea Blanca y la Linea de Dureza no puede usarse
simultaneamente.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Como establecer marcadores verticales

Este procedimiento explica como puede habilitar uno o méas marcadores verticales en
el ecograma actual.

Los ecogramas que proporciona la ES70 pueden contener informacion adicional. Se
pueden habilitar las siguientes lineas, marcadores y anotaciones:

Linea de Fondo en la pagina 136
Linea Blanca en la pagina 136
Linea de Dureza en la pagina 137

Linea de Arrastre en la pagina 137

347237/C 67



Simrad ES70

Linea de Profundidad Variable en la pagina 138
Linea de Otro Alcance en la pagina 138

Linea de Biomasa en la pagina 139

Escala en la pagina 140

Marcas verticales en la pagina 140

Anotaciones en la pagina 141

Procedimiento

1

Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Activo. E

—  Menu Activo en la pagina 160

Pulse Ecograma para abrir la ventana de didlogo Ecograma.

La ventana de didlogo Ecograma permite configurar los pardmetros que controlan la
presentacion del ecograma. Las tres pestafias controlan las lineas horizontales, el
tipo de ecograma con el TVG aplicado, y la velocidad de paginacion del ecograma.

—  Ecograma en la pagina 228

En la pestafia Lineas, observe los distintos marcadores verticales que pueden
habilitarse.

Nota

Las anotaciones estan controladas en la ventana de dialogo Anotacién, pero para
poner las anotaciones en el ecograma, debe habilitarlas en la ventana de dialogo
Ecograma.

— Ecograma, pestaiia Lineas en la pagina 229
— Anotaciones en la pagina 195
Habilite los marcadores verticales que desee ver.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Como seleccionar la ganancia TVG en la ventana Ecograma

La TVG puede elegirse usando la ventana de didlogo Ecograma (descrito aqui), o con el
botdén TVG en el sub-menu Activo.

—  Como ajustar la ganancia TVG en el menu Activo en la pagina 83
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TVG significa Ganancia Variable con el Tiempo.

La idea con la TVG es que los ecos de los peces tendran el mismo nivel de eco (color)
independientemente de sus profundidades.

La ES70 tiene un alcance de TVG hasta los 15 000 metros, lo que a efectos practicos es
ilimitado. La ES70 no tiene un receptor compensado de TVG como otras sondas. En
la ES70 la TVG se realiza por software después de que los ecos del receptor(es) han
sido convertidos al formato digital. Para que esto funcione, el receptor debe tener un
rango dindmico grande.
Se dispone de los siguientes ajustes de TVG:
a  Potencia (Sin TVG)

No se implementa la ganancia TVG. Este ajuste es muy poco utilizado.
b  Cardumen (20 log TVG)

Este ajuste de ganancia ofrece una amplificaciéon mas débil cerca del fondo. Se ha
disenado para proporcionar los mejores ecos para los cardimenes. El tamafio de un
cardumen permite detectarlo incluso con ganancia reducida.

¢ Peces (40 log TVG)

Este ajuste de ganancia proporciona una amplificacion mayor cerca del fondo. Se ha
disefiado para proporcionar los mejores ecos de los peces aislados.

d Blancos (40 log TVG)

Bésicamente, este ajuste utiliza la misma amplificacion TVG que Peces, pero se
implementa un filtrado y compensacion adicional. So6lo se muestran los ecos
detectados e interpretados como un sélo pez. Los ecos son compensados por su
posicion fisica en el haz (compensacion de haz). Esto significa que los peces en la
region externa del haz se ajustan al tamafio correcto aunque sus ecos son mas débiles.

Tenga en cuenta que este ajuste Blancos (40 log TVG) solo funciona con transductores
“split beam”.

e Distintos objetivos (40 log TVG)

Bésicamente, este ajuste utiliza la misma amplificacion TVG que Peces, pero se
implementa una compensacion de haz adicional. Los ecos detectados e interpretados
como peces aislados se ajustan a su tamafio correcto de acuerdo a su posicion fisica
en el haz.

Tenga en cuenta que este ajuste Distintos objetivos (40 log TVG) so6lo funciona con
transductores “split beam”

f  Usuario (TVG variable)

Este ajuste le permite definir su propia configuracion de TVG.
Procedimiento
1  Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Activo. ﬁ

—  Menu Activo en la pagina 160
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2 Pulse Ecograma para abrir la ventana de dialogo Ecograma.

La ventana de didlogo Ecograma permite configurar los pardmetros que controlan la
presentacion del ecograma. Las tres pestafias controlan las lineas horizontales, el
tipo de ecograma con el TVG aplicado, y la velocidad de paginacion del ecograma.

—  Ecograma en la pagina 228

3  Enla pestana Ecograma, observe los distintos ajustes de TVG que pueden aplicarse.
—  Ganancia TVG en la pagina 303
—  Ecograma; pestaiia Ecograma en la pagina 232

4  Elija su ajuste de TVG.

Consejo

Tenga en cuenta que los cambios realizados en esta pestafia s6lo se aplicaran por
defecto al ecograma “activo” seleccionado en este momento (identificado por un
borde grueso). Si desea aplicar los cambios a todos los ecogramas del mismo tipo
(por ejemplo todos los ecogramas referidos al fondo), pulse Aplicar a todo.

5 Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Como eliminar las interferencias y el ruido del propio barco
de los ecogramas

Kun ES70

El menu Activo ofrece un filtro dedicado para eliminar interferencias y el ruido de su
propio barco, el Filtro pulso a pulso. Este procedimiento explica como activar este filtro.

Este filtro fue desarrollado originalmente para nuestros sonares, pero también ha
demostrado ser muy util en otros sistemas de hidroacustica.

Se proporcionan las siguientes opciones de filtrado:

a oOff
Sin filtrado
b 2de3

Para mostrar el eco actual, el mismo eco debe estar presente en al menos dos de los
tres pulsos anteriores.

C 2 de?2

Para mostrar el eco actual, el mismo eco debe estar presente en dos de los dos
pulsos anteriores.

d 3de3

Para mostrar el eco actual, el mismo eco debe estar presente en tres de los tres
pulsos anteriores.
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Procedimiento
1  Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Activo. E

—  Menu Activo en la pagina 160
2 Pulse Filtro Pulso a Pulso, y haga los ajustes para adaptarse a sus necesidades.

Consejo

Tenga en cuenta que los cambios realizados en esta pestaia so6lo se aplicaran por
defecto al ecograma “activo” seleccionado en este momento (identificado por un
borde grueso). Si desea aplicar los cambios a todos los ecogramas del mismo tipo
(por ejemplo todos los ecogramas referidos al fondo), pulse Aplicar a todo.

—  Filtro pulso a pulso en la pagina 237

Eliminar las interferencias utilizando pulso secuencial

Este procedimiento explica como puede iniciar el pulso secuencial para eliminar las
interferencias. Esta funcion resulta muy util si cuenta con multiples transductores usando
la misma frecuencia.

La funcion Pulsos secuenciales se puede utilizar si tiene en funcionamiento mas de un
transceptor en su sistema ES70. Cuando se activa, cada transceptor individual “pulsara”
en secuencia, uno a uno. Si se utilizan dos transductores en un transceptor, éstos
“pulsaran” simultdneamente. Cuando no esté activado, todos los canales de frecuencia
“pulsaran” simultdneamente.

Procedimiento

1  Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir el

sub-menu Operativa. .')J

2 Pulse Operativa normal para abrir la ventana de didlogo Operativa normal.

El propdsito de la ventana de didlogo Operativa normal es proporcionar una vision
general de los parametros actuales del transceptor, y permitir cambiarlos.

—  Operativa normal en la pagina 175
3 Pulse para abrir Pulso secuencial.
4  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Como identificar mas facilmente el contorno del fondo

La ventana de didlogo Ecograma le permite habilitar una Linea de fondo o una Linea
blanca para identificar mas facilmente el fondo. Este procedimiento explica como
habilitar estas caracteristicas.
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Los marcadores habilitados aqui se explican en la seccion Ecogramas en el capitulo
Presentaciones de Pantalla.

—  Marcadores de ecograma en la pagina 135

Procedimiento

1

Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Activo. ﬁ

—  Menu Activo en la pagina 160

Pulse Ecograma para abrir la ventana de didlogo Ecograma.

La ventana de didlogo Ecograma permite configurar los pardmetros que controlan la
presentacion del ecograma. Las tres pestafias controlan las lineas horizontales, el
tipo de ecograma con el TVG aplicado, y la velocidad de paginacion del ecograma.

—  Ecograma en la pagina 228

En la pestafia Lineas, observe las distintas lineas que pueden aplicarse.
—  Ecograma; pestaria Lineas en la pagina 229

Pulse Linea de fondo para activar la vista.

Pulse Linea blanca o Dureza para seleccionar qué linea mostrar.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Alcances

Estos procedimientos explican como cambiar el alcance vertical, es decir, como controlar
la profundidad a mostrar por el ecograma.

Temas

72

Como cambiar el alcance inicial en la pagina 73
Como elegir una profundidad de inicio automatica en la pagina 73

Como elegir el alcance vertical en la pagina 74
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Como cambiar el alcance inicial

Este procedimiento explica como controlar el alcance
inicial vertical en el ecograma. El alcance inicial

se controla por el botdon Alcance inicial en el ment
Principal.

—  Alcance inicial en la pagina 166

Ejemplo 6 Alcance inicial y Alcance en un ecograma de superficie

En un ecograma de superficie, fije el valor de Alcance inicial a 0 metros. Esto
hara que el ecograma empiece desde la superficie del mar (siempre que se haya
definido el calado del transductor). Fije Alcance a la profundidad actual mas 20
metros. El ecograma mostrara el 4rea desde la superficie del mar hasta 20 metros
“por debajo” del fondo. El contorno del fondo se detecta facilmente cuando
cambia la profundidad.

Tres diferentes métodos pueden ser utilizados.

Procedimiento
1  Meétodo 1:

a  Pulse [+] o [-] para ajustar el alcance inicial manualmente.
2 Método 2:

a  Pulse en el centro del boton, mantenga pulsado el boton del raton, y arrastre
hacia los lados.

3 Método 3 s6lo se puede usar si tiene un teclado:
a  Pulse en el centro del botdn para abrirlo.

b  Introduzca cualquier valor con el teclado.

Como elegir una profundidad de inicio automatica

Este procedimiento explica como activar el uso de la
funcion de profundidad de inicio automatica. La escala
inicial se controla desde boton Escala inicial en el ment
Principal.

—  Alcance inicial en la pagina 166
Nota

La funcion Profundidad de inicio automdtica solo funcionard en los ecogramas referidos a
la superficie.

Ejemplo 7  Profundidad de inicio automdtica

Si se fija Alcance a 20 metros y se activa la funcion Profundidad de inicio
automatica, siempre se dibujara el ecograma para hacer que el contorno aparezca
cerca del fondo de la presentacion del ecograma. Si la profundidad del agua supera
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Ejemplo 7  Profundidad de inicio automatica (cont.)

los 20 metros, el sistema ES70 movera automaticamente el alcance inicial hacia
abajo. Se mantiene el alcance, pero se mueve el alcance inicial, el contorno del
fondo sigue siendo visible.

Procedimiento

1  Observe el ment Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

Observe ¢l boton Escala inicial.
Pulse en el centro del botdn para abrirlo.

Pulse para activar la Profundidad de inicio automatica.

N A W N

Haga clic en el centro del boton para cerrarla.

Como elegir el alcance vertical

Este procedimiento explica como ajustar el alcance
vertical; la distancia desde la superficie y hasta el
fondo. El alcance vertical se controla por el boton
Alcance en el menu Principal.

—  Alcance en la pagina 164

Ejemplo 8 Alcance inicial y Alcance en un ecograma

de fondo

En un ecograma de fondo, fije el valor Alcance inicial a —5 metros. Esto hara que
el ecograma empiece desde 5 metros sobre el fondo. Fije Alcance a los 5 metros
mas 10 = 15 metros. El ecograma mostrara el area desde los 5 metros por encima
de la profundidad hasta 10 metros “por debajo” del fondo. El contorno del fondo
aparecera como una linea plana.

Dos métodos se pueden utilizar.
Procedimiento
1  Método 1:
a  Pulse [+] o [-] para ajustar el alcance manualmente.
2 Método 2:
a  Pulse en el centro del boton para abrirlo.

b  Pulse cualquier valor de alcance (incluso Auto si esta disponible) para
seleccionarlo.
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Deteccion de fondo

Estos procedimientos explican como se puede controlar la deteccion de fondo.
Temas

» Como definir la profundidad mdxima y minima en la pagina 75

»  (Como ajustar el nivel de eco de fondo para localizar peces planos en la pagina 76
» Como ajustar el nivel de eco de fondo para localizar algas en la pagina 77

» Configurar las alarmas de profundidad en la pagina 77

Como definir la profundidad maxima y minima

Cuando se utilice el sistema ES70 es muy importante que detecte y “enganche” la
profundidad correcta. Normalmente esto ocurrira de forma automatica. Sin embargo,
ciertas condiciones (como el ruido o aire bajo el casco), o la aparicion de grandes
cardimenes, pueden “engafar” a la sonda. Cuando no se detecta el fondo se leera una
profundidad de 0.00 metros.

Con el fin de orientar al sistema ES70 a localizar la profundidad correcta, a veces puede
que resulte util seguir este procedimiento.

Nota

Si se establece la profundidad mdxima a un valor igual o menor que el valor minimo, el
algoritmo de deteccion de fondo se desactivarad. El sistema ES70 no podra detectar el
fondo de ninguna manera, y la profundidad que se muestra sera 0.00 m

Procedimiento
1  Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Activo. ﬁ

—  Menu Activo en la pagina 160

2 Enel menu Activo, pulse Detector de fondo para abrir la ventana de Detector de fondo.

El propdsito de la ventana de didlogo Detector de fondo es definir los limites de
profundidad superior e inferior que se usardn con mayor probabilidad durante el
funcionamiento del sistema ES70. En esta ventana de didlogo, también se puede
modificar el ajuste del Nivel de eco de fondo para cambiar la deteccion de fondo
respecto del eco de fondo.

—  Detector de fondo en la pagina 240
3 Introducir una Profundidad Minima.

Este ajuste elimina todas las detecciones de fondo no deseadas desde la superficie
del transductor hasta la profundidad definida.
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Introduzca una Profundidad Maxima.

Establezca esta profundidad aproximadamente a un 50% mas que la profundidad
esperada. Si el sistema ES70 perdiera la deteccion de fondo debido al aire o a otras
perturbaciones, tratara de ubicar de nuevo la profundidad entre las profundidades
minima y méxima que ha definido. No exagere. Si por ejemplo introduce 5000
metros y se pierde el seguimiento del fondo, el sistema ES70 buscara en toda la
rango de profundidades para enganchar el nuevo fondo. Esto empleard mucho
tiempo.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Como ajustar el nivel de eco de fondo para localizar peces
planos
El sistema ES70 incluye el pardmetro Nivel de eco de fondo en la ventana de didlogo

Detector de fondo. Se puede usar este pardmetro para mejorar la deteccion de lenguado,
platija o especies similares.

—

Pendientes del fondo en la pagina 300

Procedimiento

1

76

Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Activo. E

—  Menu Activo en la pagina 160

En el menu Activo, pulse Detector de fondo para abrir la ventana de Detector de fondo.

El proposito de la ventana de dialogo Detector de fondo es definir los limites de
profundidad superior e inferior que se usaran con mayor probabilidad durante el
funcionamiento del sistema ES70. En esta ventana de didlogo, también se puede
modificar el ajuste del Nivel de eco de fondo para cambiar la deteccion de fondo
respecto del eco de fondo.

—  Detector de fondo en la pagina 240
Aumente el valor del Nivel de eco de fondo (hdgalo méas positivo).

Un valor tipico seria aproximadamente -30 dB, pero se tendrd que hacer pruebas
para encontrar el mejor valor para la frecuencia de funcionamiento y el fondo actual
y las condiciones del mar.

El sistema ES70 proporcionara una mayor penetracion, y mostrara un fondo
detectado que es un poco mas profundo que el valor actual. Esto hara que los peces
planos se muestren como si estuvieran “sobre” el fondo.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.
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Como ajustar el nivel de eco de fondo para localizar algas

El sistema ES70 incluye el parametro Nivel de eco de fondo en la ventana de
didlogoDetector de fondo. Si tiene un sistema Olex, se puede utilizar este pardametro para
mejorar la deteccion de praderas marinas.

—  Pendientes del fondo en la pagina 300
Procedimiento
1  Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-ment Activo. ﬁ

—  Menu Activo en la pagina 160

2 Enel menu Activo, pulse Detector de fondo para abrir la ventana de Detector de fondo.

El proposito de la ventana de didlogo Detector de fondo es definir los limites de
profundidad superior e inferior que se usaran con mayor probabilidad durante el
funcionamiento del sistema ES70. En esta ventana de didlogo, también se puede
modificar el ajuste del Nivel de eco de fondo para cambiar la deteccion de fondo
respecto del eco de fondo.

—  Detector de fondo en la pagina 240
3 Reducir el valor del Nivel de eco de fondo a un valor menor (hagalo més negativo).

Un valor tipico seria aproximadamente -60 dB, pero se tendra que hacer pruebas
para encontrar el mejor valor para la frecuencia de funcionamiento y el fondo actual
y las condiciones del mar.

El sistema ES70 mostrara un valor de profundidad que es menor que la profundidad
actual.

4  Observe la profundidad real en el sistema Olex.
La diferencia entre las dos profundidades indica la altura de la pradera marina.

5 Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Configurar las alarmas de profundidad

Este procedimiento explica como configurar las alarmas de profundidad en el sistema
Simrad ES70.

Las alarmas de profundidad del sistema Simrad ES70 cumplen los requisitos establecidos
por la Organizacién Maritima Internacional (IMO) aplicados a la navegacion.

Una alarma saltara si:

a la profundidad actual es menor que lo establecido en la alarma de profundidad
minima , o

b la profundidad actual es mayor que lo establecido en la alarma de profundidad
maxima
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Una funcioén dedicada le permite inhabilitar todas las alarmas de profundidad a la vez,
mientras que otra opcion le permitird habilitar o deshabilitar una alarma audible.

Cuando una alarma salta, el campo Alarmas de profundidad cambia
de color y se vuelve rojo. Esta alerta también se presenta en
forma de mensaje en el sistema de mensajeria y - en caso de estar
habilitado- emitira una sefial de audio.

Para reconocer la alarma, haga clic en el campo Alarmas de profundidad para abrir la
ventana de didlogo. El sonido de la alarma se deshabilitara automaticamente. Para
“reiniciar” la alarma, haga clic en Utilizar Sonido de Alarma para habilitarlo.

—  Alarmas de Profundidad en la pagina 245
Importante

Si el detector del fondo del sistema ES70 falla a la hora de detectar el fondo cuando
la alarma de profundidad esta deshabilitada, o si esta apagada, la alarma saltara
independientemente de la profundidad actual.

Procedimiento

1  Observe el campo Alarmas de profundidad en el lado derecho de la Barra titulo.

'Dept" A |

10m 1000 m

Haga doble clic en el campo Alarmas de profundidad para abrir la ventana de didlogo
Alarmas de profundidad .

2 Para activar las alarmas:
a  Define los valores para la profundidad minima y méxima.
b  Haga clic para habilitar Uso del Sonido de la Alarma si asi lo desea.

¢ Enlatabla en la parte inferior de la ventana de didlogo Alarmas de Profundidad
haga clic para activar qué canal de frecuencia se usara para la deteccion del
fondo.

La eleccion que haga aqui no tendra ningun efecto en los ecogramas ya que
solo elige qué canal de frecuencia “alimentard” el sistema de alarma.

d Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.
3 Para deshabilitar todas las alarmas de profundidad:
a  Haga clic para elegir Deshabilitar Alarmas si asi lo desea.

b  Observe que el campo Alarmas de profundidad cambia de
apariencia para indicar su eleccion.

¢ Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana
de diélogo.

4  Para deshabilitar solo las alarmas de profundidad minima o méaxima:
a  Establezca el limite de alarma relativo a 0 (cero).

b  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.
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Distribucion de tallas, biomasa y densidad
de peces

Si dispone de un transductor “split beam” en su sistema ES70, éste le proporcionara
informacion sobre la distribucion de tallas y la densidad de los peces por debajo del casco.

Temas

» Como controlar la distribucion de tallas de los peces en la pagina 79

»  Como ajustar la talla de peces para una calculo correcto en la pagina 80
»  Como controlar la biomasa actual en la pagina 81

* Como activar la linea de biomasa en la pagina 81

Como controlar la distribucién de tallas de los peces
La distribucion de tallas se muestra con el panel de informacion Distribucion de tallas.
—  Panel de informacion de Distribucion de tallas en la pagina 145

El panel de informacion Distribucion de tallas muestra un histograma de los ecos de peces
aislados detectados. El célculo se basa en los parametros que se han seleccionado en

la ventana de didlogo Intervalo de calculo; el tiempo, el pulso o una parte elegida de la
presentacion actual. Por lo tanto, proporciona una indicacion visual de las tallas de

los peces en el intervalo elegido.

Soélo se muestran los peces detectados por la frecuencia del transductor actual.

El nimero grande sobre el histograma muestra la talla media de todos los peces en el
histograma. El valor se presenta en la unidades que se han elegido en la ventana de
dialogo Unidades. Para un valor exacto en el eje x, coloque el cursor en una barra vertical
en el histograma, y lea el valor de la etiqueta.

La abreviatura TS se usa comunmente. Significa “Intensidad del blanco”, y es una
medida de la intensidad de los ecos generados por los peces individuales en el ecograma
actual. La intensidad del eco indica la talla de los peces. El panel de informacion
Distribucién de tallas proporciona una estimacion matematica de las tallas de todos las
especies de pez en el ecograma.

La intensidad del eco de un pez varia de una especie a otra. Para cambiar la especie de
pez, utilice la ventana Seleccionar pez que se abre en el menu Configuracion.

—  Seleccionar pez en la pagina 197
1  Pulse el icono Distribucién de tallas.

El icono se encuentra en la Barra Titulo.. Se utiliza para abrir el panel
de informacion Distribucién de tallas. { |I|| ‘

—  Panel de informacion de Distribucion de tallas en la pagina 145

2 Para cambiar el tamaio del panel de informacion, pulse en la esquina inferior
derecha, mantenga el raton pulsado, y arrastre.
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3 Para cambiar la transparencia del panel de informacion, abra el ment1 Presentacion,
y pulse el botén Transparencia.

—  Transparencia en la pagina 185

4  Pulse en los titulos del histograma para ver la informacion de los distintos
ecogramas.

5 Para cambiar los parametros de presentacion:

a  Pulse el boton herramienta en la esquina superior derecha del panel de
informacion para abrir la ventana Distribucion de tallas.

La ventana de didlogo también se puede abrir desde el sub-ment Activo.
—  Distribucion de tallas en la pagina 239
b  Haga los ajustes necesarios.
¢ Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.
6 Para cambiar las especies de peces:
a  Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el menu Configuracion. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158

b Pulsar Seleccionar Pez para abrir la ventana de didlogo Seleccionar Pez.

—  Seleccionar pez en la pagina 197
¢ Haga los ajustes necesarios.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Como ajustar la talla de peces para una calculo correcto

La ES70 mide y registra la intensidad del blanco (TS). Los investigadores del Instituto
Noruego de Investigacion Pesquera han compilado un conjunto de algoritmos basados en
extensas pruebas con las distintas especies, y estos se utilizan por la ES70 para calcular
la talla de los peces en funcion de la intensidad del blanco. Sin embargo, la intensidad
del blanco difiere entre las distintas especies. Si encuentra que la talla de los peces

que ha capturado difiere de la presentacion inicial, puede ajustar los algoritmos usados
para calcular la talla.

Nota

Preste especial atencion a la caballa, ya que este pez tiene una intensidad de blanco muy
baja. La caballa puede confundirse a veces con cebo pequerio. Si usted pesca caballa, le
recomendamos que use frecuencias de ecosonda de 120 kHz o 200 kHz, ya que la caballa
muestra mayores intensidades de blanco para estas frecuencias.
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Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158

Pulsar Seleccionar Pez para abrir la ventana de didlogo Seleccionar Pez.

—  Seleccionar pez en la pagina 197
Haga los ajustes necesarios.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Como controlar la biomasa actual

Este procedimiento explica como abrir el panel de informacion Biomasa.

La biomasa se muestra con el panel de informacion Biomasa, y/o habilitando la Linea de
biomasa en la presentacion del ecograma.

—

—

1

Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143
Marcadores de ecograma en la pagina 135
Pulse el icono Biomasa.

Este icono se encuentra en la Barra Titulo. Se utiliza para abrir el panel

. .y . L1 ]
de informacion de la Biomasa.

-’t

—  Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143

Para cambiar el tamafo del panel de informacion, pulse en la esquina inferior
derecha, mantenga el raton pulsado, y arrastre.

Para cambiar la transparencia del panel de informacion, abra el menu Presentacion,
y pulse el boton Transparencia.

—  Transparencia en la pagina 185

Pulse en los titulos del histograma para ver las presentaciones de los distintos
ecogramas.

Como activar la linea de biomasa

Este procedimiento explica como habilitar la Linea de Biomasa.

La biomasa se muestra con el panel de informacion Biomasa, y/o habilitando la Linea de
biomasa en la presentacion del ecograma.

—

—

Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143

Marcadores de ecograma en la pagina 135
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1  Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Activo. E

—  Menu Activo en la pagina 160

2 Pulse Ecograma para abrir la ventana de dialogo Ecograma.

La ventana de didlogo Ecograma permite configurar los pardmetros que controlan la
presentacion del ecograma. Las tres pestafias controlan las lineas horizontales, el
tipo de ecograma con el TVG aplicado, y la velocidad de paginacion del ecograma.

—  Ecograma en la pagina 228

3 Enla pestafia Lineas, observe que la biomasa puede activarse o desactivarse, y que
puede definir la escala para ella.

Haga los ajustes necesarios.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Ganancia

Estos procedimientos explican como puede ajustar la ganancia en el sistema ES70.
Esta controla lo “potentes” que se muestran los ecos en el ecograma. El sistema ES70
usa dos principios para la ganancia: amplificacion de sefial y ganancia variable en el
tiempo (TVG).

Temas
» Como ajustar la senial de la ganancia en la pagina 82

* Como ajustar la ganancia TVG en el menu Activo en la pagina 83

Como ajustar la sefal de la ganancia
Este procedimiento explica como cambiar la amplificacion de senal.
Procedimiento

1  Observe el menu Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

2 Observe el boton Ganancia en el ment Principal.

—  Ganancia en la pagina 168
3 Meétodo 1:

a  Pulse [+] o [-] para elegir la ganancia.
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4  Método 2:
a  Pulse en el centor del boton Ganancia, mantenga pulsado el raton.

b  Arrastre el cursor a la izquierda o a la derecha para aumentar o reducir la
ganancia.

5 Método 3, solo se puede usar si tiene un teclado:
a  Pulse en el centro del botébn Ganancia para abrir el sub-menu.

b  Introduzca el valor de ganancia deseado entre 20 y 120.

Como ajustar la ganancia TVG en el menu Activo

La TVG puede elegirse usando la ventana de didlogo

Ecograma, o con el botén TVG en el sub-menu Activo

(descrito aqui).

—  Como seleccionar la ganancia TVG en la ventana
Ecograma en la pagina 68

TVG significa Ganancia Variable con el Tiempo.

Laidea con la TVG es que los ecos de los peces tendran
el mismo nivel de eco (color) independientemente de sus profundidades.

La ES70 tiene un alcance de TVG hasta los 15 000 metros, lo que a efectos practicos es
ilimitado. La ES70 no tiene un receptor compensado de TVG como otras sondas. En
la ES70 la TVG se realiza por software después de que los ecos del receptor(es) han
sido convertidos al formato digital. Para que esto funcione, el receptor debe tener un
rango dindmico grande.

Se dispone de los siguientes ajustes de TVG:
a  Potencia (Sin TVG)

No se implementa la ganancia TVG. Este ajuste es muy poco utilizado.
b  Cardumen (20 log TVG)

Este ajuste de ganancia ofrece una amplificacion mas débil cerca del fondo. Se ha
disefiado para proporcionar los mejores ecos para los cardimenes. El tamafio de un
cardumen permite detectarlo incluso con ganancia reducida.

¢ Peces (40 log TVG)

Este ajuste de ganancia proporciona una amplificacién mayor cerca del fondo. Se ha
disefiado para proporcionar los mejores ecos de los peces aislados.

d Blancos (40 log TVG)

Basicamente, este ajuste utiliza la misma amplificacion TVG que Peces, pero se
implementa un filtrado y compensacion adicional. Solo se muestran los ecos
detectados e interpretados como un sélo pez. Los ecos son compensados por su
posicion fisica en el haz (compensacion de haz). Esto significa que los peces en la
region externa del haz se ajustan al tamafio correcto aunque sus ecos son mas débiles.

Tenga en cuenta que este ajuste Blancos (40 log TVG) solo funciona con transductores
“split beam”.
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e Distintos objetivos (40 log TVG)

Bésicamente, este ajuste utiliza la misma amplificacion TVG que Peces, pero se
implementa una compensacion de haz adicional. Los ecos detectados e interpretados
como peces aislados se ajustan a su tamafio correcto de acuerdo a su posicion fisica
en el haz.

Tenga en cuenta que este ajuste Distintos objetivos (40 log TVG) so6lo funciona con
transductores “split beam”

f  Usuario (TVG variable)

Este ajuste le permite definir su propia configuracion de TVG.
Procedimiento
1  Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Activo. E

—  Menu Activo en la pagina 160
Localice el boton TVG.
Método 1:
a  Pulse [+] o [-] para elegir el ajuste de TVG.
4  Método 2:
a  Pulse en el centro del boton TVG para abrir el sub-men.

b  Pulse en cualquier ajuste para seleccionarlo.

Potencia y duracion del pulso

Estos procedimientos explican como controlar la potencia de salida y la duracién del
pulso de transmision.

Temas
*  Como elegir el modo pasivo en la pagina 84
» Como cambiar la potencia de salida en la pagina 85

» Como ajustar la duracion del pulso en la pagina 86
Como elegir el modo pasivo

Para comprobar cuanto ruido recibe la ES70, péngala en modo pasivo. Esto significa que
la ES70 no esta transmitiendo pulsos de sonido en el agua, s6lo estd “escuchando”.
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Procedimiento
1  Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Operativa. ?_/’/

2 Pulse Operativa normal para abrir la ventana de dialogo Operativa normal.

El proposito de la ventana de didlogo Operativa normal es proporcionar una vision
general de los parametros actuales del transceptor, y permitir cambiarlos.

—  Operativa normal en la pagina 175
3 Para el canal del transductor pertinente, cambie Modo a Pasivo.

4  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Como cambiar la potencia de salida

De vez en cuando puede ser Util reducir la potencia de salida de la ecosonda. Una
potencia de salida reducida puede resultar beneficiosa si estd buscando peces individuales
o cardimenes cerca de la superficie, si trabaja en aguas muy someras, si le molestan los
falsos ecos debidos a la reverberacion, o si simplemente siente que los ecos son muy
fuertes.

Nota

Si aumenta la potencia de salida, asegurese que no elige mas potencia de la que
admite su transductor. Con una configuracion correcta con el transductor registrado
en el software de la ecosonda usted esta protegido contra ésto. Sin embargo, si utiliza
un transductor de otro proveedor que no es conocido por el software de la ecosonda,
puede causar darios permanentes si aumenta la salida mas alla de las capacidades
del transductor.

Procedimiento
1  Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Operativa. .'JJ

2 Pulse Operativa normal para abrir la ventana de didlogo Operativa normal.

El propdsito de la ventana de didlogo Operativa normal es proporcionar una vision
general de los pardmetros actuales del transceptor, y permitir cambiarlos.

—  Operativa normal en la pagina 175
3 Parael canal del transductor pertinente, ajuste Potencia [W] al valor requerido.
—  La potencia de salida en la pagina 305

4  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.
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Como ajustar la duraciéon del pulso

Este procedimiento explica como cambiar la longitud del pulso (duracion).

Consejo

La duracion del pulso transmitido es muy importante para el modo en que se pueden
detectar peces.

Un pulso de duracion corta le da una resolucion vertical muy fina. Esto le permite
detectar los peces dispersos, y puede encontrar los que se mueven cerca del fondo.

Un pulso de duracion larga arroja mucha mas energia en el agua, y los filtros digitales
usados por el receptor son mas estrechos.

Estos filtros reduciran la sensibilidad del sistema ES70 al ruido, pero la duracion del
pulso transmitido le dard ecos mas fuertes. Con los filtros, una duracioén de pulso mas
larga se tendra un mayor alcance, pero una resolucion vertical reducida.

Procedimiento

1

86

Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Operativa. .'Jj

Pulse Operativa normal para abrir la ventana de didlogo Operativa normal.

El proposito de la ventana de dialogo Operativa normal es proporcionar una vision
general de los parametros actuales del transceptor, y permitir cambiarlos.

—  Operativa normal en la pagina 175

Para el canal del transductor pertinente, ajuste Duracién del plso al valor requerido.
Para uso general, recomendamos que la duracion del pulso se ajuste a Auto.

—  La duracion del pulso en la pagina 307

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.
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Procedimientos de configuracion del sistema
e instalacion del software

Estos procedimientos explican como instalar un canal de frecuencia, y como modificar
la direccion IP si se usan transceptores idénticos. Se proporcionan también los
procedimientos para la instalacion del software.

Temas

Instalacion inicial del transceptor en la pagina 87

Como instalar un canal de frecuencia en la pagina 88

Como desconectar un canal de frecuencia en la pagina 89

Como modificar una direccion IP en la pagina 90

Como actualizar la ayuda en linea en la pagina 92

Procedimientos de software en la pagina 93

— Como instalar el software del sistema ES70 en la pagina 94

— Como obtener la licencia del sistema ES70 en la pagina 95

— Como actualizar el software del sistema ES70 en la pagina 96

— Como quitar el software ES70 en la pagina 96

— Como actualizar el software del transceptor en la pagina 96

Instalacion inicial del transceptor

Este procedimiento explica como configurar su ordenador para comunicarse con el
transceptor. So6lo necesita hacerlo una vez.

Tenga en cuenta que este procedimiento es valido para los sistemas operativos Windows
XP y Windows 7.

Procedimiento

1
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En el ordenador, defina los ajustes del adaptador de red

Windows® XP®

a

b
¢
d

Pulse Inicio —Panel de control —Conexiones de red.
Pulse en el adaptador de red una vez para seleccionarlo.
Pulse con el botén derecho del ratdn, y seleccione Propiedades en el mend.

En Ia lista de conexiones, pulse Protocolo de Internet (TCP/IP), y a continuacion
Propiedades.

Pulse Usar la siguiente direccion IP, e introduzca la direccion IP y la mascara de
subred.

Direccién IP: 157.237.14.12
Mascara de subred: 255.255.0.0
Pulse OK para guardar los ajustes.

Salga de todas las ventanas.
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Windows® 7
a  Pulse Inicio —Panel de control —Conexiones de red.
b  Pulse Cambiar configuracién del adaptador en el ment izquierdo.

¢ Pulse una vez en el adaptador de red para seleccionarlo, y pulse Propiedades
en el ment.

d En la lista de conexiones, pulse Protocolo de Internet 4 (TCP/IPv4), y a
continuacion Propiedades.

e  Pulse Usar la siguiente direccion IP, e introduzca la direccion IP y la mascara de
red.

Direccion IP: 157.237.14.12
Mascara de subred: 255.255.0.0
f  Pulse OK para guardar los ajustes.
g Salga de todos las ventanas.
En el ordenador, inicie el programa ES70.
Configure el transceptor(es) y el transductor(es).
—  Como instalar un canal de frecuencia en la pagina 88

4 Inicie el funcionamiento normal.

Cdoémo instalar un canal de frecuencia
Este procedimiento explica como instalar un canal de frecuencia.

Importante

iDebe tener una licencia de software valida en el ordenador de su sistema ES70 para
instalar un canal de frecuencia!

Cada transceptor contiene uno o mas canales de frecuencia.

Esta frase se utiliza para identificar la combinacién de un transceptor, los transductores
y las frecuencias ofrecidas. Los transceptores “split beam” contienen sélo un canal
cada uno.

La parte superior de la ventana de didlogo Instalacion del transceptor muestra una lista
de canales de frecuencia que son, o han sido instalados en la ES70. Para cada canal, se
proporciona una etiqueta de estado.

Los siguientes valores de Estado estan disponibles.

* Ocupado: El canal de frecuencia ya esta en uso, probablemente por otra ecosonda en
la misma red. No puede conectarse a este canal.

» Instalado: Este canal de frecuencia esta conectado en su sistema ES70.
* Perdido: Este canal de frecuencia no puede usarse.

* Disponible: Este canal de frecuencia estd libre y listo para usarse.
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Procedimiento

1

Pulse el icono Configuracién.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. A

—  Menu Configuracion en la pagina 158

Pulse Instalacion para abrir el sub-menu Instalacién.

En el menu, pulse Instalacion del transceptor para abrir la ventana de Instalacién
del transceptor.

El proposito de la ventana de didlogo Instalacién del transceptor es establecer
los pardmetros necesarios para conectar el ordenador del sistema ES70 con el
transceptor(es) y el transductor(es).

— Instalacion del transceptor en la pagina 219

En la ventana de didlogo Instalacién del transceptor, pulse Explorar.

El sistema ES70 buscara automaticamente los transcpetores en la red.

Observe que todos los canales de frecuencia se enumeran en la ventana de dialogo.

Seleccione un canal de frecuencia que esté disponible, y elija el transductor correcto
en el cuadro.

Nota

Se trata de una tarea critica. Debe asegurarse que se selecciona el transductor
correcto. Si conecta el transceptor a un transductor que no puede admitir el nivel
de potencia, éste puede danarse irreparablemente.

Observe que el estado para los canales de frecuencia pertinentes cambia a Instalado.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Como desconectar un canal de frecuencia

Este procedimiento explica como desconectar un canal de frecuencia.

Procedimiento

1

Pulse el icono Configuracién.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158
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2 Pulse Instalacién para abrir el sub-menu Instalacion.

En el menu, pulse Instalacién del transceptor para abrir la ventana de Instalacion
del transceptor.

El propdsito de la ventana de didlogo Instalacién del transceptor es establecer
los parametros necesarios para conectar el ordenador del sistema ES70 con el
transceptor(es) y el transductor(es).

— Instalacion del transceptor en la pagina 219

3 Observe que los canales de frecuencia actuales estdn enumerados en la ventana de
dialogo.

Para una breve descripcion del concepto del canal de frecuencia, consulte Como
instalar un canal de frecuencia en la pagina 88.

4  En el canal de frecuencia que desee desconectar, cambie el tipo de transductor a
Ninguno.

Observe que el estado de los canales de frecuencia pertinentes cambia a Disponible.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Como modificar una direccion IP
Este procedimiento explica cémo modificar la direccion IP.

Simrad suministra los transceptores ya configurados con una direccion Ethernet y
una direccion IP fijas. Si su ES70 utiliza dos transceptores con frecuencias idénticas,
¢éstos de forma predeterminada tendran direcciones de Ethernet diferentes, pero las
mismas direcciones IP. Para que el sistema funcione, todos los transceptores deben
tener direcciones IP Unicas.

Si ha adquirido un sistema ES70 completo que incluye un ordenador y los transductores
requeridos, la configuracion ya se hizo en la fabrica. Sin embargo, si ha comprado su
propio ordenador y afiade transductores adicionales a un sistema ya existente, debera
hacer esto usted mismo o dejarlo en manos de su distribuidor.

Procedimiento
1  Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menU Configuracién. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158
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2 Pulse Instalacién para abrir el sub-menu Instalacion.

En el menu, pulse Instalacion del transceptor para abrir la ventana de Instalacién
del transceptor.

El proposito de la ventana de dialogo Instalacién del transceptor es establecer
los pardmetros necesarios para conectar el ordenador del sistema ES70 con el
transceptor(es) y el transductor(es).

— Instalacion del transceptor en la pagina 219
Observe que los canales de frecuencia actuales se enumeran en la ventana de didlogo.
Pulse una vez en el canal de frecuencia que desea modificar.

Observe que los parametros del transceptor pertinente se muestran en el campo
Informacion Transceptor

6 Cambie el/los transductor(es) a Ninguno, y pulse Aplicar.

7  Pulse Cambiar Direccion IP para abrir la ventana de didlogo Direccién IP.

Nota

Si tiene dos cables Ethernet conectados a su ordenador, puede que tenga que
desconectar el cable Ethernet de la red del barco antes de que Cambiar Direccion
IP esté disponible.

8 Introduzca una nueva direccion IP

Consejo

Cambie solo el ultimo digito en la direccion IP.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton
Teclado para abrir un teclado en pantalla.

9  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

10 En la ventana de didlogo Instalacién del Transceptor, observe que la direccion IP
para el transceptor elegido ha cambiado.

11 Instale los transductores para el canal con la nueva direccion IP.

Nota

jAsegurese que elige el/los transductor(es) correcto(s)!

12 Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.
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Como actualizar la ayuda en linea

La ayuda en linea para el sistema Simrad ES70 se proporciona en el formato de archivo
CHM. Este es un formato propio creado por Microsoft para este propésito. También
significa que los archivos CHM solo se pueden usar en ordenadores con un sistema
operativo de Microsoft. El sistema de ayuda completo para el sistema ES70 consiste de
un unico archivo CHM para cada idioma.

La ayuda en linea para el sisema Simrad ES70 puede actualizarse independiente del
software ES70. Se puede descargar el archivo CHM desde www.simrad.com y sustituirlo
con el archivo “viejo” que se utiliza actualmente en el ordenador ES70.

Microsoft ha decidido que los archivos CHM no se pueden abrir desde una pagina web,
ni desde un servidor en la red. Se debe descargar el archivo CHM al disco duro antes
de abrirlo.

Importante

Este procedimiento asume que se esta familiarizado con las utilidades para el manejo de
archivos del sistema operativo Microsoft® XP® y/o Microsoft® 7.

Tenga en cuenta los pasos necesarios para descargar el archivo CHM, y actualizar el
sistema ES70 con la nueva ayuda en linea.

Procedimiento
1  Inicie el sistema ES70.
2 Compruebe la version del archivo actual de la ayuda en linea.
a  Pulse el boton Ayuda en la barra Titulo para abrir la ayuda en linea.

b  Si es necesario, pulse el simbolo [+] en el ment a el lado izquierdo
de la pagina de ayuda para abrir la tabla de contenidos.

C Pulse Informaciéon del documento. |

d Observe la version del archivo de ayuda en linea actual.

3 Para descargar la ayuda en linea actualizada, vaya a:

www.simrad.com/es70

4  Cambie el nombre del archivo a ES70. chm.
Se usa el mismo nombre de archivo para todos los idiomas.

5 Copie el archivo CHM a un dispositivo de memoria USB, e inserte el dispositivo
USB en una ranura libre en el ordenador.

6  Acceda a las carpetas de programa en el ordenador.

a  Observe el boton Capturas de pantalla en la Barra de Estado en la parte inferior
de la presentacion en pantalla.

—  Barra de Estado en la pagina 149
b  Pulse Capturas de pantalla.

Observe que se inicia el explorador de imagenes. Todas las iméagenes de
ecogramas salvados hasta el momento se muestran como miniaturas.
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¢ En el explorador, pulse Abrir carpeta imagenes para abrir una carpeta del
sistema operativo.

Navegue a la carpeta siguiente:

Windows XP
c:\program files\Simrad\NGE\ES70\Language

Windows 7
c:\program files\Simrad\NGE\ES70\Language

Observe que la carpeta incluye varias sub-carpetas. Cada una de estas sub-carpetas
contienen el archivo de ayuda en linea CHM en diferentes idiomas..

+ es = Espaiiol
* en = Inglés
Abra la carpeta de idioma que desee actualizar.

Cambie el nombre del archivo CHM que hay en la carpeta de idioma a
old ES70.chm.

Usando la funcién proporcionada por el sistema operativo, copie el archivo
descargado E570.chm desde la memoria USB a la carpeta de idioma correcta.

Cierre todas las carpetas.

Reinicie la palicacion ES70.

Procedimientos de software

Estas secciones explican como instalar y mantener el software operativo en el sistema
Simrad ES70.

Temas

Como instalar el software del sistema ES70 en la pagina 94
Como obtener la licencia del sistema ES70 en la pagina 95
Como actualizar el software del sistema ES70 en la pagina 96
Como quitar el software ES70 en la pagina 96

Como actualizar el software del transceptor en la pagina 96
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Como instalar el software del sistema ES70

Use este procedimiento si es necesario instalar el software en un nuevo ordenador.

Nota

Tenga en cuenta que el ordenador debe satisfacer los requisitos minimos de hardware
y de software.

Procedimiento
1  Encienda el ordenador.
2 Inserte el soporte de software del sistema ES70.

Si el software del sistema ES70 se encuentra en un CD o DVD,y su ordenador
no dispone de un lector apropiado, copie los archivos del CD/DVD en un lapiz
de memoria USB

3 Utilizar una aplicacion de administrador de archivos en la computadora para
acceder el software.

4  Pulse dos veces en el archivo Setup.exe para iniciar la instalacion.

5 Deje que el programa de instalacion se ejecute. Siga las instrucciones
proporcionadas.

Nota

En la ultima ventana de didalogo puede eliminar las configuraciones antiguas. Si
pulsa para hacerlo, el asistente de la instalacion borrara todas las configuraciones
relacionadas con la instalacion fisica. Estas incluyen todos los pardmetros de la
interfaz y todas las configuraciones de los transceptores. Solo se mantienen las
licencias del software.

6 Una vez que se ha completado la instalacion, pulse dos veces en el icono del
programa en el escritorio para iniciar la aplicacion.

7  Siutiliza el sistema operativo Windows 7:

a  Observe que Windows 7 Firewall abrird una ventana de didlogo solicitando
informacion sobre la red.

Seleccione Publica, y pulse Permitir acceso.

b  El sistema operativo también puede abrir otras ventanas de dialogo para
comprobar que el software ES70 puede ejecutarse en el ordenador. Debe
permitirse.

8 Tenga en cuenta el procedimiento de puesta en marcha correspondiente.

El procedimiento de puesta en marcha inical se incluye en el capitulo Instalacion.
Un procedimiento estdndar para el encendido se encuentra en el capitulo Como
empezar.

—  Configurar el(los) transductor(es) ES70 por primera vez en la pagina 315

—  Encendido en la pagina 21
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Como obtener la licencia del sistema ES70

La ES70 requiere una licencia valida para operar. Este procedimiento explica como
obtener una licencia y como instalarla en el ordenador de su ES70.

Sin una licencia no podrd comunicar con el transceptor.

Nota

Si sustituye su ordenador, o la mayor parte de componentes dentro del mismo, necesitara
un nuevo codigo de licencia.

Le recomendamos encarecidamente que guarde el codigo de la licencia en un lugar
seguro. Por ejemplo lo puede apuntar al comienzo de este manual.

Procedimiento
1  Pulse dos veces en el icono ES70 en el escritorio para iniciar la aplicacion.

2 Observe el menu Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

3 Pulse el icono Configuracién.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158

4  Pulse Instalacion para abrir el sub-ment Instalacién.

En el sub-menu, pulse Licencia software para abrir la ventana de didlogo Licencia
software.

El proposito de la ventana de didlogo Licencia software es permitirle introducir
un codigo de licencia (cadena de texto) para desbloquear el funcionamiento del
sistema ES70. Para obtener el cédigo de licencia requerido, podngase en contacto
con su distribuidor.

— Licencia software en la pagina 225
5  Escriba el Hardware ID proporcionado por la ventana de didlogo Licencia software.
6 Podngase en contacto con su distribuidor para pedir la licencia de software.

Su distribuidor necesitara la siguiente informacion para hacer el pedido:

» Nombre del barco e identificador de llamada (call sign)

» Tipo de barco (arrastrero, cerquero, etc.)

» Nombre del armador, direccion y datos de contacto

* Numero de serie de todos los transceptores

* Hardware ID

7  Cuando le indiquen la licencia de software, inicie el sistema ES70, abra la ventana
de didlogo Licencia software, y pulse Introducir licencia.
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8 Escriba el codigo, y pulse Ok.

9  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Como actualizar el software del sistema ES70

Use este procedimiento si desea instalar de nuevo el software, o recibe un nuevo
CD-ROM con una actualizacion de software.

Procedimiento
1  Siga el procedimiento de instalacion del software.
—  Como instalar el software del sistema ES70 en la pagina 94

A menos que haya hecho algun cambio de hardware en su ordenador, se utilizara la
licencia de software existente.

Como quitar el software ES70
Puede que quiera quitar el software ES70 de su ordenador.
Procedimiento

1  Siga las funciones del sistema operativo para eliminar el software.

Como actualizar el software del transceptor
Este procedimiento explica como actualizar el software del transceptor.
Se puede actualizar el software en el Transceptor de propésito general (GPT).

Esta actualizacion so6lo es necesaria si las nuevas funciones en el software ES70 necesitan
una version de software mas nueva. La nota de lanzamiento del software que se emita
incluird las instrucciones necesarias. La actualizacion del software del transceptor
también puede ser 1til si se dispone de una unidad vieja.

Si la version de software en el transceptor es més reciente que la 020302 (2 Marzo 2002)
solo se tendra que actualizar el software si se indica en la nota de lanzamiento.

Durante el uso normal no se vera obligado a actualizar el software del transceptor.

La actualizacion de software es una tarea facil y automatica, pero sélo se debe hacer
cuando realmente sea necesario. Debido a la especial naturaleza de la comunicacion
entre el ordenador y el transceptor, el circuito de interconexion en el transceptor esta
sujeto a fuertes tensiones cuando se lleva a cabo la actualizacion de software. Por
desgracia, hemos visto que la electronica ha fallado en raras ocasiones. Ya que la placa
electronica debe devolverse a Simrad para reprogramarse, se aconseja que no se haga la
actualizacion por uno mismo, y que se deje esta tarea al distribuidor.

Procedimiento
1  Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158
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2 Pulse Instalacién para abrir el sub-menu Instalacion.

En el menu, pulse Instalacion del transceptor para abrir la ventana de Instalacién
del transceptor.

El proposito de la ventana de didlogo Instalacién del transceptor es establecer
los pardmetros necesarios para conectar el ordenador del sistema ES70 con el
transceptor(es) y el transductor(es).

— Instalacion del transceptor en la pagina 219
3 Pulse Descargar software del transceptor.
4  Siga las instrucciones que se incluyen en la ventana de dialogo.

5 Compruebe que la version de software que se va a descargar es mas reciente que la
version instalada actualmente en el transceptor.

Debe comprobar el numero de seis digitos para ver ésto. Cada numero es una fecha
en formato “aammdd”.

6  Sirealmente se quiere actualizar el software, pulse Si.

Interfaces externas

Esta seccion describe como configurar las distintas interfaces proporcionadas por el
sistema ES70. Las interfaces se configuran para transmitir y/o recibir informacion a
través de Ethernet y/o lineas serie.

Temas
» (Como configurar la salida Ethernet en la pagina 97
» Como configurar la interfaz con el sistema de Arrastre ITI en la pagina 99

» Como configurar la interfaz con el sistema de monitorizacion de capturas PI de
Simrad en la pagina 101

» Como configurar la interfaz con un sonar Simrad en la pagina 102

» Como configurar la interfaz del sistema de navegacion en la pagina 104
» Como configurar la interfaz del sensor de movimiento en la pagina 106
» Como configurar la interfaz del sensor de temperatura en la pagina 108
» Como configurar la salida de profundidad en la pagina 109

» (Como configurar la interfaz de anotaciones en la pagina 110
Como configurar la salida Ethernet

Este procedimiento explica como se puede configurar el sistema ES70 para exportar
datos en un puerto Ethernet.
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A través de Ethernet, el sistema ES70 puede comunicarse con dispositivos periféricos
que se pueden beneficiar de los datos procesados. Entre estos dispositivos se incluye el
sistemas de cartografia Olex. Esta comunicacion Ethernet se controla por la ventana de
didlogo Salida Ethernet.

Tenga en cuenta que esta interfaz necesitara la identidad absoluta del puerto UDP remoto
y la direccion IP remota.

Se pueden exportar las siguientes sentencias:
* Parametro

* Corredera

* Navegacion

* Sensor de movimiento

* Profundidad

* Ecograma

* Traza del Eco

Los ajustes necesarios para el sistema Olex se especifican en la descripcion de la ventana
de didlogo Datagrama EK500

—  Datagrama EK500 en la pagina 266

El primer paso (con sub-pasos) en este procedimiento explica como hacer el cableado
fisico. Los pasos siguientes describen como configurar la interfaz en el software del
sistema ES70.

Procedimiento
1  Conecte la ES70 al sistema periférico mediante la interfaz Ethernet.
a  Localice el puerto Ethernet que desea utilizar.

Si no hay puertos Ethernet disponibles, puede insertarse un conmutador
Ethernet entre el procesador y el transceptor.

b  Conecte un cable Ethernet desde el procesador del sistema ES70 al sistema
periférico.

Si conecta un cable Ethernet directamente entre el procesador ES70 y un
sistema periférico, debe utilizar un cable Ethernet “cruzado”. Si conecta al
otro sistema a través de un conmutador Ethernet, debe usar cables Ethernet
“directos”.

Le recomendamos que utilice cables Ethernet de alta calidad, un minimo de
CAT-5.

2 Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. A

—  Menu Configuracion en la pagina 158
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3 Pulse Salida Ethernet para abrir la ventana de didlogo Salida Ethernet.

El proposito de la ventana de didlogo Salida Ethernet es definir los parametros de
comunicacion para la salida de datagramas del sistema ES70 en el puerto Ethernet.

—  Salida Ethernet en la pagina 208
4 Defina el Puerto remoto.

5 Defina la Direccion IP remota para el procesador al que desea exportar la
informacion.

6 Seleccione el Modo de comunicacién a Emision.

7  En la ventana de didlogo Salida Ethernet, pulse Datagrama EK500 para abrir la
ventana de didlogo Datagrama EK500.

—  Datagrama EK500 en la pagina 266
8 En la pestaiia Datagrama, defina qué datagramas desea exportar.
9  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.
10 Observe que ha vuelto a la ventana de didlogo Salida Ethernet dialog.
11 Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

Como configurar la interfaz con el sistema de Arrastre ITI

Este procedimiento explica como se puede configurar el Simrad ES70 para recibir
informacion del ITI y del FS en un puerto serie.

La comunicacion con el Simrad ITI (Instrumentacion Integrada de Red) y el Simrad
FS70 esta basada en NMEA y sentencias propietarias.

Se soportan los siguientes formatos de sentencias:

—  DBS Profundidad bajo la superficie en la pagina 277

—  DBS Profundidad de la red debajo de la superficie en la pagina 287

—  HFB Distancia de la relinga superior a la inferior y al fondo en la pagina 287

El primer paso (con sub-pasos) en este procedimiento explica como hacer el cableado
fisico. Los pasos siguientes describen como configurar la interfaz en el software del
sistema ES70.

Procedimiento
1  Conecte el Simrad ES70 al ITI usando una linea serie.
a  Localice un puerto serie libre que pueda usarse para esta comunicacion.

b  En el conector del puerto serie del procesador ES70, conecte el cable RS-232
como se indica:

» Sefial de recepcion Rx en el pin 2.
» Sefal de transmision Tx en el pin 3.
* Comun Tierra en el pin 5.

¢ Enel transceptor ITI, use el conector Serial A. Conecte los cables como sigue:
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+ Sefial recepcion Rx en el pin 2.
* Sefal transmision Tx en el pin 3.
* Comun Tierra en el pin 5.

d Asegurese que la longitud total de la linea serie no sea superior a unos 50
metros.

Si necesita un cable mas largo, puede ser necesario utilizar “buffers”
amplificadores en la linea serie.

Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158

Pulse Instalacion para abrir el sub-mentl Instalacién.

En el sub-menu Configurar E/S para abrir la ventana Configurar E/S.

—  Configuracion E/S en la pagina 214

En la ventana de didlogo Configurar E/S, seleccione qué linea serie usar para aceptar
la informacion del ITL

Pulse en el puerto elegido para seleccionarlo, a continuacion pulse el boton Entrada
para abrir la ventana de didlogo Entradas seleccionadas.

—  Seleccionar entrada en la pagina 255

En la ventana de didlogo Seleccionar entradas, pulse, ITI-FS en el lado izquierdo,
y pulse el boton [P ] para conectarlo.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

En la ventana de didlogo Configurar E/S, haga click en el puerto elegido para
seleccionarlo, a continuacion pulsar el boton Configurar para abrir la ventana
Configurar puerto serie.

—  Configurar puerto serie en la pagina 252

En la ventana de dialogo Configurar puerto serie, introduzca los parametros
relevantes para configurar el puerto.

—  Parametros de comunicacion de la norma NMEA 0183 en la pagina 276
Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

En la ventana Configuracién E/S, pulse en el puerto elegido para seleccionarlo, y, a
continuacion, pulse el boton Monitorizar para abrir la ventana Monitorizar puerto.

—  Configuracion E/S en la pagina 214
Compruebe el flujo de datos del dispositivo periférico.

Para monitorizar este flujo de datos, el sistema periférico debe estar activo y
transmitiendo informacion al ES70.

Si el flujo de datos esta operativo, cierre todas las ventanas de dialogo.
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Como configurar la interfaz con el sistema de monitorizacion
de capturas PI de Simrad

Este procedimiento explica como se puede conectar el Simrad ES70 para recibir
informacion del PI en un puerto serie.

La comunicacién con los sistemas de monitorizacion de capturas Simrad Familia PI esta
basada en NMEA y sentencias propietarias.

Se soportan las siguientes sentencias:

—  PSIMP-D datos de sensor PI en la pagina 287

El primer paso (con sub-pasos) en este procedimiento explica cobmo hacer el cableado
fisico. Los pasos siguientes describen como configurar la interfaz en el software del
sistema ES70.

Procedimiento
1  Conecte la ES70 al sistema PI usando una linea serie.
a  Localice un puerto serie libre que pueda usarse para esta comunicacion.

b  En el conector del puerto serie del procesador ES70, conecte el cable RS-232
como se indica:

» Sefial de recepcion Rx en el pin 2.
» Sefial de transmision Tx en el pin 3.
* Comun Tierra en el pin 5.

¢ Enel PI44 y el PI54, utilice conector NMEA1 o NMEA2. Conecte los cable
como sigue:

» Senal de recepcion Rx en pin 8.
* Sefal de transmision Tx en pin 6.
* Comun Tierra en pins 7y 9.
d Enel PI30y el PI32, utilice el conector NMEA. Conecte los cable como sigue:
+ Sefal de recepcion Rx en pin 3.
* Sefial de transmision Tx en pin 1.
* Comun Tierra en pins 2 y 4.

e En el procesador PI50, utilice el conector de linea serie. Conecte el cable
como sigue:

» Sefial de recepcion Rx en pin 2.
» Sefal de transmision Tx en pin 3.
* Comun Tierra en pin 5.

f  Asegurese que la longitud total de la linea serie no sea superior a unos 50
metros.

Si necesita un cable mas largo, puede ser necesario utilizar “buffers”
amplificadores en la linea serie.

347237/C 101



Simrad ES70

2 Pulse el icono Configuracién.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158

3 Pulse Instalacién para abrir el sub-ment Instalacién.

En el sub-ment Configurar E/S para abrir la ventana Configurar E/S.

—  Configuracion E/S en la pagina 214

4 En la ventana de didlogo Configurar I/0, seleccione qué linea serie usar para aceptar
la informacion del PI.

5 Pulse en el puerto elegido para seleccionarlo, a continuacion pulse el boton Entrada
para abrir la ventana de didlogo Entradas seleccionadas.

—  Seleccionar entrada en la pagina 255

6 En la ventana de didlogo Seleccionar entradas, pulse PI en el lado izquierdo, y pulse
el botén [P ] para conectarlo.

7  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

8 En la ventana de didlogo Configurar E/S, haga click en el puerto elegido para
seleccionarlo, a continuacion pulsar el boton Configurar para abrir la ventana
Configurar puerto serie.

—  Configurar puerto serie en la pagina 252

9 En la ventana de didlogo Configurar puerto serie, introduzca los parametros
relevantes para configurar el puerto.

—  Pardmetros de comunicacion de la norma NMEA 0183 en la pagina 276
10 Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

11 En la ventana Configuracion E/S, pulse en el puerto elegido para seleccionarlo, y, a
continuacion, pulse el boton Monitorizar para abrir la ventana Monitorizar puerto.

—  Configuracion E/S en la pagina 214
12 Compruebe el flujo de datos del dispositivo periférico.

Para monitorizar este flujo de datos, el sistema periférico debe estar activo y
transmitiendo informacion al ES70.

13 Si el flujo de datos estd operativo, cierre todas las ventanas de didlogo.

Como configurar la interfaz con un sonar Simrad
Este procedimiento explica como conectar el Simrad ES70 al sistema de sonar Simrad.

La profundidad actual de un canal transceptor definido puede enviarse en una linea
serie a un sistema de sonar.
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Importante

Para esta salida, solo puede usar una linea serie existente, que ya se configur6 para

aceptar la entrada de otro sistema periférico.

Tenga en cuenta que la informacion de profundidad suele proporcionarse también en las
interfaces duplex a los sistemas de instrumentacion de red y monitorizacion de capturas.

El primer paso (con sub-pasos) en este procedimiento explica cdmo hacer el cableado

fisico. Los pasos siguientes describen como configurar la interfaz en el software del

sistema ES70.

Procedimiento

1 Conecte el Simrad ES70 al sonar usando una linea serie.

a
b

Localice un puerto serie libre que pueda usarse para esta comunicacion.

En el conector del puerto serie del procesador ES70, conecte el cable RS-232

como se indica:

+ Sefial de recepcion Rx en el pin 2.

» Sefial de transmision Tx en el pin 3.
* Comun Tierra en el pin 5.

En el sonar, conecte el cable como sigue:

Unidad de Interfaz
a  Use uno de los conectores de linea serie TB1 hasta TB7.
b  Seiial transmitida Tx desde ES70 en pin 1.

¢ Comun Tierra en pin 5.

Unidad Procesadora
a  Senal transmitidaTx desde ES70 a pin 2

b  Comun Tierra en pin 5.

Asegtirese que la longitud total de la linea serie no sea superior a unos 50

metros.

Si necesita un cable mas largo, puede ser necesario utilizar “buffers”

amplificadores en la linea serie.

2 Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir el

menu Configuracion.

—  Menu Configuracion en la pagina 158
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3 Pulse Salida profundidad para abrir la ventana de didlogo Salida profundidad.

La ventana de didlogo Salida de profundidad se usa para configurar la salida de
datos de profundidad del sistema ES70 a un puerto de comunicaciones dedicado en
un formato especificado.

— Salida de profundidad en la pagina 209
4  Configurar el puerto de salida de profundidad.
a  Seleccione qué puerto usar.

b  Para el puerto seleccionado, pulse Configurar para definir los parametros de
comunicacion.

¢ Seleccione qué sentencia enviar.
Si aplica, defina el ID emisor.

Seleccione desde qué transceptor y frecuencia desea exportar la informacion
de profundidad.

En la mayoria de los casos, se usa la frecuencia mas baja.
5 Siel flujo de datos estéd operativo, cierre todas las ventanas de didlogo.

Como configurar la interfaz del sistema de navegacion

Este procedimiento explica como conectar un sistema GPS al sistema ES70 usando una
comunicacion serie o Ethernet.

La mayoria de receptores del Sistema de Posicionamiento Global (GPS) proporcionan
sentencias NMEA 0183 que incluyen la velocidad, rumbo, y distancia navegada asi
como las coordenadas geogréaficas latitud y longitud.

Formatos de sentencias de rumbo soportadas:

—  HDG Rumbo, desviacion y variacion en la pagina 280

—  HDT Rumbo, verdadero en la pagina 281

—  HDM Rumbo, magnético en la pagina 281

—  VHW Velocidad y rumbo en la pagina 282

Formatos de sentencia de distancia soportadas:

—  RMC Datos GNSS especificos minimos recomendados en la pagina 281
—  VHW Velocidad y rumbo en la pagina 282

— VLW Distancia doble fondo/agua en la pagina 283

— VTG Rumbo sobre fondo y velocidad en la pagina 283

Formatos de sentencia de posicion soportadas:

—  GLL Posicion geogrdfica latitud/longitud en la pagina 279

—  GGA Sistema de posicion global, datos fijos en la pagina 279

—  RMC Datos GNSS especificos minimos recomendados en la pagina 281
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Formatos de sentencia de velocidad soportadas:

—  RMC Datos GNSS especificos minimos recomendados en la pagina 281

—  VHW Velocidad y rumbo en la pagina 282

— VTG Rumbo sobre fondo y velocidad en la pagina 283

El primer paso (con sub-pasos) en este procedimiento explica como hacer el cableado
fisico. Los pasos siguientes describen como configurar la interfaz en el software del
sistema ES70.

Procedimiento

1  Conecte el Simrad ES70 al sistema GPS utilizando un puerto serie o una linea
Ethernet.

Puerto serie

a
b

Localice un puerto serie libre que pueda usarse para esta comunicacion.

En el conector del puerto serie del procesador ES70, conecte el cable RS-232
como se indica:

» Senal de recepcion Rx en el pin 2.
» Sefal de transmision Tx en el pin 3.
* Comun Tierra en el pin 5.

En el conector del puerto serie del procesador ES70, conecte el cable RS-422
como se indica:

* Sefial de recepcion RXD+ en el pin 1.

» Sefial de recepciéon RXD- en el pin 4.

* Seiial de transmision TXD+ en el pin 2.
» Senal de transmisién TXD- en el pin 3.
* Comun Tierra en el pin 5.

En el sistema GPS, conecte como se describe en la documentacion
correspondiente.

Asegtirese que la longitud total de la linea serie no sea superior a unos 50
metros.

Si necesita un cable mas largo, puede ser necesario utilizar “buffers”
amplificadores en la linea serie.

Linea Ethernet

a
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Localice el puerto Ethernet que desea utilizar.

Si no hay puertos Ethernet disponibles, puede insertarse un conmutador
Ethernet entre el procesador y el transceptor.

Conecte un cable Ethernet desde el procesador del sistema ES70 al sistema
periférico.
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Si conecta un cable Ethernet directamente entre el procesador ES70 y un
sistema periférico, debe utilizar un cable Ethernet “cruzado”. Si conecta al
otro sistema a través de un conmutador Ethernet, debe usar cables Ethernet
“directos”.

Le recomendamos que utilice cables Ethernet de alta calidad, un minimo de
CAT-5.

2 Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158

3 Pulse Navegacion para abrir la ventana de didlogo Navegacién.

La ventana de didlogo Navegacién controla la forma en que el sistema ES70 recibe
la informacion de los periféricos externos, como los sistemas de navegacion y
girocompas.

—  Navegacion en la pagina 199
4  Para cada pestana:
a  Seleccione qué puerto usar.

Pulse Configurar para el puertoseleccionado para definir los pardmetros de
comunicacion.

b  Seleccione qué Sentencia NMEA usar.

Si elige Auto, el sistema ES70 elegird automaticamente entre la informacion de
entrada de acuerdo a una lista predefinida de prioridades.

¢ Siaplica, defina el ID emisor.

5 Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Como configurar la interfaz del sensor de movimiento

Este procedimiento explica como se puede configurar el Simrad ES70 para recibir
informacion del sensor de movimiento en un puerto serie.

El procesador ES70 puede aceptar entradas desde sensores de movimiento vertical
analogicos y digitales. Un sensor con una salida analdgica se conecta directamente al
conector Auxiliar en el Transceptor de Proposito General (GPT), mientras que un sensor
digital se conecta en una de las entradas serie usando RS-232.

Si el sistema ES70 utiliza mas de un transceptor, el sensor anlogico se conecta solo a
uno de ellos.

Los formatos de sentencias soportados son los siguientes:
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VoL

Protocolo de Movimiento Simrad Sonda/TSS1 en la pagina 289
Kongsberg EM Attitude 1000 en la pagina 285
Kongsberg EM Attitude 3000 en la pagina 286

Furuno GPhve telegrama de oscilacion vertical en la pagina 292

El primer paso (con sub-pasos) en este procedimiento explica como hacer el cableado
fisico. Los pasos siguientes describen como configurar la interfaz en el software del
sistema ES70.

Procedimiento

1

Conecte el Simrad ES70 al sensor de movimiento usando una linea serie.
a  Localice un puerto serie libre que pueda usarse para esta comunicacion.

b  En el conector del puerto serie del procesador ES70, conecte el cable RS-232
como se indica:

» Sefal de recepcion Rx en el pin 2.
» Sefal de transmision Tx en el pin 3.
* Comun Tierra en el pin 5.

¢ En el sensor de movimiento, conecte el cable como se indica en el manual
de usuario correspondiente.

d Asegurese que la longitud total de la linea serie no sea superior a unos 50
metros.

Si necesita un cable mas largo, puede ser necesario utilizar “buffers”
amplificadores en la linea serie.

Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. A

—  Menu Configuracion en la pagina 158

Pulse Instalacion para abrir el sub-mentl Instalacién.

En el sub-ment Configurar E/S para abrir la ventana Configurar E/S.

—  Configuracion E/S en la pagina 214

En la ventana de didlogo Configurar I/0, seleccione qué linea serie usar para aceptar
la informacion del sensor de movimiento.

Pulse en el puerto elegido para seleccionarlo, a continuacion pulse el boton Entrada
para abrir la ventana de didlogo Entradas seleccionadas.

—  Seleccionar entrada en la pagina 255

En la ventana de didlogo Seleccionar entradas, pulse AML en la parte izquierda,
y pulse el botén [P ] para conectarlo.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.
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8 En la ventana de didlogo Configurar E/S, haga click en el puerto elegido para
seleccionarlo, a continuacion pulsar el boton Configurar para abrir la ventana
Configurar puerto serie.

—  Configurar puerto serie en la pagina 252

9 En la ventana de didlogo Configurar puerto serie, introduzca los parametros
relevantes para configurar el puerto.

—  Parametros de comunicacion de la norma NMEA 0183 en la pagina 276
10 Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

11 En la ventana Configuracién E/S, pulse en el puerto elegido para seleccionarlo, y, a
continuacion, pulse el boton Monitorizar para abrir la ventana Monitorizar puerto.

—  Configuracion E/S en la pagina 214
12 Compruebe el flujo de datos del dispositivo periférico.

Para monitorizar este flujo de datos, el sistema periférico debe estar activo y
transmitiendo informacion al ES70.

13 Si el flujo de datos esta operativo, cierre todas las ventanas de didlogo.

Como configurar la interfaz del sensor de temperatura

Este procedimiento explica cobmo configurar el Simrad ES70 para recibir informacion
de temperatura a través de la entrada analogica en el Transceptor de Proposito General
(GPT).

Si el sistema de ecosonda dispone de mas de un transceptor, un Gnico sensor de
temperatura se conecta s6lo a uno de ellos. Si dispone de mas de un sensor y varios
transceptores, puede conectar un sensor a cada transceptor, y entonces seleccionar — en
la ventana de didlogo Sensor de Temperatura — cual leer.

El primer paso (con sub-pasos) en este procedimiento explica como hacer el cableado
fisico. Los pasos siguientes describen como configurar la interfaz en el software del
sistema ES70.

Procedimiento
1  Conecte el sensor de temperatura al sistema ES70.

a  En el Transceptor de Proposito General (GPT) de la ES70, conecte la senal
positiva del sensor al pin 4 en el conector Auxiliar en el Transceptor de
Propdsito General (GPT).

b  Conecte la sefial de tierra del sensor de temperatura al pin 17 en el conector
Auxiliar.

2 En la ES70, acceda al ment Instalar, y abra la ventana de didlogo Sensor
Temperatura.

3  Para Seleccién de fuente, seleccione Entrada analogica.
4  Seleccione a qué transceptor tiene conectado el sensor de temperatura.

Cuando el sensor esta operativo, podra seguir las lecturas de temperatura en el
cuadro de dialogo.
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Como configurar la salida de profundidad

Este procedimiento explica como configurar una linea serie para exportar esta
informacion a un sistema periférico.

El procesador ES70 dara la informacion de profundidad en diferentes formatos.
Los formatos de sentencias soportados son los siguientes:

DBS Profundidad bajo la superficie en la pagina 277

DBT Profundidad bajo el transductor en la pagina 278

DPT Profundidad en la pagina 278

Telegrama de profundidad Simrad EK500 en la pagina 284

Telegrama de profundidad de Atlas en la pagina 291

PSIMDHB Dureza del fondo y biomasa en la pagina 289

El primer paso (con sub-pasos) en este procedimiento explica como hacer el cableado
fisico. Los pasos siguientes describen como configurar la interfaz en el software del
sistema ES70.

Procedimiento

Ll b bl

1  Conecte el sistema ES70 al sistema periférico usando una linea serie.
a  Localice un puerto serie libre que pueda usarse para esta comunicacion.

b  En el conector del puerto serie del procesador ES70, conecte el cable RS-232
como se indica:

+ Sefial de recepcion Rx en el pin 2.
* Sefial de transmision Tx en el pin 3.
* Comun Tierra en el pin 5.

¢ En el sistema periférico, conecte como se indica en la informacioén
correspondiente.

d Asegurese que la longitud total de la linea serie no sea superior a unos 50
metros.

Si necesita un cable mas largo, puede ser necesario utilizar “buffers”
amplificadores en la linea serie.

2 Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracion. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158
3 Pulse Salida profundidad para abrir la ventana de dialogo Salida profundidad.

La ventana de didlogo Salida de profundidad se usa para configurar la salida de
datos de profundidad del sistema ES70 a un puerto de comunicaciones dedicado en
un formato especificado.

—  Salida de profundidad en la pagina 209
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4  Configurar el puerto de salida de profundidad.
a  Seleccione qué puerto usar.

b  Para el puerto seleccionado, pulse Configurar para definir los pardmetros de
comunicacion.

¢ Seleccione qué sentencia enviar.
d Siaplica, defina el ID emisor.

e Seleccione desde qué transceptor y frecuencia desea exportar la informacion
de profundidad.

En la mayoria de los casos, se usa la frecuencia mas baja.

5 Siel flujo de datos esta operativo, cierre todas las ventanas de didlogo.

Como configurar la interfaz de anotaciones

Este procedimiento explica como configurar le Simrad ES70 para recibir notas de texto
en una linea serie desde un sistema periférico.

Importante

El datagrama ASCII con la anotacion externa debe estar conectado a la misma linea
serie que el sistema de navegacion.

Los formatos de sentencias soportados son los siguientes:
—  Anotacion ATS de Simrad en la pagina 291

El primer paso (con sub-pasos) en este procedimiento explica como hacer el cableado
fisico. Los pasos siguientes describen como configurar la interfaz en el software del
sistema ES70.

Procedimiento
1  Conecte el sistema ES70 al sistema periférico usando una linea serie.
a  Localice un puerto serie libre que pueda usarse para esta comunicacion.

b  En el conector del puerto serie del procesador ES70, conecte el cable RS-232
como se indica:

» Sefal de recepcion Rx en el pin 2.
» Sefial de transmision Tx en el pin 3.
* Comun Tierra en el pin 5.

¢ En el sistema externo, conecte como se indica en el documentacion
correspondiente.

d Asegurese que la longitud total de la linea serie no sea superior a unos 50
metros.

Si necesita un cable mas largo, puede ser necesario utilizar “buffers”
amplificadores en la linea serie.
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2 Pulse el icono Configuracién.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158

3 Pulse Anotaciones para abrir la ventana de didlogo Anotaciones.

El proposito de la ventana de dialogo Aneotaciones es permitirle introducir
comentarios y anotaciones en los ecogramas.

—  Anotaciones en la pagina 195
Pulse Puerto para seleccionar el puerto de comunicacion.
Pulse Configurar para definir los pardmetros de comunicacion.

Si el flujo de datos esta operativo, cierre todas las ventanas de dialogo.

Pruebas y mantenimiento

Estos procedimientos se incluyen para pruebas y mantenimiento del sistema Simrad
ES70.

Ni el procesador ni el transceptor(es) contienen componentes reparables por el usuario.
Si se sospecha que el sistema no funciona correctamente, péngase en contacto con su
distribuidor para asistencia.

Temas

* Prueba del receptor en la pagina 111

* Recuperar la alimentacion del GPT en la pagina 113
* Acceso a los archivos de registro en la pagina 114

* Manejo y mantenimiento del transductor en la pagina 115

Prueba del receptor

El transceptor ES70 incluye una sefal de prueba interna. La sefial puede usarse para
comprobar que el sistema receptor esta operativo.

Procedimiento
1  Pulse el icono Presentacion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Presentacion. :

—  Menu Presentacion en la pagina 157
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10

11
12

112

Pulse Opciones de presentacién para abrir la ventana de didlogo Opciones de
presentacion.

El propdsito de la ventana de didlogo Opciones de presentaciéon es controlar la
posicion del menut, y qué informacion debe facilitarse en la Barra Titulo y la Barra
Tareas.

También controla qué herramientas mostrar.
—  Opciones de presentacion en la pagina 188

En la pestafia Ventana informativa, compruebe que el Valor de dispersion esta
activado.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.
Pulse el icono Activo.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir
el sub-menu Activo. E

—  Menu Activo en la pagina 160

Pulse Ecograma para abrir la ventana de didlogo Ecograma.

La ventana de didlogo Ecograma permite configurar los pardmetros que controlan la
presentacion del ecograma. Las tres pestafias controlan las lineas horizontales, el
tipo de ecograma con el TVG aplicado, y la velocidad de paginacion del ecograma.

—  Ecograma en la pagina 228

En la pestafia Ecograma:

a Fije TVG a Potencia (No TVG)

b  Fije Tipo de ecograma a Superficie

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.
Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el

sub-mend Operativa. .'JJ

Pulse Operativa normal para abrir la ventana de didlogo Operativa normal.

El propdsito de la ventana de didlogo Operativa normal es proporcionar una vision
general de los pardmetros actuales del transceptor, y permitir cambiarlos.

—  Operativa normal en la pagina 175
En la ventana de didlogo Operativa normal, fije Modo a Prueba.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de dialogo.

347237/C



Procedimientos de operacion

13

14

15

En el ment Principal:
a  Fije Alcance a/00 m
b  Fije Ganancia a /30

Mueva el cursor sobre el eco en el ecograma, y observe la informacién de la ventana
informativa.

Para las frecuencias de funcionamiento por debajo de 120 kHz, compruebe los
siguientes resultados:

* GPT “split-beam” con una salida superior a 1 kW: —64 dB +1 dB
* GPT mono haz con salida de 1 kW o inferior: —-67 dB +1 dB

Para frecuencias de funcionamiento por encima de 120 kHz, compruebe los
siguientes resultados:

* GPT “split-beam” con una salida superior a 1 kW: —120 dB =1 dB
* GPT mono haz con salida de 1 kW o inferior: —130 dB =1 dB

Invierta este procedimiento para restaurar el funcionamiento normal, o seleccione
los ajustes de fabrica en la ventana de dialogo Ajustes de usuario.

Recuperar la alimentacion del GPT

El ordenador ES70 puede ser objeto de incidentes repentinos y desafortunados durante
el funcionamiento. Los incidentes tipicos incluyen la pérdida de energia, bloqueo del
software o inestabilidad del sistema operativo. Estos incidentes pueden hacer que la
comunicacion con el transceptor no funcione correctamente.

Procedimiento

1

Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracién. A

—  Menu Configuracion en la pagina 158

Pulse Instalacion para abrir el sub-mentl Instalacién.

En el menu, pulse Instalacion del transceptor para abrir la ventana de Instalacién
del transceptor.

El proposito de la ventana de didlogo Instalacién del transceptor es establecer
los pardmetros necesarios para conectar el ordenador del sistema ES70 con el
transceptor(es) y el transductor(es).

— [Instalacion del transceptor en la pagina 219

En la ventana de dialogo Instalacién del transceptor, pulse Explorar para intentar
conectar de nuevo el transceptor.

Si este intento no tiene éxito, retire la alimentacion al transceptor desconectando el
cable de alimentacion.
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5 Pulse Explorar otra vez, y conéctelo de nuevo como se indica en el procedimiento
de referencia.

—  Como instalar un canal de frecuencia en la pagina 88

Acceso a los archivos de registro

Este procedimiento describe como acceder a los archivos de registro en el sistema
Simrad ES70.

Siempre que el sistema ES70 genera un mensaje, éste se muestra en la ventana de dialogo
Mensajes. Simultdneamente, los mensajes se guardan en unos archivos de registro en

el disco duro. Si nota un comportamiento anormal, y desea consultar a su distribuidor
y/o a Simrad, estos archivos de registro son muy utiles. El siguiente procedimiento
explica como acceder a estos archivos.

Importante

Este procedimiento asume que se esta familiarizado con las utilidades para el manejo de
archivos del sistema operativo Microsoft® XP® y/o Microsoft® 7.

Procedimiento
1  Observe ¢l boton Capturar pantalla en la Barra Titulo.
2 Pulse Capturas de pantalla.

Observe que se inicia el explorador de imagenes. Todas las imagenes de E
ecogramas salvados hasta el momento se muestran como miniaturas.

3 En el explorador, pulse Abrir carpeta imagenes para abrir una carpeta del sistema
operativo.

4  En la carpeta, vaya un paso “atras” (arriba) a:

Windows XP

c:\documents and settings\All Users\Application data\Simrad\ES70

Windows 7
c:\programdata\Simrad\ES70

Observe que ahora se hace visible una carpeta nombrada Log.
6  Abra la carpeta Log.

La carpeta contienen todos los archivos de registro recientes que contienen los
mensajes ES70.

7  Usando las funciones del sistema operativo, copie los archivos de registro en una
memoria USB.

Siempre que sea posible, envie los archivos a sus distribuidor.

8 Cierre la carpeta.
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Manejo y mantenimiento del transductor

DEBE seguir las siguientes normas para manejar, limpiar, conservar y pintar el
transductor.

Temas
* Normas para el manejo del transductor en la pagina 115
* Normas para el mantenimiento del transductor en la pagina 116

* Pinturas antiincrustaciones aprobadas para los transductores en la pagina 117

Normas para el manejo del transductor

Nota

Todos los transductores deben manejase como articulos fragiles. Cualquier error en el
manejo puede causar darios irreparables.

No active el transductor cuando esté fuera del agua.

;INo levante el transductor por el cable!

;INo pise el cable del transductor!.

;INo maneje el transductor bruscamente. Evite golpes.!

;No exponga el transductor a la luz solar a calor excesivo.!

;INo utilice agua a presion, el chorro de arena o herramientas metalicas para limpiar
la cara del transductor!

/No utilice disolventes fuertes para limpiar la cara del transductor!

Proteccion de transporte

Algunos transductores se envian con una cubierta en la cara para proteccion durante el
transporte. Deje esta placa hasta que sea posible, pero no olvide quitarla antes de que
el barco entre en el mar.

Limpiar la cara del transductor

Cada vez que surja la oportunidad, por ejemplo, cuando el barco esta en dique seco, se
puede limpiar la cara del transductor de conchas y las incrustaciones de otras especies
marinas.

Tenga cuidado de hacer cortes en la cara del transductor.

Utilice un trozo de madera blanda o un papel de lija de grado fino. No utilice agua a
alta presion o chorro de arena.

ADVERTENCIA

iNo utilice agua a presion, el chorro de arena o herramientas
metalicas para limpiar la cara del transductor!
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Normas especiales para ventanas acusticas

Los tanques articos tienen ventanas acusticas de policarbonato.

Estas nunca deben pintarse ni limpiarse con productos quimicos.

Las ventanas acusticas no deben exponerse a la luz del sol directa.

Pintar la cara del transductor

Se puede aplicar una pintura antiincrustaciones a la cara del transductor. Ya que algunos
tipos de pinturas pueden ser agresivas al poliuretano de la cara del transductor, consulte
la lista de pinturas aprobadas por Simrad.

Temas relacionados

* Pinturas antiincrustaciones aprobadas para los transductores en la pagina 117

Normas para el mantenimiento del transductor

Una vez instalado, el transductor no necesita mantenimiento. Sin embargo, cuando el
barco estd en dique, es muy recomendable limpiar la cara del transductor para eliminar
los depdsitos marinos.

Procedimiento
1  Realice un control visual completo del transductor.
2 Si es necesario, limpie el transductor
a  Para limpiar el transductor, utilice jabon sintético normal y agua.
b  Para quitar los depositos marinos, utilice un papel de lija de grado fino.
Importante
iObserve las normas para el manejo del transductor!
3 Sies necesario, aplique una nueva capa de pintura antiincrustaciones a la cara del

transductor.

Ya que algunos tipos de pintura pueden ser agresivas al poliuretano de la cara del
transductor, consulte la lista de pinturas aprobadas por Simrad.

Temas relacionados

* Normas para el manejo del transductor en la pagina 115

* Pinturas antiincrustaciones aprobadas para los transductores en la pagina 117

116
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Pinturas antiincrustaciones aprobadas para los transductores

Esta es la lista de pinturas antiincrustaciones aprobadas de Simrad para las barquillas
de poliuretano.

Tenga en cuenta que los productos ofrecidos por estos fabricantes cambian. Se eliminan
los productos viejos, y se ofrecen nuevos. Consulte las paginas de Internet de los
fabricantes para actualizar la informacién. En caso de duda, contacte con Simrad para
asesoramiento.

Consulte la documentacion del fabricante y las hojas de datos para una informacion
completa del producto y los procedimientos aplicables.

Jotun

Direccion oficina principal: P.O.Box 2021, N-3248 Sandefjord, Norway

Pagina Internet: www.jotun.com.

1 Racing
2 Non-stop

3 Safeguard Universal primer (125 micron) with Antifouling SeaQuantum Ultra (125
micron)

4  Antifouling Seaguardian

International Marine Coatings
Direccion oficina principal: World-wide offices
Pagina Internet. www.international-marine.com.
1 Intersleek tie coat + 425 FCS

+ BXA386/BXA390/BXA391 Grey

+ HKAS563/HKA570/HKAS571 Yellow

* Mix BXA386, BXA390 and BXA391 first, then apply. When dry, mix HKAS563,
HKAS570 and HKAS571, apply.

Intersmooth 360 Ecoloflex SPC

Micron Extra

Hempel IFA Coatings

Direccién oficina principal: Hempel A/S, Lundtoftevej 150, Kgs. Lyngby, DK-2800
Copenhagen, Denmark

Pagina Internet: www.hempel.com.

1  Hempel A/F Classic 76550
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Presentaciones de pantalla

Las presentaciones que proporciona el sistema Simrad ES70 estan basadas en el disefio
galardonado de la ecosonda multihaz Simrad ME70. El sistema de mends, la presentacion
de la informacion en los modos de funcionamiento y los elementos de interconexion con
el usuario, se han creado en estrecha cooperacion con los disefiadores y los usuarios.

Este capitulo proporciona una breve resefia de la informacion mostrada por el sistema
Simrad ES70, y como se organiza.

Temas

Organizacion de la presentacion en la pagina 119
La Barra Titulo en la pagina 121

Barra Reproducir en la pagina 130

Sistema de menus en la pagina 130

Ecogramas en la pagina 131

Marcadores de ecograma en la pagina 135
Paneles de informacion en la pagina 141

Barra de Estado en la pagina 149

Capturas de pantalla en la pagina 151
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Organizacion de la presentacion

La presentacion del sistema ES70 ocupa, por defecto, la pantalla completa.

Se muestra una presentacion tipica de la ES70.

A Barra Titulo

La Barra Titulo identifica el logotipo del producto y del fabricante, y proporciona
varios iconos y botones. Estos se usan para ocultar o recuperar el sistema de mends,
y para activar las funciones basicas del sistema.

— La Barra Titulo en la pagina 121
—  Paneles de informacion en la pagina 141
B  Ecograma(/s)
El(/Los) Ecograma(s) ocupa(n) la mayor parte de la ventana de la ecosonda.

Por defecto, se tendran dos ecogramas para cada canal de frecuencia (combinacion
de transceptor/transductor); relacionado a la superficie y al fondo. Si se tiene mas
de un canal de frecuencia, los ecogramas para cada frecuencia se pueden presentar
horizontalmente uno sobre otro, o uno cerca del otro. Esto se controla con las
pestafias en la Barra tareas (D).

—  Ecogramas en la pagina 131
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120

Si pulsa en un ecograma, el ecograma pasa a estar “activo” El ecograma “activo” se
identifica con un borde mas grueso. Si cambia los parametros relacionados con el
ecograma, por defecto solo se aplican al ecograma “activo”.

Consejo

Puede modificar el tamafio de los ecogramas moviendo las lineas limite entre
los ecogramas. Pulse en una linea, mantenga el botoén pulsado, y mueva la linea
horizontal o verticalmente.

Sistema menua

El sistema menu esta situado por defecto en la parte derecha de la

presentacion. Para abrir cualquier sub-menu, pulse el simbolo. Para ¥
ocultar o recuperar el menu Principal, pulse el boton Menu en la Barra

Titulo.

—  Sistema de menus en la pagina 130
Barra de Estado

La Barra de Estado se encuentra en la parte inferior de la presentacion en pantalla
del sistema ES70.

—  Barra de Estado en la pagina 149
Barra Reproducir

Durante la reproduccion, se muestra una Barra Reproducir dedicada debajo de la
Barra Titulo. La Barra Reproducir le permite recuperar los archivos guardados, y
controlar la reproduccion.

—  Barra Reproducir en la pagina 130
Sub-menus

Los sub-ments se pueden abrir desde los

iconos situados en la parte inferior del -_'-"j = K ﬁ

menu Principal .
—  Sistema de menus en la pagina 130
Paneles de informacion

Puede elegir entre varios Paneles de Informacién para proporcionarle informacion
adicional. Estos paneles se seleccionan desde los botones en la Barra Titulo. Estos
paneles pueden moverse por la presentacion del ecograma, y puede cambiar su
tamafio. Los paneles son transparentes, por lo que no se pierde la informacion del
ecograma que se muestra detras de ellos.

—  Paneles de informacion en la pagina 141
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La Barra Titulo

La Barra Titulo del sistema ES70 esta situada en la parte superior de la presentacion de
pantalla, y se extiende desde la izquierda a la derecha.

Temas

* Proposito y descripcion en la pagina 121

* Logo y nombre del equipo en la pagina 122

* Boton de Menu en la pagina 122

* Boton Capturar de pantalla en la pagina 123

* Boton Grabar en la pagina 123

* Boton Evento en la pagina 123

» Iconos del panel de informacion en la pagina 124
* [Informacion de Navegacion en la pagina 127

» Alarma de Profundidad en la pagina 128

* Botones de funcion en la pagina 128

Propdsito y descripcion

El proposito de la Barra Titulo es ofrecerle un acceso mas rapido a las principales
funcionalidades e informacion de navegacion.

La Barra Titulo proporciona botones para ocultar o mostrar el menu, para hacer una
captura de pantalla, para abrir la ventana de didlogo Mensajes, y para abrir la ayuda en
linea. También proporciona informacion de navegacion, asi como algunos botones
relacionados con las caracteristicas del sistema de funcionamiento.

La Barra Titulo también proporciona botones dedicados para abrir los distintos paneles
de informacion.

A Marca y nombre del equipo.

Este elemento identifica al fabricante y al equipo.
B Menu

Pulse este boton para esconder o recuperar el sistema de menus.
C Capturar pantalla, Grabar y Evento

Estos botones se ofrecen para acceder facilmente a las funciones de grabacion y
anotaciones.

D Paneles de informacion

Pulse cualquier de estos botones para abrir y cerrar los paneles de informacion.
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E Navegacion

Estos no son botones, sino campos de informacion proporcionando datos actuales
relacionados con los movimientos del barco.

F  Alarmas de profundidad
Este campo muestra las actuales alarmas de profundidad elegidas.

Cuando una alarma salta, el campo Alarmas de profundidad
cambia de color y se vuelve rojo. Esta alerta también se
presenta en forma de mensaje en el sistema de mensajeria y
- en caso de estar habilitado- emitird una sefial de audio.

Para reconocer la alarma, haga clic en el campo Alarmas de profundidad para abrir la
ventana de dialogo. El sonido de la alarma se deshabilitara automaticamente. Para
“reiniciar” la alarma, haga clic en Utilizar Sonido de Alarma para habilitarlo.

G Funciones
Estos botones se usan para controlar funciones basicas del sistema.

* Alarma: Pulse este boton para abrir la ventana de Mensajes. Este boton
parpadeara para indicar que hay un mensaje.

* Ayuda: Pulse este boton para abrir la ayuda en linea.

* Minimizar y Ajustar: Pulse estos botones para ajustar el tamafio de la presentacion
del sistema ES70 .

* Apagar: Pulse este botdn para cerrar la aplicacion.

Logo y nombre del equipo

El Logo y Nombre del Equipo se encuentra en la parte izquierda de la Barra Titulo en la
parte superior de la presentacion del sistema ES70.

Se muestra el logotipo de Simrad y el nombre del equipo
(ES70).

Pulsar dos veces en el logo de Simrad para reducir el
tamano de la presentacion ES70. Pulsar dos veces de nuevo para restaurar el tamafio
original.

Boton de Menu

El botén de Menii se encuentra en la parte izquierda de la Barra Titulo en la parte
superior de la presentacion del sistema EK15.

Pulse una vez en el botdbn Meni para esconder el menu, y otra vez para

recuperarlo. Cuando el menu esta escondido, se mostrard temporalmente a v""'
la derecha o a la izquierda de la presentacion cuando mueve el curso a esta

posicion.

Temas relacionados

» El sistema de menus en la pagina 152
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Boton Capturar de pantalla

El boton Captura de Pantalla se encuentra en la parte izquierda de la Barra Titulo en la
parte superior de la presentacion del sistema ES70.

Pulse este boton una vez para crear una captura de pantalla de la presentacion
actual del ecograma. Para ver la imagen grabada, pulse Capturar pantalla en E
la Barra Tareas para abrir el explorador de imagenes.

Temas relacionados
* Como salvar una imagen de un ecograma en la pagina 55
» (Como recuperar las imdagenes de un ecograma en la pagina 57

» Capturas de pantalla en la pagina 151

Boton Grabar

El boton Grabar se encuentra en la parte izquierda de la Barra Titulo en la parte superior
de la presentacion del sistema ES70.

Pulse este boton para iniciar y parar la grabacion.

La funcion de grabacion se configura usando los parametros disponibles en @
el botén Grabar en el menu Operativa.

iRecuerde parar la grabacion cuando haya terminado su trabajo! Si olvida hacerlo, su
disco duro se habra llenado en poco tiempo.

Nota

Los archivos de datos brutos a menudo se vuelven muy grandes. Si se desea registrar
una gran cantidad de datos brutos de ecograma, debe asegurarse de que tiene suficiente
espacio en el disco duro. A no ser que su ordenador esté equipado con un disco duro
de gran capacidad, le recomendamos que guarde los datos brutos en un dispositivo de
almacenamiento externo.

Temas relacionados

» Como salvar las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 55

»  (Como reproducir las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 57
* Registrar en la pagina 178

Botdn Evento

El boton Evento se encuentra en la parte izquierda de la Barra Titulo en la parte superior
de la presentacion en pantalla del sistema ES70.

El botoén Evento se utiliza para iniciar la anotacion de un evento en el
ecograma. Para configurar el tipo de evento, consulte los parametros en la
ventana de didlogoAnotacién.

Temas relacionados

* Anotaciones en la pagina 195
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Iconos del panel de informacion

Los iconos del Panel de Informacion se encuentran en la Barra Titulo en la parte superior
de la presentacion del sistema ES70.

El sistema Simrad ES70 ofrece

varios paneles de informacion

para proporcionar informacion

adicional y detallada del

ecograma. Los paneles se abren y se cierran usando los botones de panel en la Barra
Titulo.

Con el fin de abrir un panel de informacion, primero debe pulsar en una presentacion
de ecograma para hacerlo “activo”. Al hacer esto selecciona el canal de frecuencia
(transductor). En la mayoria de los casos, los datos en el panel de informacion que abre
solo seran validos para el ecograma seleccionado.

Importante

Algunos de los paneles de informacion son opcionales. Por tanto, no estan disponibles
para su uso a menos que se disponga de un cddigo de licencia. Para obtener la licencia,
consulte con su distribuidor.

Profundidad

Pulse este botdn para abrir y cerrar el panel de informacioén de Profundidad.
Este panel proporciona la profundidad actual, medida por el transductor l I ‘
seleccionado.

Temas relacionados

* Panel de informacion de Profundidad en la pagina 142

Biomasa

Pulse este boton para abrir y cerrar el panel de informacion Biomasa. Este
panel proporciona la biomasa actual calculada por la ecosonda basado en el
ecograma actual.

-".#

Importante

Tenga en cuenta que la Biomasa es una funcion opcional. Para activar el panel de
informacion Biomasa, debe obtener una licencia de programa.

Temas relacionados

* Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143
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Dureza del fondo

Pulse este boton para abrir y cerrar el panel de informacion Dureza del fondo.
Este panel proporciona la dureza del fondo en el ecograma actual.

Importante

Tenga en cuenta que la dureza de fondo es una funcion opcional. Para activar La linea de

dureza y el panel de informacion Dureza del fondo, debe obtener la licencia.

Temas relacionados

* Panel de informacion de Dureza del fondo en la pagina 144

Escala de color

Pulse este botdn para abrir y cerrar el panel de informacion Escala de color.
Este panel muestra los colores que estd usando actualmente en la presentacion
del ecograma. También puede modificar manualmente la escala de color
para filtrar los ecos mas débiles.

Temas relacionados
* Panel de informacion de Escala de color en la pagina 144

» Configurar color en la pagina 182

Distribucion de tallas

Pulse este boton para abrir y cerrar el panel de informacion Distribucién
de tallas. Este panel muestra los colores que esta usando actualmente en la
presentacion del ecograma.

Importante

=

| |

El panel de informacion Distribucién de tallas solo estd disponible si su ES70 esta

equipada con uno o mas transductores “split beam”.

Temas relacionados

* Panel de informacion de Distribucion de tallas en la pagina 145
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Posicion del pez

@

La misma informacion del eco también se propociona en el panel de informacion Posicion
del eco, pero el haz se ve alli desde un lateral para afiadir la perspectiva de profundidad.

Pulse este boton para abrir y cerrar el panel de informacion Posicion del pez.
Este panel muestra la posicion de los ecos sueltos detectados dentro del haz.
El haz y los ecos de peces se ven desde arriba.

Importante

El panel de informacion Poesicién del pez solo esta disponible si su ES70 esta equipada
con uno o mas transceptores “split beam”.

Temas relacionados

* Panel de informacion Posicion del pez en la pagina 147

Posicion del eco

Pulse este boton para abrir y cerrar el panel de informacion Posicién del eco.
Este panel le muestra la posicion de los ecos sueltos detectados dentro del
haz. El haz y los ecos se ven desde el lateral.

8

La misma informacion del eco se proporciona también en el panel de informacion
Posicion del pez, pero el haz se ve alli desde arriba.

Importante

El panel de informacion Poesicion del eco solo estd disponible si su ES70 esta equipada
con uno o mas transductores “split beam”.

Temas relacionados

* Panel de informacion Posicion del eco en la pagina 147

Zoom

Pulse este boton para abrir y cerrar el panel de informacion Zoom. Este panel '
le permite ampliar una determinada area del ecograma actual. l j
Temas relacionados

* Panel de informacion Zoom en la pagina 148

Historico
Pulse este boton para abrir y cerrar el panel de informacion Histoérico. El
sistema ES70 guarda los ecogramas automaticamente y de forma continua -

como imagenes en un buffer de memoria. Este panel le permite ver las
imagenes guardadas previamente por el ecograma activo en este momento.

Temas relacionados

* Panel de informacion Historico en la pagina 148
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Informacion de Navegacion

La Informacion de Navegacion se encuentra en la Barra Titulo en la parte superior de la
presentacion del sistema ES70.

Estos no son botones, sino campos que proporcionan informacion ttil relacionada con
los movimientos del barco. Puede elegir qué informacion mostrar si abre la ventana
Opciones de presentacién en el sub-ment Presentacion.

Nota

jEsta informacion de navegacion en la Barra Titulo no debe usarse para la navegacion!

Situacion geografica

La informacion sobre la Situacion Geografica se encuentra en la Informacién de
Navegacion en la Barra Titulo en la parte superior de la presentacion del sistema ES70.

Siempre que se tenga conectado ES70 un sistema de GPS, este
campo en la Barra Titulo mostrara la posicion geografica del
barco en latitud y longitud.

La comunicacién con el sistema GPS externo se configura a través del boton Navegaciéon
en el mena Configuracién.

Rumbo del barco

La informacién Rumbo del Barco se encuentra en la Informacién de Navegacién en la
Barra Titulo en la parte superior de la presentacion del sistemaES70.

Siempre que se tenga conectado ES70 un sistema GPS o un compas, este campo en la
Barra Titulo mostrara el rumbo actual del barco.

La comunicacion con el sistema GPS externo, sensor de rumbo o giroscopica se
configura a través del botén Navegacion en el menu Configuracién.
Velocidad del barco

La informacion Velocidad del Barco se encuentra en la Informacién de Navegaciéon en la
Barra Titulo en la parte superior de la presentacion del sistema ES70.

Siempre que se tenga conectado ES70 un sistema de GPS o corredera, Spd
este campo en la Barra Titulo mostrara la velocidad actual del barco. 70
=W kis

La comunicacion con el sistema GPS externo o la corredera se configura a
través del boton Navegacién en el menti Configuracion menu.
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Temperatura del agua

La informacién Temperatura del agua se encuentra en la Informacién de Navegaciéon en la
Barra Titulo en la parte superior de la presentacion del sistema EK15.

Siempre que se tenga conectado ES70 un sensor de temperatura, este
campo en la Barra Titulo mostrara la temperatura del agua.

Profundidad

La informacién de Profundidad se encuentra en la Informacién de Navegacién en la Barra
titulo en la parte superior de la presentacion del sistema EK15.

Se puede mostrar la profundidad actual de cada transductor
conectado a la ES70.

Alarma de Profundidad

El campo Alarma de Profundidad se encuentra en la parte derecha de la Barra Titulo en la
parte superior de la presentacion en pantalla.

Las alarmas de profundidad ofrecidas por el sistema Simrad ES70 . Y
.. . . ., L. Depth Fiy

cumplen los requisitos establecidos por la Organizacion Maritima 10 1000

Internacional (IMO) en cuestiones de navegacion. S, L

Puede configurar que las alarmas salten si va a entrar en aguas someras (alarma de
profundidad minima) o aguas muy profundas (alarma de profundidad maxima). Si se
cumplen algunas de estas condiciones establecidas para las alarmas, el triangulo en
el campo cambiara a rojo. El sistema de mensajes presentara un mensaje y —si esta
habilitado- sonara un tono.

Botones de funcion

Los botones de Funciéon se encuentran en la parte derecha de la Barra Titulo en la parte
superior de la presentacion del sistema ES70.

Encontramos cinco Botones de Funcion en el Area Boton
que se encuentra en la Barra Titulo.

* Boton Mensaje en la pagina 128

* Boton Ayuda en la pagina 129

* Boton Minimizar en la pagina 129

* Boton Redimensionar en la pagina 129

* Boton Salir en la pagina 129

Boton Mensaje

El boton Mensaje se encuentra en la parte derecha de la Barra Titulo en la parte superior
de la presentacion del sistema ES70.

128 347237/C



Presentaciones de pantalla

Este boton Mensaje indicara cuando el sistema ES70 ha emitido un mensaje.
Pulse el boton para abrir la ventana Mensaje. A

Si mantiene el cursor del raton sobre él, un mensaje de aviso le indicara la
lista de mensajes que no ha confirmado.

— Mensajes en la pagina 259

Boton Ayuda

El boton Ayuda se encuentra en la parte derecha de la Barra Titulo en la parte superior de
la presentacion del sistema ES70.

Pulse este boton para abrir la ayuda en linea del sistema ES70. El boton

abre el sistema de ayuda en su pagina de inicio. ?

La ayuda en linea sensible al contexto también est4 disponible desde distintas
ventanas de didlogo en ES70. Pulse cualquier boton Ayuda [?] en la esquina superior
derecha de cualquier ventana de didlogo para abrir el sistema de ayuda.

Boton Minimizar

El botén Minimizar se encuentra en la parte derecha de la Barra Titulo en la parte
superior de la presentacion del sistema ES70.

Pulse este boton para minimizar la presentacion del programa ES70. Esta es
una funcion del sistema operativo.

Para restaurar la presentacion a su tamafio anterior, pulse el boton ES70 en ) :

la barra de tareas del sistema operativo.
Boton Redimensionar

El boton Redimensionar se encuentra en la parte derecha de la Barra Titulo en la parte
superior de la presentacion del sistema ES70.

Pulse este boton para cambiar el tamafio de la presentacion del programa
ES70. Esta es una funcion del sistema operativo. @

Para restaurar la presentacion a su tamafio anterior, pulse una vez mas en
el boton Redimensionar
Boton Salir

El botdn Salir se encuentra en la parte derecha de la Barra Titulo en la parte
superior de la presentacion del sistema ES70. Q)

Pulse este boton para cerrar el programa ES70.

Siga el procedimiento especifico para apagar el sistema ES70.
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Barra Reproducir

La Barra reproducir se coloca justo debajo de la Barra Titulo. La barra se activa
automaticamente cuando se selecciona el modo Reproducir.

A Parar: Pulse este boton para parar la reproduccion.

Recuerde que la Barra Reproducir no desaparecera de la pantalla hasta que no elija
otro modo operativo.

=

Reproducir/Pausa: Pulse este boton para iniciar la reproduccion, o para pararla.

C Velocidad reproduccion: Pulse esta barra deslizante para ajustar la velocidad de
reproduccion.

D Seleccionar archivo: Este boton muestra el archivo que estd reproduciendo
actualmente. Pulse el boton para abrir la ventana Reproduccion.

E Progreso: Esta barra muestra el progreso de la reproduccion del archivo actual. Si
ha elegido repetir la reproduccion del archivo(s), los indicadores verdes empezaran
desde la izquierda cada vez que se aparece el inicio del archivo.

Consejo
Para comenzar el modo Reproducir, utilice el boton Operativa en el menu Operativa.

Si desea que la reproduccion sea continua, active la funcion Bucle en el cuadro de
didlogo Reproducir .

Temas relacionados
* Menu Operativa en la pagina 156
» Operativa en la pagina 171

* Reproducir archivo en la pagina 261

Sistema de menus

El ment ES70 esta situado en la parte derecha de la
pantalla.

La seleccion de los parametros de funcionamiento

en el sistema ES70 se hace usando una estructura de
arbol con un menu principal, un conjunto de menus
secundarios, y varios botones de menu. Algunos de los
botones de menu abren ventanas de didlogo o ments
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reducidos para proporcionar otros parametros.

El menu Principal proporciona los pardmetros mas
usados durante el funcionamiento normal.

Bajo el menu principal, encontrara iconos

dedicados que se utilizan para abrir los otros -'Jj = K ﬁ

subments. Son (de izquierda a derecha):
a  El menu Operativa controla los parametros de funcionamiento principales.

b  El menu Presentacion controla los aspectos visuales del sistema, tales como los
parametros relacionados a la presentacion de pantalla.

¢ El ment Configuracién le permite controlar la configuracion del procesado de
sefial asi como la instalacion del sistema y el mantenimiento, y las interfaces a
dispositivos periféricos.

d El menu Activo tiene su contenido relacionado con el elemento activo actual (vista u
objeto). Uselo para acceder a caracteristicas especiales disponibles para el elemento
seleccionado.

Consejo

También puede ocultar el ment cuando no lo necesite. Use el boton Menu
en la Barra Titulo. Pulse una vez para ocultar el menu, pulse otra vez para v""'
recuperarlo.

Se puede cambiar el texto en los botones para ajustarse a sus preferencias por medio del
botén Idioma en el sub-menu Presentacion.

Puede situar el menu en la parte izquierda de la presentacion ES70 por medio de la
opcion Menu en el lado derecho en la ventana Opciones de presentacion.

Un desglose detallado de los comandos y parametros disponibles en el sistema de menus
se da en el capitulo Sistema de Menuis.

Temas relacionados
* Como seleccionar el idioma del menu en la pagina 51
» El sistema de menus en la pagina 152

* Opciones de presentacion en la pagina 188

Ecogramas

Se explican los diferentes tipos de ecogramas que tiene la ES70.
Temas

o Ecograma de Superficie en la pagina 132

* Ecograma de Fondo en la pagina 133

» Ecograma Pelagico en la pagina 134

» Ecograma de Arrastre en la pagina 135

347237/C 131



Simrad ES70

Ecograma de Superficie

Este ecograma esté relacionado

con la superficie del mar. La
profundidad inicial (limite superior
del ecograma) y el alcance vertical (a
través del ecograma) se seleccionan
manualmente por los botones Alcance
inicial y Alcance en el menu Principal.

A

@}

Esta es la profundidad inicial
del ecograma.

Normalmente un ecograma

de superficie se configura

con Alcance inicial = 0, o0 a

un valor pequefio para iniciar
el ecograma inmediatamente
debajo de la quilla o de la cara
del transductor.

Este es el fondo.

El alcance total del ecograma

(A) a (F) se define en el boton

Alcance en el menu Principal.

Si no se aplican condiciones

especiales, o quiere controlar el

alcance manualmente, utilice Alcance = Aufto.

Este texto identifica el transductor usado para crear el ecograma.
Esta es la vista ampliada.

Esta vista presenta las lineas de color individuales. El color y la longitud de cada
linea refleja la amplitud del eco recibido.

Por defecto, la “hora del pulso” y el alcance de profundidad se muestran en la parte
inferior izquierda del ecograma. En la esquina inferior derecha, la “hora del pulso”
coincide con la actual. Esta informacion puede cambiarse usando las opciones en la
pestafia Eje horizontal en la ventana de didlogo Ecograma.

Este es el limite inferior del alcance de profundidad. Normalmente estd unos metros
por debajo del contorno de color, dependiendo del alcance elegido.

Ejemplo 9  Alcance inicial y Alcance en un ecograma de superficie

132

En un ecograma de superficie, fije el valor de Alcance inicial a 0 metros. Esto
hara que el ecograma empiece desde la superficie del mar (siempre que se haya
definido el calado del transductor). Fije Alcance a la profundidad actual mas 20
metros. El ecograma mostrara el rea desde la superficie del mar hasta 20 metros
“por debajo” del fondo. El contorno del fondo se detecta facilmente cuando
cambia la profundidad.
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La biomasa se calcula automaticamente en base a las opciones que se hagan en la ventana
de diadlogo Intervalo de calculo; dentro de un plazo determinado, un numero de pulsos
definido, o una porcion de la presentacion del ecograma. Los datos se toman entonces
desde una zona del eco que empieza inmediatamente después del pulso transmitido, y
que termina justo sobre la profundidad detectada.

Si se ha limitado el alcance vertical (usando los ajustes Alcance y Alcance inicial), la zona
resultante se usa para los calculos de biomasa. Si el fondo del mar esta claramente

definido con una tnica deteccion de fondo, el eco del fondo no se incluira en los calculos.
Por lo tanto, si desactiva el detector de fondo, el eco de fondo se incluira en los calculos.

Temas relacionados

* Alcance inicial en la pagina 166

* Alcance en la pagina 164

» Intervalo de calculo en la pagina 198

* Ecograma en la pagina 228

Ecograma de Fondo

Este ecograma esta relacionado con

el fondo detectado. La profundidad

final (limite inferior del ecograma)

y el alcance vertical se seleccionan

manualmente por los botones Alcance

inicial y Alcance en el menu Principal. El

ecograma solo se dibuja para los pulsos

que tengan una deteccion de fondo con

éxito.

A Esta es la profundidad de inicio del
ecograma.

Un ecograma de fondo normalmente se configura con Alcance inicial fijado en un
valor negativo pequefio. El valor define a cuantos metros sobre el fondo se iniciara
el ecograma.

B Este es el fondo.

Ya que el ecograma esté relacionado con el fondo, éste aparece como plano. Es
facil distinguir los peces cerca del fondo.

El alcance desde la profundidad inicial por encima del fondo y hasta cierta distancia
por debajo del fondo actual se define con el boton Alcance en el ment Principal.

@)

Este texto identifica el transductor usado para crear el ecograma.
D Esta es la vista ampliada.

Esta vista presenta las lineas de color individuales. El color y la longitud de cada
linea refleja la amplitud del eco recibido.
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E Por defecto, la “hora del pulso” y el alcance de profundidad se muestran en la parte
inferior izquierda del ecograma. En la esquina inferior derecha, la “hora del pulso”
coincide con la actual. Esta informacion puede cambiarse usando las opciones en la
pestafia Eje horizontal en la ventana de didlogo Ecograma.

F Este es el limite inferior del alcance. Normalmente estd unos pocos metros por
debajo del contorno del fondo, dependiendo del alcance elegido.

Ejemplo 10  Alcance inicial y Alcance en un ecograma de fondo

En un ecograma de fondo, fije el valor Alcance inicial a —5 metros. Esto hara que
el ecograma empiece desde 5 metros sobre el fondo. Fije Alcance a los 5 metros
mas 10 = 15 metros. El ecograma mostrara el area desde los 5 metros por encima
de la profundidad hasta 10 metros “por debajo” del fondo. El contorno del fondo
aparecera como una linea plana.

El célculo de la biomasa se hace del mismo modo que para los ecogramas de Superficie.
Temas relacionados

* Alcance inicial en la pagina 166

* Alcance en la pagina 164

» Intervalo de cdlculo en la pagina 198

* Ecograma en la pagina 228

Ecograma Pelagico

El ecograma de pelagica parece muy similar al ecograma de superficie. Sin embargo, los
calculos de biomasa no estan limitados por la deteccion de fondo.

Ejemplo 11  Alcance inicial y Alcance en un ecograma de pelagica

En un ecograma de peléagica, fije el valor Alcance inicial a 20 metros. Esto hara
que el ecograma empiece desde 20 metros por debajo de la superficie del mar
(siempre que se haya definido el calado del transductor). Fije Alcance a 40 metros.
El ecograma mostrara el area desde los 20 metros por debajo de la superficie, hasta
los 60 metros debajo del transductor. Si la profundidad es mayor de 60 metros,

el contorno del fondo no se mostrara.

Los célculos de biomasa no estan restringidos por la deteccion de fondo. Esto significa
que el eco del fondo se incluira en los célculos si se encuentra dentro de la escala elegida.

Temas relacionados

» Alcance inicial en la pagina 166

* Alcance en la pagina 164

» Intervalo de calculo en la pagina 198

» Ecograma en la pagina 228
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Ecograma de Arrastre

El ecograma cubre la apertura vertical de la red con referencia a la profundidad de la
relinga superior.

Ademas de la apertura de la red, el ecograma cubre un pequefio margen por encima y por
debajo de la apertura de la red. Este margen se fija ajustando los pardmetros Alcance y
Alcance inicial.

Los sistemas de monitorizacion de capturas (tipicamente el Simrad ITI y PI) comunican
la profundidad de la relinga superior, asi como la distancia desde la relinga superior a la
inferior (apertura de la red) , a la Simrad ES70 en intervalos regulares. Esta informacion
es necesaria para generar el ecograma de arrastre. Sin la profundidad de la relinga
superior, el ecograma aparecera como un ecograma pelagico normal controlado por

los pardmetros Alcance y Alcance inicial.

La distancia desde la relinga superior a la inferior (apertura de red) puede fijarse
manualmente en la ventana de dialogo Arrastre. Esto es ttil para sistemas de sensores de
arrastre que no midan la apertura de la red, o cuando la distancia medida no es fiable.
La ventana de didlogo Arrastre también le permite introducir la distancia desde el
barco a la apertura de la red. Sin embargo, la profundidad de la relinga superior debe
proporcionarla el sistema de monitorizacion de capturas.

En la ventana de didlogo Arrastre también puede definir la distancia desde la
embarcacion hasta la apertura de la red.

Ejemplo 12 Alcance inicial y Alcance en un ecograma de arrastre

En un ecograma de arrastre, fije el valor de Alcance inicial a —5 metros. Esto hard
que el ecograma comience desde 5 metros por encima de la relinga superior. Si la
apertura de la red es de 20 metros, fije el Alcance a 30 metros. El ecograma mostrara
el area desde 5 metros por encima de la relinga superior, y hasta 5 metros por
debajo de la relinga inferior. En una red pelagica, con estos ajustes, normalmente
no se muestra el contorno del fondo. En una red de arrastre de fondo, se muestra el
contorno de fondo si la apertura de la red es menor de 5 metros sobre el fondo.

Los calculos de biomasa no estan restringidos por la deteccion de fondo. Esto significa
que el eco del fondo se incluiré en los célculos si se encuentra dentro de la escala elegida.

Temas relacionados

» Alcance inicial en la pagina 166

* Alcance en la pagina 164

» Intervalo de cdlculo en la pagina 198

* Ecograma en la pagina 228

Marcadores de ecograma

Los ecogramas que proporciona la ES70 pueden contener informacion adicional. Se
pueden habilitar las siguientes lineas, marcadores y anotaciones.
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Temas

* Linea de Fondo en la pagina 136

* Linea Blanca en la pagina 136

* Linea de Dureza en la pagina 137

* Linea de Arrastre en la pagina 137

* Linea de Profundidad Variable en la pagina 138
* Linea de Otro Alcance en la pagina 138

* Linea de Biomasa en la pagina 139

* Escala en la pagina 140

* Marcas verticales en la pagina 140

* Anotaciones en la pagina 141

Linea de Fondo

Este marcador est4 disponible en el cuadro de dialogo
Ecograma en el menu Activo.

El contorno de fondo puede mejorarse afiadiendo una
linea de fondo.

La linea de fondo aparece como una linea negra, y sigue el contorno del fondo.
Temas relacionados
» Como establecer marcadores horizontales en la pagina 66

» [Ecograma; pestaiia Lineas en la pagina 229

Linea Blanca

Este marcador est4 disponible en el cuadro de dialogo
Ecograma en el menu Activo.

El contorno de fondo también puede mejorarse
anadiendo una linea blanca.

La linea blanca es una linea blanca gruesa adicional que se afade justo debajo del fondo.
La linea blanca no elimina informacion, simplemente “empuja” la informacion mas
abajo para que el fondo sea mas facil de ver.

Importante

La Linea Blanca no se puede usar simultdneamente con la Linea de Dureza.
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Temas relacionados
» Como establecer marcadores horizontales en la pagina 66

» Ecograma; pestania Lineas en la pagina 229

Linea de Dureza

Este marcador esta disponible en el cuadro de didlogo
Ecograma en el menu Activo.

La reflectividad del fondo (lo “duro” que es) puede
controlarse usando la linea de dureza.

La linea de dureza es una linea de colores gruesa que se

anade justo debajo del fondo. La linea no elimina informacion, simplemente “empuja” la
informacion mas abajo para que el fondo sea mas facil de ver. Los colores contienen la
informacion de la dureza.

Puede resultar util abrir el panel de informacion Dureza de fondo para observar la escala.
Los colores a la izquierda de la escala indican un fondo suave, mientras que los colores a
la derecha indican un fondo més duro. El panel de informacion también proporciona la
reflectividad actual medida en dB.

Importante

Tenga en cuenta que la dureza de fondo es una funcion opcional. Para activar La linea de
dureza y el panel de informacién Dureza del fondo, debe obtener la licencia.

Importante

La Linea Blanca no se puede usar simultineamente con la Linea de Dureza.

Temas relacionados
* Panel de informacion de Dureza del fondo en la pagina 144
* (Como establecer marcadores horizontales en la pagina 66

» Ecograma; pestaiia Lineas en la pagina 229

Linea de Arrastre

Este marcador esta disponible en el cuadro de didlogo Ecograma en el menu Activo.

Siempre que se disponga y estén conectados, los sistemas de red (PI e ITI) comunican a
la ES70 la profundidad de la relinga superior y/o la distancia entre la relinga superior e
inferior a intervalos regulares. La informacion de estos sensores se dibuja como lineas
horizontales en el ecograma de la ES70.
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Temas relacionados
» Como establecer marcadores horizontales en la pagina 66

» Ecograma; pestania Lineas en la pagina 229

Linea de Profundidad Variable

Este marcador est4 disponible en el cuadro de dialogo
Ecograma en el menu Activo.

Cuando se activa, se coloca una linea de profundidad
horizontal donde pulse en el ecograma. Esto se
utiliza generalmente para medir la profundidad, la
profundidad del cardumen o incluso de un sélo pez.

Puede pulsar en la linea, y a continuacion arrastrarla arriba o abajo.
Temas relacionados
» Como establecer marcadores horizontales en la pagina 66

» Ecograma; pestania Lineas en la pagina 229

Linea de Otro Alcance

Este marcador est4 disponible en el cuadro de dialogo
Ecograma en el menu Activo.

Esta caracteristica se usa cuando tiene configurada su
ES70 para que muestre simultdneamente los ecogramas
relacionados con la superficie y el fondo .

Cuando esta activa, dos lineas horizontales en el ecograma de superficie indican el
alcance seleccionado en el ecograma de fondo.

Temas relacionados
» Como establecer marcadores horizontales en la pagina 66

» Ecograma; pestania Lineas en la pagina 229
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Linea de Biomasa

Este marcador esta disponible en el cuadro de didlogo
Ecograma en el menu Activo.

Puede hacerse un seguimiento de la biomasa usando
la Linea de Biomasa.

La linea de biomasa es una linea de colores vivos
adicional que se afiade al ecograma. La linea identifica
las variaciones de la biomasa.

Puede cambiar la escala de la curva para ajustarse al espacio vertical disponible en el
ecograma. la escala se encuentra disponible en el cuadro de didlogo Ecograma.

Los cambios hechos en la ventana de didlogo Intervalo de calculo no tendran efecto
en la linea de Biomasa.

Recuerde que también puede medir la biomasa usando el panel de informacién Biomasa.

Importante

Tenga en cuenta que la Biomasa es una funcion opcional. Para activar el panel de
informacion Biomasa, debe obtener una licencia de programa.

Temas relacionados

* Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143

* Como establecer marcadores horizontales en la pagina 66
» Intervalo de calculo en la pagina 198

» Ecograma; pestaiia Lineas en la pagina 229

347237/C 139



Simrad ES70

Escala

Las escalas en el ecograma pueden activarse en la ventana de
didlogo Ecograma.

Se dibujan lineas de escala horizontales equidistantes dentro del
ecograma con el color del primer plano actual; negro durante el
dia y blanco durante la noche.

Se pueden dibujar un maximo de 10 lineas de escala.
Temas relacionados
» Como establecer marcadores horizontales en la pagina 66

» Ecograma; pestaiia Lineas en la pagina 229

Marcas verticales

Las marcas verticales en el ecograma se pueden habilitar en el
cuadro de didlogo Ecograma.

En el cuadro de didlogo Ecograma se encuentran las siguientes marcas verticales.
a  Ninguna

No se muestran marcas verticales.
b  Tiempo

Esta opcion dibuja una pequena linea vertical en la parte superior del ecograma
una vez cada cierto numero de minutos.

C Distancia

Esta opcidn inserta una pequenia linea vertical en la parte superior del ecograma una
vez cada cierto nimero de millas néuticas.

d Anotaciones
Seleccione Texto o Linea para visualizar las anotaciones en la vista del ecograma.
—  Anotaciones en la pagina 141

Si selecciona Linea, la anotacidn ird acompafiada de una linea vertical que mejore
su visibilidad.

Las anotaciones se pueden controlar desde la ventana de didlogo Anotaciones.
—  Anotaciones en la pagina 195
Temas relacionados

» Ecograma; pestania Lineas en la pagina 229
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Anotaciones

Para poder ver las anotaciones en el ecograma, deben habilitarse en el cuadro de didlogo
Ecograma.

El tipo de anotacion se puede controlar en el cuadro de didlogo Anotacién .

Pueden anadirse anotaciones al ecograma para identificar ecos especiales, eventos
especiales, etc... Se puede introducir una Anotacion manualmente usando la ventana de
didlogo Anotacion, o pueden importarse desde dispositivos periféricos.

Las anotaciones definidas se guardan en los datos brutos como datagramas de anotacion.
Las anotaciones solo se pueden afiadir durante la operacion normal.

Temas relacionados

* Anotaciones en la pagina 195

» Ecograma; pestania Lineas en la pagina 229

Paneles de informacion

El sistema Simrad ES70 ofrece

varios paneles de informacion

para proporcionar informacién

adicional y detallada del

ecograma. Los paneles se abren y se cierran usando los botones de panel en la Barra
Titulo.

Con el fin de abrir un panel de informacion, primero debe pulsar en una presentacion
de ecograma para hacerlo “activo”. Al hacer esto selecciona el canal de frecuencia
(transductor). En la mayoria de los casos, los datos en el panel de informacion que abre
solo seran validos para el ecograma seleccionado.

Importante

Algunos de los paneles de informacion son opcionales. Por tanto, no estan disponibles
para su uso a menos que se disponga de un cddigo de licencia. Para obtener la licencia,
consulte con su distribuidor.

Temas

» Sobre los paneles de informacion en la pagina 142

» Panel de informacion de Profundidad en la pagina 142
* Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143

* Panel de informacion de Escala de color en la pagina 144
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* Panel de informacion de Dureza del fondo en la pagina 144

* Panel de informacion de Distribucion de tallas en la pagina 145
* Panel de informacion Posicion del pez en la pagina 147

* Panel de informacion Posicion del eco en la pagina 147

* Panel de informacion Zoom en la pagina 148

* Panel de informacion Historico en la pagina 148

Sobre los paneles de informacion

Puede cambiar el tamaio del panel de informacion para ajustarse a sus preferencias, y
puede moverlo por el ecograma al que se refiere.

+ Para cambiar su tamafio, pulse en la zona de sombra en la esquina inferior derecha,
mantenga el boton del raton pulsado, y arrastre hasta el tamafio deseado.

* Para mover un panel de informacion, simplemente pulse dentro de €I, mantenga el
raton pulsado y muévalo a la posicion deseada.

Los paneles de informacion son transparentes, por lo que con seguridad puede poner un
panel sobre un ecograma sin perder la informacion detras de €l. El grado de transparencia
se controla con ¢l boton Transparencia en el menu Presentacién.

Todos los paneles de informacion disponen de pequefios botones en la esquina superior
derecha.

* El botdn de arriba [X] a la derecha cierra el panel de informacion.

Tenga en cuenta que también puede cerrar el panel si pulsa una vez mas en su boton
en la Barra Titulo.

* El otro boton restablecera el panel de informacion a su tamaio y posicion originales.

* Algunos paneles de informacion incluyen un boton de “herramienta”. Estos botones
abren una ventana relativa a la informacion mostrada en el panel.

Temas relacionados

» Transparencia en la pagina 185

Panel de informacion de Profundidad

Para abrir este panel, pulse el icono '
Profundidad en la Barra Titulo. { I ‘

El panel de informacion Profundidad muestra
la profundidad actual para el transductor y
frecuencia elegidos.

El boton Herramienta abre la ventana de
didlogo Detector de fondo. Esta ventana también esta disponible desde el menu Activo.
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El proposito de la ventana de didlogo Detector de fondo es definir los limites de
profundidad superior e inferior que se usaran con mayor probabilidad durante el
funcionamiento del sistema ES70. En esta ventana de didlogo, también se puede
modificar el ajuste del Nivel de eco de fondo para cambiar la deteccion de fondo respecto
del eco de fondo.

Temas relacionados
* Menu Activo en la pagina 160
* Detector de fondo en la pagina 240

Panel de informacion de Biomasa

Para abrir este panel de informacion, pulse
el icono Biomasa en la Barra Titulo.

.,t

El panel de informacion Biomasa muestra

la biomasa actual. El célculo se basa en los
datos seleccionados en la ventana de didlogo
Intervalo de calculo; el tiempo, el pulso o una
seccion elegida de la presentacion actual.

Sélo se muestra la biomasa calculada para el
transductor y frecuencia actuales.

El boton Herramienta abre la ventana de didlogo Intervalo de calculo. Esta ventana
también esta disponible desde el ment Configuracion.

Importante

Tenga en cuenta que la Biomasa es una funcion opcional. Para activar el panel de
informacion Biomasa, debe obtener una licencia de programa.

Parametros
* Ecograma superior

Este valor de biomasa se calcula a partir de los ecos de peces del ecograma superior
para el canal elegido.

Por defecto, éste es un ecograma de superficie.
* Ecograma inferior

Este valor de biomasa se calcula a partir de los ecos de peces del ecograma de fondo
para el canal elegido.

Por defecto, este es un ecograma de fondo.
¢ Zoom

Este valor de biomasa se calcula a partir de los ecos de peces de la zona actual
ampliada.

Temas relacionados

* Linea de Biomasa en la pagina 139
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» Como controlar la biomasa actual en la pagina 81
* Como activar la linea de biomasa en la pagina 81
» Intervalo de cdlculo en la pagina 198

* Biomasa en la pagina 298

Panel de informacion de Escala de color

Para abrir este panel de informacion, pulse
el icono Escala de color en la Barra Titulo. l — ‘

El panel Escala de color muestra la escala
de colores actual que esta usando en la
presentacion del ecograma.

Para cambiar la escala de color, pulse Configurar color en el menu Presentacion.

12 colores Colores sonar Colores ecosonda  Escala grises Colores BI500

Los colores Colores ecosonda se basan en la escala de colores estandar de 12, pero se han incorporado
colores adicionales entre éstos para hacer mas suaves las transiciones de color.

Temas relacionados
* Como cambiar la escala de colores y la paleta de presentacion en la pagina 62
» Cambiar la escala de color para eliminar los ecos mas débiles en la pagina 63

» Configurar color en la pagina 182

Panel de informacion de Dureza del fondo

Para abrir este panel de informacion, pulse
el icono Dureza del fondo en la Barra Titulo.

Importante

Tenga en cuenta que la dureza de fondo es
una funcidn opcional. Para activar La linea
de dureza y el panel de informacion Dureza
del fondo, debe obtener la licencia.

El panel de informacién Dureza del fondo muestra la reflectividad del fondo actual. Esto
da una indicacién de la dureza del fondo. El valor se calcula usando la intensidad del
eco del fondo en el pulso actual.

La linea vertical en la escala de colores posiciona el pulso actual. La dureza del pulso
actual se muestra también con un valor numérico.
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La dureza de fondo también puede indicarse activando la linea de dureza de fondo en
la ventana Ecograma. Esta linea utiliza el mismo cédigo de colores que el panel de
informacion, pero lo coloca como una linea gruesa justo debajo de la linea de fondo en
el ecograma.

Temas relacionados
* Linea de Dureza en la pagina 137
» Distribucion de tallas en la pagina 239

» Ecograma; pestania Lineas en la pagina 229

Panel de informacion de Distribucion de tallas

Para abrir este panel de informacion, pulse el
icono Distribucion de tallas en la Barra Titulo. { |I|| ‘

Importante

El panel de informacion Distribucién de tallas
solo esta disponible si su ES70 esta equipada
con uno o mas transductores “split beam”.

El panel de informacion Distribucién de tallas
muestra un histograma de los ecos de peces
aislados detectados. El célculo se basa en
los parametros que se han seleccionado en
la ventana de dialogo Intervalo de calculo;

el tiempo, el pulso o una parte elegida

de la presentacion actual. Por lo tanto,
proporciona una indicacién visual de las
tallas de los peces en el intervalo elegido.

Soélo se muestran los peces detectados por la frecuencia del transductor actual.

El ntimero grande sobre el histograma muestra la talla media de todos los peces en el
histograma. El valor se presenta en la unidades que se han elegido en la ventana de
didlogo Unidades. Para un valor exacto en el eje x, coloque el cursor en una barra vertical
en el histograma, y lea el valor de la etiqueta.

La abreviatura TS se usa comlinmente. Significa “Intensidad del blanco”, y es una
medida de la intensidad de los ecos generados por los peces individuales en el ecograma
actual. La intensidad del eco indica la talla de los peces. El panel de informacion
Distribucion de tallas proporciona una estimacion matematica de las tallas de todos las
especies de pez en el ecograma.

La intensidad del eco de un pez varia de una especie a otra. Para cambiar la especie de
pez, utilice la ventana Seleccionar pez que se abre en el menu Configuracién.

—  Seleccionar pez en la pagina 197
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Parametros

1

Especie de pez

Se muestra la especie de peces actual, seleccionada en la ventana Seleccionar pez.
—  Seleccionar pez en la pagina 197

Ecograma

Puede ver los histogramas de distribucion de tallas de tres fuentes diferentes.

* Ecograma superior

Este histograma se crea a partir de los ecos de peces del ecograma superior para
el canal elegido. Por defecto, este es un ecograma de superficie.

Los datos se calculan en base a la seleccion que hizo en la ventana de didlogo
Calculo del Intervalo.

* Ecograma inferior

Este histograma se crea a partir de los ecos de peces del ecograma de fondo para
el canal elegido. Por defecto, es un ecograma de fondo.

Los datos se calculan en base a la seleccion que hizo en la ventana de didlogo
Cilculo del Intervalo.

Si ha seleccionado sélo una pequena escala vertical cerca del fondo, el histograma
puede estar vacio. Esto es porque el volumen de peces es pequefio debido a la
escala limitada seleccionada, y porque el calculo de la intensidad de blancos debe
tener en cuenta los ecos de fondo distintos de los peces..

* Zoom
Este histograma se crea a partir de los ecos de peces del area ampliada actual.
Valor medio

El ntimero grande sobre cada histograma representa el valor medio de la barra mas
alta. La unidad refleja el modo elegido en la ventana Distribucién de tallas.

—  Distribucion de tallas en la pagina 239

Para cambiar los ajustes en el histograma, pulse Distribucién de tallas en el menu Activo.

La ventana de didlogo Distribucion de tallas le permite configurar el histograma de la
distribucion de tallas a sus necesidades. Puede configurar el modo, los limites superior e
inferior, la precision y la resolucion vertical.

Temas relacionados

Como controlar la distribucion de tallas de los peces en la pagina 79
Unidades en la pagina 184

Seleccionar pez en la pagina 197

Intervalo de calculo en la pagina 198

Distribucion de tallas en la pagina 239
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Panel de informacion Posicion del pez

Para abrir este panel de informacion, pulse
el icono Posicién del pez en la Barra Titulo. [ @

El panel de informacion de Posicion del
pez muestra la posicion dentro del haz de
los ecos simples detectados por el pulso
actual (circulos mayores) y los tres pulsos
anteriores (circulos pequenos). La vista
es “desde arriba”. Los colores indican la
intensidad del eco.

Importante

El panel de informacion Pesicién del pez solo esta disponible si su ES70 esta equipada
con uno o mas transceptores “split beam”.

Parametros
1 Fuente

Esta es la fuente de la informacion de la posicion del pez. En el ejemplo, se usa el
ecograma de superficie para determinar las ultimas posiciones de los peces.

Panel de informacion Posicion del eco

Para abrir este panel de informacion, pulse
el icono Posicion del eco en la Barra Titulo. l ik ‘

Importante

El panel de informacion Posicién del eco solo
esta disponible si su ES70 est4 equipada con
uno o mas transductores “split beam”.

El panel de informacion Posicién del eco
muestra la posicion de los ecos simples
detectados dentro del haz por el pulso actual
(circulos grandes) y para los tres pulsos
anteriores (circulos pequefios). Los colores
indican la intensidad del eco. Basicamente
es la misma presentacion que la Posicion del
pez. Sin embargo, aqui los ecos se muestran
desde un lado, no desde arriba.

Parametros
1 Fuente

Esta es la fuente de la informacién de la posicion del pez. En el ejemplo, se usa el
ecograma de superficie para determinar las ultimas posiciones de los peces.
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Panel de informacion Zoom

Para abrir este panel de informacion, pulse '
el icono Zoom en la Barra Titulo. l j

El panel de informacion Zoom le permite
ampliar una zona determinada en el
ecograma actual.

Una vez que se abre el panel de informacion

Zoom, la zona ampliada es visible como

rectangulo con puntos en el ecograma. Puede

cambiar el tamafio y la forma de esta zona

ampliada como desee, los ecos dentro de la zona ampliada se mostraran siempre dentro
del panel de informacion Zoom.

Ejemplo 13 Panel de informacion Zoom
A Panel de informacion Zoom
B  Zona rectangular ampliada

En este ejemplo, la zona rectangular ampliada
esta situada directamente sobre el panel de
informacioén Zoom. Si pulsa cualquiera de las
cuatro esquinas del rectangulo, puede arrastrarla
a cualquier tamafio y forma.

Parametros
1  Con seguimiento al Barco

Cuando se establece la zona rectangular ampliada, ésta puede seguir el ecograma
mientras se mueve hacia la izquierda, o puede permanecer fija.

Cuando se activa Con seguimiento al barco, la zona ampliada estara siempre fija en el
ecograma. Los ecos se moverdn a través de la zona, y también a través del panel
de informacion Zoom.

Panel de informacion Historico
Pulse el icono Histoérico en la Barra Titulo para activar esta funcion.

El panel de informacién Histérico no utiliza el mismo método de presentacion o
que el resto de paneles. La funcion le permite ver las secuencias de ecogramas
grabados anteriormente. Para hacerlo, el ecograma “activo” actual se divide en dos, y el
lado izquierdo se utiliza para mostrar la historia grabada.

Esta funcion se utiliza para guardar ecogramas en formato “bitmap”. La ES70 guarda
continuamente imagenes de ecograma en su disco duro interno. Estas se pueden
recuperar en la pantalla. La informacion en la presentacion Historico es la misma que la
presentacion del ecograma original.
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El nimero de archivos histdricos es limitado. Después de alcanzar el nimero maximo
de archivos, las imagen mas reciente sobrescribe el ecograma mas antiguo. La funcién
historia todavia le permite buscar rapidamente a través de imagenes de ecogramas que
comprenden varias horas.

Ejemplo 14  Panel de informacion Historico

A Presentacion del
ecograma original
“activo”

B Presentacion ampliada
original

@

Presentacion Historico

D  Pulse este boton y arrastre
hacia los lados para
desplazarse por la imagen
grabada.

Consejo

La amplitud horizontal de la presentacion historia puede ajustarse pulsando el borde
derecho, y arrastrandolo hacia los lados.

Barra de Estado

La Barra de Estado se encuentra en la parte inferior de la presentacion en pantalla del
sistema ES70.

El proposito de la Barra de Estado es proporcionarle un acceso rapido a las principales
funciones, asi como a la informacion de fecha y hora.

A Formato de presentacion

* Vertical: Esta pestafia coloca los ecogramas actuales uno junto a otro en una
presentacion vertical.

* Horizontal: Esta pestafia coloca los ecogramas actuales uno sobre otro en una
presentacion horizontal.

Si s6lo hay un canal de frecuencia activo en uso, tendra s6lo un ecograma. Estas
pestafas no se muestran.
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B Seleccion del Transductor

Estas pestafias indicaran los transductores actuales usados por la ecosonda. Los dos
transductores mostrados aqui son s6lo un ejemplo. Si sélo se usa un transductor,
so6lo tendra un ecograma. Entonces no se mostraran estas pestaas.

» ES38: Esta pestafia asigna la presentacion de ecosonda para mostrar sélo el
ecograma de este transductor.

» ES120: Esta pestafia asigna la presentacion de ecosonda para mostrar solo el
ecograma de este transductor.

C Capturas de pantalla

Esta pestafia esconde los ecogramas “vivos” de la vista, y le permite ver imagenes
de ecogramas que ha guardado antes usando el boton Capturar Pantalla en la Barra
Titulo.

Los ecogramas se presentan en un explorador grafico. Puede abrir cualquiera de
las imagenes para un estudio en mas detalle, o puede acceder directamente a los
archivos pulsando el boton Abrir carpeta imagenes.

— La Barra Titulo en la pagina 121
—  Capturas de pantalla en la pagina 151
D Escala de Color
Esta barra de color, en la Barra de Estado presenta la escala de color seleccionada.

Qué escala de color elegir, es principalmente una opcion personal basandose en la
luz ambiental, la naturaleza de los ecos y en la propia experiencia. Sin embargo,
tenga en cuenta que en la escala basica de 12 colores, cada color representa, de
manera individual, un rango de 3 dB en la fuerza de la sefal del eco. Esto implica
que el proximo color se seleccionard cada vez que la fuerza del eco sea doble.

Si elige utilizar 64 colores, la resolucion de la presentacion del sistema ES70
mejorara notablemente. Por tanto, sera mas sencillo diferenciar entre los varios ecos
de diferente tamafio y/o fuerza del blanco.

Para cambiar la escala de color, utilice la ventana de didlogo Configurar Color en el
menu Visualizar. También puede acceder a la escala de color a través del panel de
informacién Escala de Color .

—  Panel de informacion de Escala de color en la pagina 144
—  Configurar color en la pagina 182

E Fecha
Este campo en la barra de estado indica la fecha actual.

Tenga en cuenta que durante la reproduccion, se mostrara la fecha del fichero
reproducido. Se muestra una “R” delante de la fecha para indicarlo.

F Hora
Este campo en la barra estado indica la hora actual.

Tenga en cuenta que durante la reproduccion, se mostrara la hora del fichero
reproducido.
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Temas relacionados

* La Barra Titulo en la pagina 121

* Capturas de pantalla en la pagina 151

* Panel de informacion de Escala de color en la pagina 144

» Configurar color en la pagina 182

Capturas de pantalla

El sistema ES70 presenta una funcion incorporada de captura de pantalla para crear
instantaneas de la presentacion del ecograma. El sistema ES70 también cuenta con un
navegador dedicado para visualizar las imagenes grabadas.

Para guardar un ecograma, pulse el boton Capturar pantalla en la Barra Titulo.

Para ver las imagenes guardadas, pulse sobre el boton Captura de Pantalla en E
la Barra de Estado. Con ¢€sto, abrira el buscador de imagenes.

El explorador simplemente presenta una version en miniatura de todas las capturas de
pantalla que haya hecho. Cada archivo se presenta en formato JPG, de manera que se
puede abrir con cualquier editor de imégenes estandar. El nombre de los archivos se crea
automaticamente con la fecha y hora en la que pulsa el botén Captura de Pantalla .

Haga doble clic en una miniatura para abrirla. Una vez que la haya abierto, pulse Volver
al explorador para volver a la vista del explorador.

En el navegado, pulsar Abrir carpeta imagenes para abrir la carpeta del sistema que
contiene los archivos. Esta carpeta ofrece la funcionalidad del sistema operativo para
facilitar el cambio de nombre, copiar, imprimir y eliminar archivos.
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El sistema de menus

La navegacion de ments utilizada por el sistema ES70 es similar a la de otras
aplicaciones de Simrad que siguen los nuevos estandares de interfaz de usuario
desarrollados por Simrad.

El menu principal, por defecto, esta situado en el lado derecho de la pantalla. A través
de los iconos dedicados en la parte inferior del ment principal, puede abrir y cerrar los
correspondientes sub-menus. Las opciones de ment que se muestran en colores oscuros
no estan disponibles para la aplicacion actual o modo de funcionamiento.

Temas

* Acerca de los menus y los botones en la pagina 152
* Botones de menu en la pagina 153

* Menu Principal en la pagina 155

*  Menu Operativa en la pagina 156

* Menu Presentacion en la pagina 157

*  Menu Configuracion en la pagina 158

* Menu Activo en la pagina 160

Acerca de los menus y los botones

La seleccion de los pardmetros de funcionamiento en el sistema ES70 se hace usando
una estructura de arbol con un menu principal, un conjunto de ments secundarios, y

varios botones de menu. Algunos de los botones de menu abren ventanas de didlogo

o menus reducidos para proporcionar otros parametros.

El menu Principal proporciona los parametros mas usados durante el funcionamiento
normal.

Bajo el menu principal, encontrara iconos

dedicados que se utilizan para abrir los otros -'Jj : K E

submenus. Son (de izquierda a derecha):
a  El menu Operativa controla los pardmetros de funcionamiento principales.

b  El ment Presentacion controla los aspectos visuales del sistema, tales como los
parametros relacionados a la presentacion de pantalla.
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¢ El ment Configuracién le permite controlar la configuracion del procesado de
sefial asi como la instalacion del sistema y el mantenimiento, y las interfaces a
dispositivos periféricos.

d El menu Activo tiene su contenido relacionado con el elemento activo actual (vista u
objeto). Uselo para acceder a caracteristicas especiales disponibles para el elemento
seleccionado.

Botones de menu

Cada menu contiene varios botones de menu. Cada botoén muestra la funcion del boton,
algunos de ellos también muestran el valor actual del pardmetro. La mayoria de botones
en cada menu proporcionan una o mas de estas funciones.

* Puede aumentar o disminuir los valores de los pardmetros pulsando los campos [+]
y [-] en el boton.

* Puede cambiar los valores de los pardmetros pulsando en el boton, manteniendo el
raton pulsado y a continuacion moviendo el cursor hacia los lados.

* Puede cambiar los valores de los parametros por medio de la rueda de control del
raton o del trackball.

* Puede introducir los valores de los parametros desde el teclado (si dispone de uno).
* Puede seleccionar el valor de los pardmetros desde el sub-menu de botones.
* Puede abrir una ventana de didlogo dedicada.

Como seleccionar un parametro numérico usando los botones +/-

1  Mueva el cursor a cada lado del botén y observe
que el color de fondo cambia.

a  Pulse en el lado izquierdo del boton para disminuir el valor numérico.
b  Pulse en el lado derecho del boton para aumentar el valor numérico.

Como seleccionar un parametro numérico moviendo el cursor horizontalmente
1  Situae el cursor en el centro del boton.

2 Pulse y mantenga presionado el botdn izquierdo
del raton.

3 Mueva el cursor horizontalmente: izquierda para disminuir el valor del parametro, o
derecha para aumentarlo.

4  Suelte el botdn del raton cuando se muestre el valor solicitado.

Como seleccionar un parametro numérico por medio de la rueda de control
1  Sitte el cursor en el centro del boton.

2 Haga girar la rueda de control en cualquier
direccion para aumentar o disminuir el valor del
parametro.

3 Suelte la rueda de desplazamiento cuando se muestre el valor solicitado.
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Como seleccionar un parametro numérico con el teclado

1  Pulse en el centro del botdn para abrir un campo
de texto.

2 Introduzca el valor numérico en el campo de texto.

Si el valor excede el rango permitido para el

parametro, la trama en el campo de texto serd roja. No podré introducir el valor.

3  Pulse la tecla Intro.

Como seleccionar un parametro usando un sub-ment

1  Pulse la seccion central del boton para abrir un
sub-ment, a continuacién pulse el valor del
pardmetro solicitado.

Se aplica el valor escogido, y el sub-menu se
cierra automaticamente.

2 Cuando proceda, también puede acceder al
sub-menu pulsando la parte izquierda y derecha
del boton, pero este método no le mostrara las opciones de menu.

a  Pulse en la parte izquierda del boton para seleccionar una opcion del sub-menu

inferior.

b  Pulse en la parte derecha del boton para seleccionar una opcion del sub-menua

superior.

Como seleccionar parametros usando una ventana de dialogo

1  Pulse en cualquier lugar del boton para abrir una ventana de dialogo.
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Menu Principal

Las siguientes funciones y parametros estan disponibles desde el menu Principal.

1  Ajustes de usuario

La ventana de didlogo Ajustes de usuario le permite
guardar los ajustes de usuario actuales (selecciones
de parametros), y recuperar ajustes de fabrica o

de usuario guardados anteriomente.

—  Ajustes de usuario en la pagina 162
2 Alcance

La funcion Alcance le permite especificar el

alcance vertical del ecograma. El alcance se define

desde una escala inicial hasta un valor por debajo

de la profundidad del fondo actual. El valor mostrado y seleccionado se aplica por
defecto solo al ecograma seleccionado en ese momento.

— Alcance en la pagina 164
3  Alcance inicial

La funcion Alcance inicial le permite especificar la profundidad inicial del ecograma,
¢sta es la profundidad desde la que se inicia la presentacion de la columna de agua.
El valor que se muestra y se selecciona se aplica al tipo de ecograma seleccionado
en este momento.

En un ecograma referido a la superficie, se puede pulsar Profundidad de inicio
automatica para permitir al sistema ES70 seleccionar el alcance de inicio automatico.

—  Alcance inicial en la pagina 166
4  Ganancia

El propésito de la funcion Ganancia es ajustar el nivel de ecos en las presentaciones
del ecograma.

—  Ganancia en la pagina 168
Sub-menus

La parte inferior del ment Principal contiene

los iconos de los sub-menus. Pulse uno de -'JJ : K ﬁ

estos iconos para abrir el sub-ment solicitado.

El boton Menu

En la Barra Titulo, pulse una vez en el boton Menu para esconder el ment. -
Pulse otra vez para recuperar el menu de nuevo. hd

Cuando el menu esta escondido, se mostrara temporalmente en la parte
izquierda o derecha de la pantalla cuando mueva el cursor a esta posicion.
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Menu Operativa

Las siguientes funciones y parametros estan disponibles desde el ment
Operativa. .'JJ

Pulse una vez en el icono en el ment Principal para abrir el menu Operativa.
Pulse otra vez en el icono para cerrar el ment.

1

156

Operativa

El proposito de la funcion Operativa es controlar
el modo de funcionamiento del sistema ES70.
Puede fijarse a Normal, Reproducir o Inactivo.

—  Operativa en la pagina 171
Pulso

El propdsito de la funcion Pulso es activar o
desactivar las transmisiones de audio del sistema
ES70 en el agua (“muestreo”).

—  Pulso en la pagina 172
Modo pulso

La funcion Modo pulso se usa para controlar la

frecuencia con la que el sistema ES70 transmitira

su energia en el agua. Para un uso normal, elija Mdximo. Esto permitira al sistema
ES70 transmitir continuamente y tan frecuentemente como le sea posible.

—  Modo pulso en la pagina 173
Cadencia de pulso

Utilice la funcidon Cadencia de pulso para elegir el tiempo (en milisegundos) entre
cada transmision (pulso) cuando el Modo pulso se fija a Intervalo.

—  Cadencia de pulso en la pagina 174
Operativa normal

El proposito de la ventana de didlogo Operativa normal es proporcionar una vision
general de los parametros actuales del transceptor, y permitir cambiarlos.

—  Operativa normal en la pagina 175
Registrar

La funcion Registrar le permite registrar las sefiales del transductor sin procesar,
y guardarlas en el disco duro interno. Los archivos pueden copiarse después o
moverlos a otros medios de grabacion.

—  Registrar en la pagina 178
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MenuU Presentacion

Las siguientes funciones y parametros estan disponibles desde el ment
Presentacion. =

Pulse una vez en el icono bajo el menu Principal para abrir el ment
Presentacion. Pulse de nuevo en el icono para cerrar el menu.
1  Configurar color

El proposito de la ventana de dialogo Configurar
color es controlar los colores de presentaciones
usadas por el sistema ES70.

—  Configurar color en la pagina 182
2 Brillo de pantalla

El propdsito de la funcion Brillo de pantalla
es ajustar la intensidad de la luz emitida por la
pantalla.

—  Brillo de pantalla en la pagina 184
3 Unidades

El proposito de la ventana de didlogo Unidades
es controlar las unidades de medida usadas por
el sistema ES70.

—  Unidades en la pagina 184
4  Transparencia

El propésito de la funcion Transparencia es ajustar cuanto se puede ver a través
de los paneles de informacion.

— Transparencia en la pagina 185

5 Idioma
El proposito de la funcion Idioma es seleccionar el idioma a usar en los ments.
— Idioma en la pagina 186

6  Presentacién

El proposito de la ventana de dialogo Presentacién es definir qué canales del
transceptor desea ver en la presentacion en pantalla. También le permite colocar
los ecogramas en relacion con el otro.

—  Presentacion en la pagina 187
7  Opciones de presentacion

El proposito de la ventana de didlogo Opciones de presentaciéon es controlar la
posicion del mend, y qué informacion debe facilitarse en la Barra Titulo y la Barra
Tareas.

También controla qué herramientas mostrar.

—  Opciones de presentacion en la pagina 188
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8 Acerca de

El proposito de la ventana de didlogo Acerca de es proporcionarle la version de

software ES70 actual.

—  Acerca de en la pagina 191

Menu Configuracion

Las siguientes funciones y parametros estan disponibles desde el ment
Configuracion.

Pulse una vez en el icono bajo el menu Principal para abrir el menu
Configuracién. Pulse otra vez en el icono para cerrar el ment.

1  Alarmas de profundidad

La ventana de didlogo Alarmas de profundidad le
permite establecer un limite minimo y maximo
para la alarma de profundidad. Se le notificarad por
tanto si la profundidad actual cambia excediendo
los limites establecidos por usted.

—  Alarmas de Profundidad en la pagina 245
2 Sincronizacién

El propésito de la ventana de didlogo
Sincronizacién es configurar el sistema ES70
para funcionar s6lo, o como un maestro o esclavo
en un sistema sincronizado. La sincronizacion

es necesaria para evitar interferencias cuando el
sistema ES70 se usa al mismo tiempo que otros
instrumentos hidroacusticos en el mismo rango
de frecuencias.

—  Sincronizacion en la pagina 193
3 Anotaciones

El proposito de la ventana de didlogo Anotaciones
es permitirle introducir comentarios y anotaciones en los ecogramas.

—  Anotaciones en la pagina 195

4  Seleccionar pez

Los parametros en la ventana de didlogo Seleccionar pez le permiten seleccionar las

especies de peces, y modificar la distribucion de tallas manualmente.

—  Seleccionar pez en la pagina 197
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5 Intervalo de calculo

La ventana de didlogo Intervalo de calculo permite definir el tiempo, nimero de
pulsos, o parte de la presentacion del ecograma usados para calcular la biomasa y
la distribucion de tallas.

— Intervalo de cdlculo en la pagina 198
6 Navegacion

La ventana de didlogo Navegacion controla la forma en que el sistema ES70 recibe
la informacion de los periféricos externos, como los sistemas de navegacion y
girocompas.

—  Navegacion en la pagina 199
7  Arrastre

La ventana de didlogo Arrastre le permite introducir los parametros principales
relacionados con la red de arrastre. La informacion de arrastre se usa para mostrar
las lineas superior e inferior de la red en el ecograma. Todos los datos de velocidad
recibidos se almacenan en el archivo cuando se habilita el registro de datos brutos al
archivo.

—  Arrastre en la pagina 206
8 Salida Ethernet

El proposito de la ventana de didlogo Salida Ethernet es definir los parametros de
comunicacion para la salida de datagramas del sistema ES70 en el puerto Ethernet.

—  Salida Ethernet en la pagina 208
9  Salida de profundidad

La ventana de didlogo Salida de profundidad se usa para configurar la salida de
datos de profundidad del sistema ES70 a un puerto de comunicaciones dedicado en
un formato especificado.

—  Salida de profundidad en la pagina 209
10 Instalacién

La funcion Instalacién abre un pequeiio submenu con acceso a todas las funciones y
ventanas de dialogo necesarias para realizar los ajustes apropiados para operar con
el sistema ES70.

— [Instalacion en la pagina 212
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Menu Activo

Las siguientes funciones y parametros estan disponibles desde el menu Activo.

Pulse una vez en el icono bajo el menu Principal para abrir el ment Activo. E
Pulse de nuevo en el icono para cerrar el menu.

1

160

Ecograma

La ventana de didlogo Ecograma permite
configurar los pardmetros que controlan la
presentacion del ecograma. Las tres pestaias
controlan las lineas horizontales, el tipo de
ecograma con el TVG aplicado, y la velocidad de
paginacion del ecograma.

—  Ecograma en la pagina 228
TVG

El propdsito del boton TVG es permitirle cambiar
la curva de “Time Varied Gain” (TVG) para los
ecos recibidos.

— TVG en la pagina 236
Filtro pulso a pulso

El Filtro pulso a pulso elimina el ruido y los ecos no deseados de la presentacion
del ecograma.

—  Filtro pulso a pulso en la pagina 237
Ganancia de fondo

El ajuste Ganancia de fondo controla la ganancia por debajo de la profundidad del
fondo detectada.

—  Ganancia de fondo en la pagina 238
Distribucion de tallas

La ventana de didlogo Distribucion de tallas le permite configurar los parametros
para el histograma presentado en el panel de informacion Distribucion de tallas.

—  Distribucion de tallas en la pagina 239
Detector de fondo

El proposito de la ventana de didlogo Detector de fondo es definir los limites de
profundidad superior e inferior que se usaran con mayor probabilidad durante el
funcionamiento del sistema ES70. En esta ventana de didlogo, también se puede
modificar el ajuste del Nivel de eco de fondo para cambiar la deteccion de fondo
respecto del eco de fondo.

—  Detector de fondo en la pagina 240
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Funciones y ventanas de
dialogo

Este capitulo presenta una descripcion detallada de las ventanas de didlogo usadas por el
sistema Simrad ES70. Siempre que sea aplicable, las referencias se hacen al capitulo
Procedimientos operativos.

No necesita tener un conocimiento profundo de estas ventanas de didlogo para usar el
sistema Simrad ES70. La informacion en este capitulo es solo para referencia.

Temas

* Menu Principal; funciones y ventanas de didlogo en la pagina 162

*  Menu Operativa, funciones y ventanas de didalogo en la pagina 170

*  Menu Presentacion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 181

*  Menu Configuracion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192
* Menu Activo, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 227

» Otras funciones y ventanas de dialogo en la pagina 244
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Menu Principal; funciones y ventanas de
dialogo

Las siguientes funciones y parametros estan disponibles desde el menu Principal.

1

Ajustes de usuario

La ventana de didlogo Ajustes de usuario le permite
guardar los ajustes de usuario actuales (selecciones
de parametros), y recuperar ajustes de fabrica o

de usuario guardados anteriomente.

—  Ajustes de usuario en la pagina 162
Alcance

La funcion Alcance le permite especificar el

alcance vertical del ecograma. El alcance se define

desde una escala inicial hasta un valor por debajo

de la profundidad del fondo actual. El valor mostrado y seleccionado se aplica por
defecto solo al ecograma seleccionado en ese momento.

—  Alcance en la pagina 164
Alcance inicial

La funcion Alcance inicial le permite especificar la profundidad inicial del ecograma,
ésta es la profundidad desde la que se inicia la presentacion de la columna de agua.
El valor que se muestra y se selecciona se aplica al tipo de ecograma seleccionado
en este momento.

En un ecograma referido a la superficie, se puede pulsar Profundidad de inicio
automatica para permitir al sistema ES70 seleccionar el alcance de inicio automatico.

—  Alcance inicial en la pagina 166
Ganancia

El propésito de la funcion Ganancia es ajustar el nivel de ecos en las presentaciones
del ecograma.

—  Ganancia en la pagina 168

Ajustes de usuario

La ventana de didlogo Ajustes de usuario estd disponible al pulsar el boton Ajustes de
usuario en el mend Principal.

Proposito

La ventana de didlogo Ajustes de usuario le permite guardar los ajustes de usuario
actuales (selecciones de parametros), y recuperar ajustes de fabrica o de usuario
guardados anteriomente.

162
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Descripcion Ajustes de usuario \E. @
Esta ventana de didlogo se

usa para guardar los ajustes pomsidinre e

del sistema ES70 para Ajusies de fabrica:

distintos tipos de pesca, o Nombre e

ajustes relacionados con Simrad E570 Factory Default 2/1/2010 3.07:00 AM

cada usuario.

, Caonfiguracion guardada:
Parametros

Mombre Fecha
1 Ajustes de fibrica Peter Smith 1/6/2010 2:04:44 P

Estos ajustes son los
que proporciona el

fabricante del SiStema Activar ajuste seleccionado Renombrar.. Elimina..
ES70. Puede usar
estos ajustes si no
estd seguro de qué )
parametros usar, ya [Guardar configuracion actual... Cerrar |
que ofrecen la “mejor '
practica” para un uso
normal. Los ajustes de fabrica no pueden modificarse.

Ultimo estado activado:  Peter Smith

2 Configuracion guardada

Estos ajustes son los creados y guardados por los distintos usuarios del sistema
ES70. Cada ajuste se identifica por un nombre, y la hora y fecha en que fue creado.
Estos ajustes pueden borrarse y cambiar de nombre.

Puede guardar un niimero ilimitado de perfiles de configuracion, sélo limitado por la
capacidad del disco duro.

3 Activar ajuste seleccionado
Este boton se utiliza para activar la configuracion que desea usar.

Para activar cualquier ajuste de fabrica o guardado, pulse el nombre del ajuste en
una de las listas ya a continuacion pulse en este boton.

4 Renombrar
Este boton se utiliza para renombrar uno de los ajustes guardados.

Para renombrar un ajuste, pulse el nombre del ajuste, y a continuacion en este boton.
Se abre una ventana de didlogo para aceptar el nuevo nombre.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton
Teclado para abrir un teclado en pantalla.

Los ajustes de fabrica no pueden cambiar de nombre.
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5 Borrar
Este boton se utiliza para borrar uno de los ajustes guardados.

Para borrar un ajuste, pulse el nombre del ajuste y a continuacion en este boton. Se
abre una ventana de didlogo para comprobar su eleccion.

Los ajustes de fabrica no pueden borrarse.
6  Guardar configuracion actual

este boton se utiliza para guardar la configuracidon que aplica en este momento
el sistema ES70.

Para guardar la configuracion, pulse en este boton. Se abre una ventana de didlogo
para registrar el nombre de la nueva configuracion.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton
Teclado para abrir un teclado en pantalla.

Soélo puede anadir ajustes en la lista Configuracién guardada.
Temas relacionados

» Como restablecer el sistema ES70 a los parametros por defecto de fabrica en la
pagina 50

» Como guardar la configuracion actual de usuario en la pagina 49
» Como utilizar la configuracion guardada anteriormente en la pagina 50

* Menu Principal; funciones y ventanas de didalogo en la pagina 162

Alcance

La funcion Alcance esta disponible al pulsar el boton Alcance en el menu Principal.

Proposito

La funcion Alcance le permite especificar el alcance vertical del ecograma. El alcance
se define desde una escala inicial hasta un valor por debajo de la profundidad del
fondo actual. El valor mostrado y seleccionado se aplica por defecto s6lo al ecograma
seleccionado en ese momento.
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Descripcion

La funcién Alcance define la profundidad en la que
desea que el sistema ES70 detecte los ecos. Es decir, la
distancia vertical entre la parte “superior” e “inferior”
del ecograma. La funcion Alcance especifica esta
profundidad “inferior” mientras que la funcion Alcance
Inicial especifica la profundidad “superior”.

Este ajuste de alcance se aplica al ecograma seleccionado actualmente (identificado por
un borde grueso). Hay varios tipos de ecogramas disponibles que pueden seleccionarse
en la ventana de didlogo Ecograma.

Si desea aplicar los nuevos ajustes de alcance a todos los ecogramas, debera seleccionar
Aplicar a todos.

Parametros
1 Auto

Esta seleccion permite al sistema ES70 ajustar automaticamente el alcance segln la
profundidad que detecta.

2  Alcance

Este parametro controla el alcance de profundidad que se muestra en la presentacion
del ecograma.

La profundidad inicial para el alcance vertical que se muestra en la pantalla sera
siempre el valor definido por el pardmetro de profundiad Alcance inicial. El tipo de
ecograma se selecciona en la ventana de didlogo Ecograma.

—  Alcance inicial en la pagina 166

—  Ecograma en la pagina 228

Ejemplo 15 Alcance inicial y Alcance en un ecograma de superficie

En un ecograma de superficie, fije el valor de Alcance inicial a 0 metros. Esto
haréd que el ecograma empiece desde la superficie del mar (siempre que se
haya definido el calado del transductor). Fije Alcance a la profundidad actual
mas 20 metros. El ecograma mostrara el area desde la superficie del mar hasta
20 metros “por debajo” del fondo. El contorno del fondo se detecta facilmente
cuando cambia la profundidad.

Ejemplo 16 Alcance inicial y Alcance en un ecograma de fondo

En un ecograma de fondo, fije el valor Alcance inicial a —5 metros. Esto hara
que el ecograma empiece desde 5 metros sobre el fondo. Fije Alcance a los 5
metros mas 10 = 15 metros. El ecograma mostrara el area desde los 5 metros
por encima de la profundidad hasta 10 metros “por debajo” del fondo. El
contorno del fondo aparecera como una linea plana.
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3 Aplicar a todo

Seleccione esta opcion para aplicar el nuevo ajuste de alcance a todos los ecogramas
actuales del mismo tipo.

Ejemplo 17  Aplicar a todo

Si se ha seleccionado un ecograma de fondo cuando se cambio el ajuste
de alcance, el ajuste se aplicard a todos los ecogramas de fondo. Un
funcionamiento parecido se aplica al resto de tipos de ecogramas.

Temas relacionados

*  Como cambiar el alcance inicial en la pagina 73

* (Como elegir una profundidad de inicio automdtica en la pagina 73
* Como elegir el alcance vertical en la pagina 74

* Menu Principal; funciones y ventanas de didlogo en la pagina 162
* Alcance inicial en la pagina 166

* Ecograma en la pagina 228

Alcance inicial

La funcién Alcance inicial estd disponible al pulsar el boton Alcance inicial en el mena
Principal.

Propdsito

La funcion Alcance inicial le permite especificar la profundidad inicial del ecograma,
¢ésta es la profundidad desde la que se inicia la presentacion de la columna de agua. El
valor que se muestra y se selecciona se aplica al tipo de ecograma seleccionado en
este momento.

En un ecograma referido a la superficie, se puede pulsar Profundidad de inicio automatica
para permitir al sistema ES70 seleccionar el alcance de inicio automatico.

Descripcion

El valor del parametro de ajuste inicial se aplica al
ecograma seleccionado actualmente (identificado por
un borde mas grueso). Hay varios tipos de ecogramas
disponibles, éstos se seleccionan en la ventana de
didlogo Ecograma.

Consejo

Si abre este boton de menu, sélo podra introducir un valor si tiene un teclado conectado a
su ES70. Tenga en cuenta, sin embargo, que puede pulsar el botdén, y manteniendo
pulsado el botén del ratdon, y moviendo el raton hacia los lados, puede cambiar el valor del
parametro. También puede ajustar el valor manteniendo pulsados los botones [+] o [-].
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Parametros
1  Alcance inicial

Este parametro controla la profundidad inicial del su ecograma.

Ejemplo 18 Alcance inicial y Alcance en un ecograma de fondo

En un ecograma de fondo, fije el valor Alcance inicial a —5 metros. Esto hara
que el ecograma empiece desde 5 metros sobre el fondo. Fije Alcance a los 5
metros mas 10 = 15 metros. El ecograma mostrara el area desde los 5 metros
por encima de la profundidad hasta 10 metros “por debajo” del fondo. El
contorno del fondo aparecera como una linea plana.

Ejemplo 19  Alcance inicial y Alcance en un ecograma de superficie

En un ecograma de superficie, fije el valor del Alcance inicial a 10 metros. Esto
hara que el ecograma empiece desde 10 metros por debajo de la superficie del
mar (siempre que se haya definido el calado del transductor). Fije Alcance al
valor de profundidad actual més 20 metros. El ecograma mostrara el area
desde 10 metros por debajo de la superficie hasta 10 metros “por debajo”

del fondo. El contorno del fondo se detecta facilmente cuando cambia la
profundidad.

Ejemplo 20  Alcance inicial y Alcance en un ecograma de peldagica

En un ecograma de pelagica, fije el valor Alcance inicial a 20 metros. Esto hara
que el ecograma empiece desde 20 metros por debajo de la superficie del mar
(siempre que se haya definido el calado del transductor). Fije Alcance a 40
metros. El ecograma mostrara el area desde los 20 metros por debajo de la
superficie, hasta los 60 metros debajo del transductor. Si la profundidad es
mayor de 60 metros, el contorno del fondo no se mostrara.

2 Profundidad de inicio automatica

Seleccione esta casilla para que el sistema ES70 elija una profundidad de inicio
automatica. Esta funcion se usa en ecogramas referidos a la superficie cuando se
elige un alcance fijo. La funcion se asegurara que el contorno de fondo siempre se
muestra en el ecograma, no importa cuanto cambie la profundidad.

Cuando se activa esta funcion, no se puede cambiar el valor de alcance inicial. El
valor que se muestra en el botdn es el elegido por el sistema ES70 para asegurarse
que se muestra el eco de fondo.

Ejemplo 21  Profundidad de inicio automatica

Si se fija Alcance a 20 metros y se activa la funcion Profundidad de inicio
automatica, siempre se dibujard el ecograma para hacer que el contorno
aparezca cerca del fondo de la presentacion del ecograma. Si la profundidad
del agua supera los 20 metros, el sistema ES70 movera automaticamente el
alcance inicial hacia abajo. Se mantiene el alcance, pero se mueve el alcance
inicial, el contorno del fondo sigue siendo visible.
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3 Aplicar a todo

Seleccione esta opcidn para aplicar el nuevo ajuste de alcance inicial a los
ecogramas actuales del mismo tipo.

Ejemplo 22 Aplicar a todo

Si se ha seleccionado un ecograma de superficie cuando se cambid el ajuste
del alcance inicial, el ajuste se aplicara automaticamente al resto de ecogramas
de superficie. Un funcionamiento parecido se aplica al resto de tipos de
ecograma.

Temas relacionados

*  Como cambiar el alcance inicial en la pagina 73

» Como elegir una profundidad de inicio automatica en la pagina 73
* Como elegir el alcance vertical en la pagina 74

* Menu Principal; funciones y ventanas de dialogo en la pagina 162
* Alcance en la pagina 164

* Ecograma en la pagina 228

Ganancia

La funcion Ganancia esta disponible al pulsar el boton Ganancia en el menu Principal.

Proposito

El propdsito de la funcién Ganancia es ajustar el nivel de ecos en las presentaciones
del ecograma.

Descripcion

Esta funcion Ganancia puede ser comparada con

el volumen de la radio en un coche. Cuando la

Ganancia aumenta, los ecos apareceran mas fuertes y

también sera mas facil ver los ecos mas débiles. Sin

embargo, como también aumenta el ruido acustico en

la recepcion, el ecograma también lo mostrard. Demasiada ganancia “distorsionard” la
presentacion.

Por defecto la funcion Ganancia solo se aplica al ecograma seleccionado (identificado
con un borde més grueso). Existen varios tipos de ecograma disponibles, que se pueden
seleccionar en el cuadro de didlogo Ecograma . Si desea ajustar la Ganacia a varios
ecogramas similares, seleccione Aplicar a todos.
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Consejo

Si abre este boton de menl, s6lo podra introducir un valor si tiene un teclado conectado a
su ES70. Tenga en cuenta, sin embargo, que puede pulsar el botdn, y manteniendo
pulsado el boton del ratdén, y moviendo el raton hacia los lados, puede cambiar el valor del
parametro. También puede ajustar el valor manteniendo pulsados los botones [+] o [-].

Consejo

No confunda esta funcidn Ganancia con la funcion TVG.

Parametros
1  Ganancia

La escala le permite cambiar la ganancia desde 20 a 120.
2 Aplicar a todos

Seleccione esta opcion para aplicar el nuevo ajuste de ganancia a todos los
ecogramas actuales del mismo tipo.

Ejemplo 23 Aplicar a todos

Si se ha seleccionado un ecograma de superficie cuando se cambid la ganancia,
el ajuste se aplicara automaticamente al resto de ecogramas de superficie. Un
funcionamiento parecido se aplica a los otros tipos de ecogramas.

Temas relacionados

» Como ajustar la sefial de la ganancia en la pagina 82

*  Como ajustar la ganancia TVG en el menu Activo en la pagina 83
* Menu Principal; funciones y ventanas de didalogo en la pagina 162
» Ecograma en la pagina 228

* TVG en la pagina 236
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Menu Operativa; funciones y ventanas de
dialogo
Las siguientes funciones y parametros estan disponibles desde el menu

Operativa. .'JJ

Pulse una vez en el icono en el menu Principal para abrir el ment Operativa.
Pulse otra vez en el icono para cerrar el ment.

1

170

Operativa

El propdsito de la funcion Operativa es controlar
el modo de funcionamiento del sistema ES70.
Puede fijarse a Normal, Reproducir o Inactivo.

—  Operativa en la pagina 171
Pulso

El proposito de la funcion Pulso es activar o
desactivar las transmisiones de audio del sistema
ES70 en el agua (“muestreo”).

—  Pulso en la pagina 172
Modo pulso

La funcion Modo pulso se usa para controlar la

frecuencia con la que el sistema ES70 transmitira

su energia en el agua. Para un uso normal, elija Mdximo. Esto permitira al sistema
ES70 transmitir continuamente y tan frecuentemente como le sea posible.

—  Modo pulso en la pagina 173
Cadencia de pulso

Utilice la funcion Cadencia de pulso para elegir el tiempo (en milisegundos) entre
cada transmision (pulso) cuando el Modo pulso se fija a Intervalo.

—  Cadencia de pulso en la pagina 174
Operativa normal

El proposito de la ventana de dialogo Operativa normal es proporcionar una vision
general de los parametros actuales del transceptor, y permitir cambiarlos.

—  Operativa normal en la pagina 175
Registrar

La funcion Registrar le permite registrar las sefiales del transductor sin procesar,
y guardarlas en el disco duro interno. Los archivos pueden copiarse después o
moverlos a otros medios de grabacion.

—  Registrar en la pagina 178
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Operativa

La funcion Operativa esta disponible al pulsar el botén Operativa en el menu Operativa.

Propdsito

El proposito de la funcion Operativa es controlar el modo de funcionamiento del sistema
ES70. Puede fijarse a Normal, Reproducir o Inactivo.

Descripcion

El sistema ES70 mostrara durante el funcionamiento
normal la sefial de eco recibida en el transductor.
Usando la funcidon Operativa, también se puede
configurar para reproducir una senal de sonda grabada
anteriormente.

Si no se desea utilizar la ecosonda durante un breve
periodo, se puede cambiar el sistema ES70 a Inactivo.

Pulse en el centro del boton para abrir el sub-men.
Parametros
1 Inactivo

Al pulsar esta opcion se inhabilita el funcionamiento del sistema ES70. No tendra
lugar ni transmision ni recepcion.

Cuando se ha inhabilitado el sistema ES70 con esta funcion, éste parara. El
ecograma actual se quita de la pantalla.

2 Normal
Pulse esta opcion para entrar en el modo de funcionamiento normal.

Consejo

Si desea establecer un sistema pasivo (transmision apagada, pero recepcion normal),
pulse el boton Opertiva normal, y elija el modo Pasivo en la ventana de dialogo.

—  Operativa normal en la pagina 175
3 Reproducir
Pulse esta opcion para elegir el modo de reproduccion.

Para seleccionar qué archivo guardado reproducir, pulse el boton Reproducir archivo
para abrir la ventana de didlogo Reproducir archivo.

—  Reproducir archivo en la pagina 261
Para grabar datos, utilice la funcién Registrar en el ment Operativa.

—  Registrar en la pagina 178
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Consejo

No confunda la funcion Registrar con la funcion automatica Histérico. La funcion
Histérico registra las imdgenes del ecograma automaticamente en el disco duro, y sélo
se guarda un nimero limitado de imégenes hasta que la nueva imagen sustituye a la
mas antigua. La funcidon Registrar le permite registrar los datos brutos directamente
del transductor. La cantidad de datos que se pueden registrar s6lo esta limitada por el
tamafio del dispositivo de almacenamiento.

Temas relacionados

* Panel de informacion Historico en la pagina 148

* (Como salvar las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 55

» Como reproducir las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 57
* Menu Operativa; funciones y ventanas de dialogo en la pagina 170

» Operativa normal en la pagina 175

* Registrar en la pagina 178

* Reproducir archivo en la pagina 261

Pulso

La funcién Pulso se activa al pulsar el boton Pulso en el menu Operativa.

Proposito

El proposito de la funcion Pulso es activar o desactivar las transmisiones de audio del
sistema ES70 en el agua (“muestreo”).

Descripcion

La transmision de audio (“muestreo”) del sistema ES70

puede activarse o desactivarse. Pulse en el centro del

botdn para abrir el sub-menu, o en cualquier lado para

activar o desactivar la transmision. El simbolo de pulso

en el lado derecho del botdon también se usa para transmitir pulsos aislados.

Una vez el pulso esté activado, puede usar la funcion Modo Pulso para elegir cada cuanto
tiempo el sistema ES70 debera transmitir sonido en el agua.

—  Modo pulso en la pagina 173

La Cadencia de pulso es el parametro que controla la frecuencia con la que la ecosonda
transmitird la energia acustica (un “pulso”) en el agua.

Si observa un eco pelagico en la sonda, y parece que siga el contorno del fondo, puede
ser en realidad un falso eco de la ultima transmision (“pulso”). La Ginica manera de
eliminar estos falsos ecos es reducir la cadencia de pulsos. Si lo hace, todos los ecos
de los pulsos anteriores habran desaparecido antes de que transmita el siguiente. En las
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antiguas sondas de papel, el estilete pasaba mucho tiempo en la parte trasera del cajon
del papel, y esto reducia la cadencia de pulso. La ES70 es mds rapida, y usted puede
enviar un pulso incluso antes de que la energia del pulso anterior haya desaparecido.

Parametros
1 On
El sistema ES70 “muestrea” (transmite energia de audio en el agua).
El modo de pulso se controla por los parametros Modo pulso y Cadencia de pulso.
—  Modo pulso en la pagina 173
—  Cadencia de pulso en la pagina 174
2 Off
El sistema ES70 no “muestrea”.

Cuando se usa esta funcidn para desactivar la transmision de audio, el sistema ES70
parara con el ecograma actual mostrado en la pantalla..

Temas relacionados

» (Como cambiar la cadencia de pulso en la pagina 64

*  Menu Operativa; funciones y ventanas de dialogo en la pagina 170
* Modo pulso en la pagina 173

* Cadencia de pulso en la pagina 174

Modo pulso

La funcion Modo pulso se activa al pulsar el boton Modo pulso en el men(1 Operativa.

Proposito

La funcién Modo pulso se usa para controlar la frecuencia con la que el sistema ES70
transmitira su energia en el agua. Para un uso normal, elija Mdximo. Esto permitira al
sistema ES70 transmitir continuamente y tan frecuentemente como le sea posible.

Descripcion

Esta funcion le permite controlar el comportamiento
de la transmision (“muestreo”).

Si se elige Un pulso, se pueden transmitir pulsos
aislados pulsando el simbolo pulso en el boton Pulso.
Si elige Intervalo, debe definir el intervalo usando la
funcién Cadencia de pulso.

—  Pulso en la pagina 172

—  Cadencia de pulso en la pagina 174
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Parametros
1  Un pulso
Esta opcion permite al sistema ES70 transmitir pulsos aislados.

Para transmitir un solo pulso, pulse el simbolo pulso en el lado derecho del botén
Pulso.

—  Pulso en la pagina 172
2 Intervalo

Esta opcion permite al sistema ES70 transmitir una vez cada cierto intervalo de
tiempo.

El intervalo de tiempo (en milisegundos) se elige con la funcién Cadencia de pulso.
—  Cadencia de pulso en la pagina 174
3  Miximo
Esta opcion permite al sistema ES70 transmitir a la maxima velocidad.
La cadencia de pulso solo estd limitada por el alcance maximo de profundidad.

También dependera de las caracteristicas del hardware. Estas pueden ser, por
ejemplo, la velocidad a la que el ordenador puede procesar la informacién de cada
pulso, la velocidad a la que el sistema se comunica con los sistemas periféricos, o
cuanto tiempo necesita el sistema para guardar los datos.

Temas relacionados

»  Como cambiar la cadencia de pulso en la pagina 64

*  Menu Operativa, funciones y ventanas de didalogo en la pagina 170
* Pulso en la pagina 172

* Cadencia de pulso en la pagina 174

Cadencia de pulso

La funcién Cadencia de pulso se activa al pulsar el boton Cadencia de pulso en el menu
Operativa.

Proposito

Utilice la funcion Cadencia de pulso para elegir el tiempo (en milisegundos) entre cada
transmision (pulso) cuando el Modo pulso se fija a Intervalo.

Descripcion

Cuando el Modo pulso se fija a Intervalo, el sistema

ES70 transmitira una vez cada pocos segundos. El

tiempo entre cada pulso se controla usando esta

funcién. Se puede elegir cualquier valor desde 10 ms en adelante.
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Consejo

Si abre este boton de menl, s6lo podra introducir un valor si tiene un teclado conectado a
su ES70. Tenga en cuenta, sin embargo, que puede pulsar el botdn, y manteniendo
pulsado el boton del ratdén, y moviendo el raton hacia los lados, puede cambiar el valor del
parametro. También puede ajustar el valor manteniendo pulsados los botones [+] o [-].

Parametros
1 Cadencia de pulso
El tiempo (en milisegundos) entre cada transmision (“pulso’).
Para aumentar o disminuir el intervalo, pulse los botones [+] y [-].
Temas relacionados
» (Como cambiar la cadencia de pulso en la pagina 64
*  Menu Operativa, funciones y ventanas de didalogo en la pagina 170
* Pulso en la pagina 172
* Modo pulso en la pagina 173

Operativa normal

La ventana de didlogo Operativa normal se abre al pulsar el boton Operativa normal en
el mena Operativa.

Proposito

El proposito de la ventana de didlogo Operativa normal es proporcionar una vision
general de los parametros actuales del transceptor, y permitir cambiarlos.

Operativa normal [ 7?7 X
Canal Mado Duracién pulso Potencia [W] | Profundidad [m]
GPT 2-1 157.237 50189 ES120-X 025 ~ BdAuo| [1000 ~] [oo0 3
| Aceptar | | cancelar |  Aplicar

Descripcion

La ventana de didlogo Operativa normal enumera los principales parametros del
transceptor. La ventana incluye una fila (linea) para cada transceptor en uso. Puede
cambiar los pardmetros, pero le aconsejamos que no haga ningin cambio hasta que esté
bien seguro de las posibles consecuencias.
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Parametros

1

176

Canal

Esta columna especifica qué transceptor se estd usando. La linea de texto
proporciona la siguiente informacion:

 ID del transceptor

» Direccion IP del transceptor

Nombre del transductor

Modo

Esta columna especifica el modo actual del transceptor. Se puede seleccionar
manualmente un modo.

a

Activo
El transmisor y el receptor estan ambos activos (funcionamiento normal).

Esto hara que el sistema ES70 funcione como se especifica en la funcién
Operativa. Consulte la Operativa en la pagina 171 para un listado de los modos
de funcionamiento.

Pasivo
El transmisor estd pasivo mientras que el receptor esta activo.

El sistema ES70 recibirad y procesara los ecos detectados por el transductor.
Este modo es util para fines de prueba, y cuando se desea medir el ruido
ambiental en el mar.

Consejo

Si se desea conocer el ruido ambiente, elija el modo Pasivo en la ventana

de didlogo Operativa normal. Se detectard y mostrard cualquier ruido o
perturbacion en el agua — dentro del rango de frecuencias del transductor. Esta
caracteristica, por ejemplo, le permitird recoger las perturbaciones de otros
sistemas hidrograficos en su barco, o en otros barcos en las proximidades.

Prueba
El transmisor est4 pasivo mientras que el receptor esta activo.

Cada placa del Transceptor de Proposito General (GPT) incluye in generador
de senal que inyecta una sefial de prueba débil (-70.0 dBW) en el circuito de
entrada del receptor. La lectura de potencia nominal en la pantalla es -70.0 dBW
para los canales que usan una placa transceptora (1 kW mono haz) y -64.0 dBW
para los canales que usan cuatro placas (4 kW mono-haz, 4 kW “split beam™).

—  Pruebas y mantenimiento en la pagina 111

Este modo no esta disefiado para el uso operacional con el sistema ES70.
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3 Duracion pulso

Esta columna especifica la duracion actual del pulso transmitido. Se puede

seleccionar manualmente una duracion distinta.

Si se pulsa Auto, el sistema ES70 seleccionard automaticamente la mejor duracion
del pulso para el modo actual de funcionamiento, profundidad y condiciones del

fondo.

Consejo

La duracion del pulso transmitido es muy importante para el modo en que se pueden

detectar peces.

» Un pulso de duracion corta le da una resolucion vertical muy fina. Esto le permite
detectar los peces dispersos, y puede encontrar los que se mueven cerca del fondo.

* Un pulso de duracion larga arroja mucha mas energia en el agua, y los filtros
digitales usados por el receptor son mas estrechos.

Estos filtros reduciran la sensibilidad del sistema ES70 al ruido, pero la duracion
del pulso transmitido le dara ecos mas fuertes. Con los filtros, una duracion de
pulso mas larga se tendra un mayor alcance, pero una resolucion vertical reducida.

La tabla muestra las duraciones de pulso disponibles para determinadas frecuencias.
El eje X muestra las duraciones de pulso en puS mientras que el eje Y muestra la
frecuencia en kHz. “x” significa que la duracion de pulso estd disponible para esa

frecuencia.

64

128

256

512

1024

2048

4096

8192

16384

12 kHz

X

X

X

X

X

18 kHz

X

X

X

X

27 kHz

X

X

X

X

38 kHz

50 kHz

70 kHz

120 kHz

333 kHz

710 kHz

4  Potencia

Este parametro muestra y controla la potencia de salida del transmisor. La potencia
de salida esta limitada por la tasa maxima del transductor, o por la tasa maxima del

transmisor, la que sea menor.
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Profundidad
Esta es la profundidad de la cara del transductor respecto de la superficie del agua.

Para medir la profundidad correcta del agua, el sistema ES70 necesita saber la
distancia vertical entre la linea de flotacion del barco y la cara del transductor. La
profundidad de cada transductor individual debe definirse manualmente. Introduzca
esta profundidad como un niimero positivo.

Ejemplo 24  Profundidad del transductor

Si la distancia desde la linea de flotacion hasta la cara del transductor es 3,5
metros, introduzca +3,5 m.

Pulsos secuenciales

La funcion Pulsos secuenciales se puede utilizar si tiene en funcionamiento mas de
un transceptor en su sistema ES70. Cuando se activa, cada transceptor individual
“pulsard” en secuencia, uno a uno. Si se utilizan dos transductores en un transceptor,
¢éstos “pulsaran” simultaneamente. Cuando no esté activado, todos los canales de
frecuencia “pulsaran” simultaneamente.

Consejo

La funcién Pulsos secuenciales puede resultarle muy util si sus transductores estan
colocados de tal manera que la interferencia es un problema.

Temas relacionados

Como elegir el modo pasivo en la pagina 84

Como cambiar la potencia de salida en la pagina 85

Como ajustar la duracion del pulso en la pagina 86

Prueba del receptor en la pagina 111

Menu Operativa, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 170
Operativa en la pagina 171

La potencia de salida en la pagina 305

La duracion del pulso en la pagina 307

Registrar

La funcion Registrar se activa al pulsar el boton Registrar en el ment Operativa.

Proposito

La funcion Registrar le permite registrar las sefales del transductor sin procesar, y
guardarlas en el disco duro interno. Los archivos pueden copiarse después o moverlos a
otros medios de grabacion.
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Descripcion

Se puede configurar el sistema ES70 para registrar

las sefales del transductor no procesadas en el disco
duro interno, o en otro medio de almacenamiento.
Estos archivos de reproduccion pueden guardarse para
futuras referencias.

Mediante la funcion Reproducir del botdn Operativa

puede posteriormente reproducir el archivo registrado en el sistema EK15. Esta funcion
le resultara muy 1til en caso de que sea necesario hacer un estudio mas detallado de los
ecogramas. También puede usar estos archivos de grabacion para probar diferentes
ajustes del sistema EK15 y ganar més experiencia.

El sub-ment Registrar le permite iniciar y parar el registro, dividir el archivo de registro
actual (si es demasiado grande) y configurar los pardmetros del archivo de salida. Una
vez que se han definido todos los parametros de registro, se puede iniciar la grabacion
pulsando el circulo rojo y pararla pulsando el rectangulo de la izquierda.

Nota

Los archivos de datos brutos a menudo se vuelven muy grandes. Si se desea registrar
una gran cantidad de datos brutos de ecograma, debe asegurarse de que tiene suficiente
espacio en el disco duro. A no ser que su ordenador esté equipado con un disco duro
de gran capacidad, le recomendamos que guarde los datos brutos en un dispositivo de
almacenamiento externo.

El sistema ES70, le permite guardar los ecogramas de tres formas.

a Las imagenes Bitmap se guardan cuando pulsa el botén Capturar pantalla en la
Barra Titulo. Estas imagenes se recuperan mediante el boton Capturar pantalla
en la Barra Tareas.

b  Las secuencias de ecograma (datos puros) se archivan usando la funcion Registrar
en el menu Operativa. Estas secuencias se reproducen poniendo el sistema ES70 en
modo Reproducir.

¢ Seregistra un “archivo historia” de forma automatica y continua. Cuando el archivo
esta lleno, empezara a sobrescribir los datos mas antiguos, creando asi un “buffer
anillo”. Para reproducir el archivo de historia, pulse el boton Histérico en la Barra

Titulo.
Parametros
1 On/Off

Se pueden usar estas opciones en el sub-ment para iniciar y parar la grabacion.

Para un control mas rapido del registros, se puede pulsar el circulo rojo en la parte
derecha del botdn Registrar para iniciar la grabacion. Para parar el registro, pulse
el rectangulo de la izquierda.

2 Dividir
Durante la grabacion, se puede pulsar este comando a intervalos regulares. Cada

vez que lo hace, el archivo de grabacion actual se cerrard, y se iniciara un nuevo
archivo. De este modo se puede controlar el tamafo de los archivos grabados.
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3  Archivo de salida

Este comando abre la ventana de didlogo Archivo de salida. Los parametros incluidos
en esta ventana le permiten controlar la grabacion de datos.

—  Archivo de salida en la pagina 263

Importante

Estos son los directorios por defecto para los datos brutos:

Windows XP

c:\documents and settings\all users\application data\simrad\ES70\data

Windows 7

c:\programdata\simrad\ES70\data

Consejo

No confunda la funcion Registrar con la funcion automatica Histérico. La funcion
Histérico registra las imagenes del ecograma automaticamente en el disco duro, y solo
se guarda un nimero limitado de imégenes hasta que la nueva imagen sustituye a la
mas antigua. La funcion Registrar le permite registrar los datos brutos directamente
del transductor. La cantidad de datos que se pueden registrar solo esta limitada por el
tamano del dispositivo de almacenamiento.

Temas relacionados

» (Como salvar una imagen de un ecograma en la pagina 55

* (Como salvar las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 55

» Como recuperar las imdagenes de un ecograma en la pagina 57

»  Como reproducir las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 57
*  Menu Operativa; funciones y ventanas de dialogo en la pagina 170

* Archivo de salida en la pagina 263
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Menu Presentacion; funciones y ventanas
de dialogo

Las siguientes funciones y parametros estan disponibles desde el menu
Presentacion. :

Pulse una vez en el icono bajo el mentu Principal para abrir el ment
Presentacion. Pulse de nuevo en el icono para cerrar el menu.
1  Configurar color

El propdsito de la ventana de didlogo Configurar
color es controlar los colores de presentaciones
usadas por el sistema ES70.

—  Configurar color en la pagina 182
2 Brillo de pantalla

El proposito de la funcion Brillo de pantalla
es ajustar la intensidad de la luz emitida por la
pantalla.

—  Brillo de pantalla en la pagina 184
3 Unidades

El proposito de la ventana de dialogo Unidades
es controlar las unidades de medida usadas por
el sistema ES70.

— Unidades en la pagina 184
4  Transparencia

El propésito de la funcion Transparencia es ajustar cuanto se puede ver a través
de los paneles de informacion.

— Transparencia en la pagina 185

5 Idioma
El proposito de la funcion Idioma es seleccionar el idioma a usar en los menus.
— Idioma en la pagina 186

6  Presentacion

El proposito de la ventana de didlogo Presentacién es definir qué canales del
transceptor desea ver en la presentacion en pantalla. También le permite colocar
los ecogramas en relacion con el otro.

—  Presentacion en la pagina 187
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7  Opciones de presentacion

El proposito de la ventana de didlogo Opciones de presentacién es controlar la
posicion del mend, y qué informacion debe facilitarse en la Barra Titulo y la Barra
Tareas.

También controla qué herramientas mostrar.
—  Opciones de presentacion en la pagina 188
8 Acercade

El proposito de la ventana de didlogo Acerca de es proporcionarle la version de
software ES70 actual.

—  Acerca de en la pagina 191

Configurar color

La ventana de didlogo Configurar color se abre al pulsar el boton Configurar color en el
menU Presentacién.

Proposito

El proposito de la ventana de didlogo Configurar color es controlar los colores de
presentaciones usadas por el sistema ES70.

Descripcion _ p—
P Configurar color L7 X%

La ventana de didlogo Configurar color
incluye dos campos. Paleta Colores ecograma

Dia oscuro - -
* El campo Paleta se usa para _

(») 54 colores
seleccionar el tema de color general
de la presentacion ES70.

Colores sonar -

* El campo Colores ecograma le | Aceptar | = Cancelar | | Aplicar
permite elegir cuantos colores usar, ‘ B B
y qué escala de colores. Los colores
resultantes pueden verse en el panel de informacion Escala de color y en la Barra de
Estado en la parte inferior de la presentacion en pantalla.

—  Panel de informacion de Escala de color en la pagina 144

Qué escala de color elegir, es principalmente una opcidn personal basandose en la luz
ambiental, la naturaleza de los ecos y en la propia experiencia. Sin embargo, tenga en
cuenta que en la escala basica de 12 colores, cada color representa, de manera individual,
un rango de 3 dB en la fuerza de la sefial del eco. Esto implica que el préximo color se
seleccionara cada vez que la fuerza del eco sea doble.

Si elige utilizar 64 colores, la resolucion de la presentacion del sistema ES70 mejorara
notablemente. Por tanto, sera mas sencillo diferenciar entre los varios ecos de diferente
tamano y/o fuerza del blanco.
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Consejo

Por defecto se tienen 64 6 12 colores disponibles para presentar el ecograma, y una
seleccion de paletas. La escala de colores puede recuperarse en cualquier momento
pulsando el icono Escala de color en la Barra Titulo.

La escala de color en uso también se encuentra en la Barra de Estado.

La escala de color a utilizar se define en la ventana de didlogo Configurar color en el
sub-menu Presentacion.

Parametros

1

Paleta

Esta funcion le proporciona las opciones para el esquema de colores usado en la
pantalla. Seleccione el color de fondo y el brillo para adaptarse a las condiciones
de luz ambiente y a sus preferencias.

Cualquiera que sea su eleccion, no afectara en las funcionalidades del sistema ES70.
Las opciones son:

* Dia oscuro

* Dia luminoso

+ Dia despejado

» Dia cubierto

* Anochecer

* Noche

» Noche sin filtrar

Colores ecograma

Establece el nimero de colores a usar en las presentaciones de pantalla, 12 ¢ 64.
Escala de color

Cuando se utilizan los 64 colores, se puede seleccionar la escala de color deseada
para utilizar en las presentaciones ES70.

12 colores Colores sonar Colores ecosonda Escala grises Colores BI5S00

Los colores Colores ecosonda se basan en la escala de colores estandar de 12, pero se han
incorporado colores adicionales entre éstos para hacer mas suaves las transiciones de color.

Temas relacionados

Panel de informacion de Escala de color en la pagina 144

Como cambiar la escala de colores y la paleta de presentacion en la pagina 62
Cambiar la escala de color para eliminar los ecos mds débiles en la pagina 63
Menu Presentacion, funciones y ventanas de dialogo en la pagina 181

Brillo de pantalla en la pagina 184
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Brillo de pantalla

La funcion Brillo de pantalla se abre al pulsar el boton Brillo de pantalla en el mena
Presentacion.

Proposito

El proposito de la funcion Brillo de pantalla es ajustar la intensidad de la luz emitida
por la pantalla.

Descripcion

Cuando el puente estd oscuro, la luz emitida por la

pantalla ES70 puede afectar su vision nocturna. Para

compensarlo, se reducir la intensidad. El Brillo de

pantalla permite reducir el brillo, y por lo tanto que la pantalla esté mas oscura.

La intensidad de luz emitida por la pantalla puede reducirse del 100% al 0% en pasos
de 10.

Consejo

Si desea ajustar la intensidad del color y/o el esquema de colores de la presentacion de
pantalla, puede probar la funcion Paleta en la ventana de didlogo Configurar color.

Parametros
1  Brillo de pantalla

Se puede reducir la intensidad de luz emitida por la pantalla desde el 100% al 0% en
pasos de 10.

Temas relacionados

» Configurar color en la pagina 182

Unidades

La ventana de didlogo Unidades se abre al pulsar el boton Unidades en el menu
Presentacion.

Proposito

El proposito de la ventana de dialogo Unidades es controlar las unidades de medida
usadas por el sistema ES70.
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Descripcion , —

p Unidades 7%
El sistema ES70 esta preparado para
traba.lar con dlStlmaS normas para las Tipo de unidad Seleccionar unidad
unidades de medida.

Profundidad | Metros -]

Use la ventana de didlogo Unidades
para configurar las distintas unidades Distancia [ Milias Nauticas M
de medlda con las que (}esea trabajar. Velocidad [nudos -
El sistema ES70 usara éstas en todas
las presentaciones. Normalmente s6lo Temperatura | Centigrados v|

necesita definirlas una vez.

Utilice los campos de la ventana para L Aceptar, ] | Cancelar | | Aplicar

hacer la seleccion.

Parametros
1  Profundidad
Elija la unidad de medida de la profundidad.
2 Distancia
Elija la unidad de medida para la distancia navegada.
3  Longitud
Elija la unidad de medida para la longitud.
4  Velocidad
Elija la unidad de medida para la velocidad el barco.
5 Temperatura
Elija la unidad de medida para la temperatura del agua.
Temas relacionados
» (Como seleccionar las unidades de medida en la pagina 53

* Menu Presentacion; funciones y ventanas de dialogo en la pagina 181

Transparencia

La funcion Transparencia se activa al pulsar el boton Transparencia en el menu
Presentacion.

Proposito

El proposito de la funcidon Transparencia es ajustar cudnto se puede ver a través de los
paneles de informacion.

Descripcion

Los paneles de informacion proporcionados por el
sistema ES70 pueden colocarse en cualquier lugar
sobre el ecograma.
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Para no perder informacion, los paneles se han disefiado de manera que puede verse
a través de ellos. El grado de transparencia se puede controlar con esta funcion
Transparencia. Se puede ajustar el valor de 0% (sin transparencia) a 90% (casi
transparente del todo) en pasos de 10%.

Consejo

Si abre este boton de menu, s6lo podra introducir un valor si tiene un teclado conectado a
su ES70. Tenga en cuenta, sin embargo, que puede pulsar el botdén, y manteniendo
pulsado el botén del ratdon, y moviendo el raton hacia los lados, puede cambiar el valor del
parametro. También puede ajustar el valor manteniendo pulsados los botones [+] o [-].

Parametros
1  Transparencia
El nivel de transparencia en pasos desde 0 a 90%.
Temas relacionados
* Paneles de informacion en la pagina 141

* Menu Presentacion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 181

Idioma

La funcion Idioma se abre al pulsar el botén Idioma en el ment Presentacién.

Proposito
El propésito de la funcion Idioma es seleccionar el idioma a usar en los menus.
Descripcion

Los botones de menu en el sistema ES70 pueden
proporcionarse en varios idiomas.

Use esta funcion para seleccionar el idioma que desee
utilizar. Con pocas excepciones, el idioma elegido
también sera usado para el resto de textos en el sistema
ES70.

Importante

Tenga en cuenta que la ayuda en linea del sistema ES70 puede que no esté disponible
para el idioma que elija. Por defecto, se mostrara la version inglesa.
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Parametros
1 Idioma

El idioma elegido se usard en los menus y las ventanas de didlogo, pero no
necesariamente en la ayuda en linea.

Por defecto, todos los idiomas se identifican en el botdén en ambos idiomas, el inglés
y el elegido.

Temas relacionados
» Como seleccionar el idioma del menu en la pagina 51

* Menu Presentacion; funciones y ventanas de didlogo en la pagina 181

Presentacion

La ventana de didlogo Presentacién se abre al pulsar el boton Presentacién en el menu
Presentacion.

Proposito

El propésito de la ventana de didlogo Presentacién es definir qué canales del transceptor
desea ver en la presentacion en pantalla. También le permite colocar los ecogramas
en relacidn con el otro.

Descripcion g —T—
P Presentacion EE3

Cuando se muestran dos o mas

ecogramas, se puede usar la ventana Visible Canal

de didlogo Presentacién para decidir X GPT 11 157 237 50,64 ES120 A
en qué orden — de arriba hacia abajo X GPT 3-1 157.237.50.66 35-9 "I
o de izquierda a derecha — desea X GPT 3-2 157.237.50.66 200-30 '

ver los canales del ecograma. . _ .
., | Aceptar || cancelar | | Aplicar |
También puede ocultar un ' o o :

ecograma de la vista.

Consejo

Recuerde que también puede ocultar o mostrar los canales del ecograma pulsando las
pestafias en la Barra de Estado en la parte inferior de la pantalla.

— Barra de Estado en la pagina 149

Parametros
1  Visible
Esta casilla se usa para esconder o mostrar un canal de ecograma.

Los canales de ecograma también pueden ocultarse usando las pestafias en la Barra
de Estado en la parte inferior de la pantalla.

— Barra de Estado en la pagina 149
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2 Canal
Cada linea representa un canal de ecograma (combinacion transceptor/transductor).

Cada canal se identifica con su tipo de transceptor y su identidad, la direccion IP
del transceptor y el tipo de transductor.

3 Botones de flecha

Utilice los dos botones de flechas para cambiar el orden de los canales del ecograma.
Pulse un canal para seleccionarlo, a continuacion una de las flechas para cambiar
su posicion en la lista.

Temas relacionados
* Barra de Estado en la pagina 149
» Como seleccionar el diseiio de la presentacion en la pagina 61

* Menu Presentacion; funciones y ventanas de didlogo en la pagina 181

Opciones de presentacion

La ventana de didlogo Opciones de presentacion se abre al pulsar el boton Opciones de
presentacion en ¢l menu Presentacién.

Proposito

El proposito de la ventana de didlogo Opciones de presentacion es controlar la posicion
del menu, y qué informacion debe facilitarse en la Barra Titulo y la Barra Tareas.

También controla qué herramientas mostrar.

Descripcion . . — =
P Opciones de presentacion L2)(%]
La ventana de didlogo Opciones de
presentacion incluye dos pestaiias. General | Ventana informativa
* General ~Mentl
L. R [x] Utilice iconos en el mend principal
El proposito de la} pestafia General es %] Mend en el tado derecho
controlar la localizacion del menu y -
-Barra titulo

legir qué informacion de navegacion
cleg qu? ? c1o (}e vegaclo [x] Posicion Geografica Barco (Navegacién)
aparecera en la Barra Titulo. %] Rumbo Superficie Barco (Hdg)

También puede habilitar que el (x| Velocidad Superficie Barco (Spd)
sistema ES70 utilice el Tiempo [ Temperatura agua (Temp)

. . [] Profundidad ES120
Universal Coordinado (UTC). ] Profundidad 38-9
L e

* Ventana Informativa [] Profundidad 200-30
El propdsito de la pestafia Ventana ~Barra tareas
Informativa es controlar qué []Hora UTC
herramientas ver en la presentacion _ — — _
del sistema ES70. | Aceptar || Cancelar | | Aplicar |

Los valores que elija no tienen efecto en
el rendimiento global del sistema ES70.
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Temas relacionados

* Menu Presentacion; funciones y ventanas de didlogo en la pagina 181

Configurar color en la pagina 182

* Presentacion en la pagina 187

Opciones de presentacion; General

El proposito de la pestafia General es controlar la localizacion del ment y elegir qué
informacion de navegacion aparecera en la Barra Titulo.

También puede habilitar que el sistema ES70 utilice el Tiempo Universal Coordinado
(UTCO).

Parametros

1

Utilice iconos en el menu principal

Esta opcion le permite elegir entre texto e iconos en los botones del ment Principal.
Ment en el lado derecho

Pulse esta opcion para situar el menu en el lado derecho de la presentacion.
Posicion geografica del barco

Pulse esta opcion para mostrar la posicion geografica actual
en la Barra Titulo.

La informacion debe proporcionarse por un sistema de
navegacion externo conectado al sistema ES70.

Nota

;La informacion de navegacion proporcionada en la Barra Titulo del sistema ES70
no debe usarse para la navegacion del barco!

Rumbo del barco
Pulse esta opcion para mostrar el rumbo actual del barco en la Barra Titulo.

La informacion debe proporcionarse por un sensor de rumbo o un sistema de
navegacion conectado al sistema ES70.

Velocidad del barco
Pulse esta opcion para mostrar la velocidad actual en la Barra Titulo. Spd

La informacion debe proporcionarse por una corredera externa o un 7.0 s
sistema de navegacion conectados al sistema ES70.

Profundidad

Pulse esta opcion para mostrar la profundidad del fondo en la
Barra Titulo.

La informacion es proporcionada por uno de los canales de
frecuencia en el sistema ES70. La frecuencia usada se muestra
sobre la profundidad.
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7

Hora UTC

Pulse esta opcion para ver la hora UTC en la esquina inferior derecha de la

presentacion.

Tiempo Universal Coordinado (UTC) es un estandar de tiempo basado en el
Tiempo Atémico Internacional (TAI) con segundos intercalares anadidos en
intervalos irregulares para compensar la rotacion desacelerada de la Tierra.

Los segundos intercalares se usan para permitir que UTC se sincronice con
UT1, que es el tiempo solar promedio en el Observatorio de Greenwich. La
diferencia entre UTC y UT1 no puede ser mayor que 0.9 segundos, por lo

que si no se requiere un alta precision el término general Tiempo Universal

(UT) puede usarse. En uso ocasional, El Tiempo Promedio de Greenwich

(GMT) puede considerarse similar al UTC o UT1 cuando las fracciones de un

segundo no son importantes.

— Wikipedia, Octubre 2009 (Traduccion de Simrad.)

Opciones de presentacidon; Ventana informativa

El proposito de la pestafia Ventana Informativa es controlar qué herramientas ver en la
presentacion del sistema ES70.

Parametros

1

190

Ventana informativa

Estas herramientas se muestran
en el ecograma, y siguen la
posicion del cursor como

un pequefio rectangulo con
informacion. Cada herramienta
representa una parte especifica
de la informacion, y se enumeran
por separado.

Pulse cada cuadro para activar
o desactivar la informacion de
herramienta.

Tenga en cuenta que la
informacion proporcionada por
Ruido da la lectura de ruido para
el ultimo pulso independiente
de la posicion del cursor.

Opciones de presentacion

General Ventana informativa \I

[2)[x]

~Ecograma
[%] Profundidad
[%] Altura sobre fondo
[%] Hora
[ Posicién
[%] Diametro haz
[x] Distancia tras barco
[x] Duracién pulso
] Namero de pulso
[x] Distancia recorrida
[x] \Valor de dispersion
[%] Ganancia
[%] Ruido

| Aceptar | | Cancelar |

Aplicar
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Acerca de

La ventana de didlogo Acerca de se abre al pulsar el boton Acerca de en el menu
Presentacion.

Proposito

El proposito de la ventana de didlogo Acerca de es proporcionarle la version de software
ES70 actual.

Descripcion

Cada revision de
software ES70 se
identifica con una
version y fecha tnicas.
El cuadro de didlogo
Acerca de identifica la
revision del software
ES70 con la version y
fecha de actualizacion.

La ventana también
proporciona acceso a una lista separada de todos los modulos de software ES70 y sus
versiones. Esta informacion no estd disefiada para el uso operativo.

Parametros
1  Versién Software
Esta es la version de software actual del sistema ES70 funcionando en su ordenador.
2  Emisién
Esta es la fecha en la que la version de software fue emitida.
3 Mas

Esta opcion abre una ventana de didlogo dedicada para investigar las versiones de
software de los distintos modulos usados por la aplicaciéon ES70. La informacion
solo se proporciona para propdsitos de mantenimiento y de depuracion de software.

Temas relacionados
* Procedimientos de software en la pagina 93

* Menu Presentacion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 181
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Menu Configuracion; funciones y ventanas
de dialogo

Las siguientes funciones y parametros estan disponibles desde el menu
Configuracion. K

Pulse una vez en el icono bajo el mentu Principal para abrir el ment
Configuracion. Pulse otra vez en el icono para cerrar el ment.

1

192

Alarmas de profundidad

La ventana de didlogo Alarmas de profundidad le
permite establecer un limite minimo y maximo
para la alarma de profundidad. Se le notificara por
tanto si la profundidad actual cambia excediendo
los limites establecidos por usted.

—  Alarmas de Profundidad en la pagina 245
Sincronizacién

El proposito de la ventana de dialogo
Sincronizacién es configurar el sistema ES70
para funcionar sé6lo, o como un maestro o esclavo
en un sistema sincronizado. La sincronizacion

es necesaria para evitar interferencias cuando el
sistema ES70 se usa al mismo tiempo que otros
instrumentos hidroacusticos en el mismo rango
de frecuencias.

—  Sincronizacion en la pagina 193
Anotaciones

El propdsito de la ventana de didlogo Anotaciones
es permitirle introducir comentarios y anotaciones en los ecogramas.

—  Anotaciones en la pagina 195
Seleccionar pez

Los parametros en la ventana de didlogo Seleccionar pez le permiten seleccionar las
especies de peces, y modificar la distribucion de tallas manualmente.

—  Seleccionar pez en la pagina 197
Intervalo de calculo

La ventana de didlogo Intervalo de calculo permite definir el tiempo, nimero de
pulsos, o parte de la presentacion del ecograma usados para calcular la biomasa y
la distribucion de tallas.

— Intervalo de cdlculo en la pagina 198
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6 Navegacion

La ventana de didlogo Navegacién controla la forma en que el sistema ES70 recibe
la informacion de los periféricos externos, como los sistemas de navegacion y
girocompas.

—  Navegacion en la pagina 199
7  Arrastre

La ventana de didlogo Arrastre le permite introducir los parametros principales
relacionados con la red de arrastre. La informacion de arrastre se usa para mostrar
las lineas superior e inferior de la red en el ecograma. Todos los datos de velocidad
recibidos se almacenan en el archivo cuando se habilita el registro de datos brutos al
archivo.

—  Arrastre en la pagina 206
8 Salida Ethernet

El proposito de la ventana de didlogo Salida Ethernet es definir los parametros de
comunicacion para la salida de datagramas del sistema ES70 en el puerto Ethernet.

—  Salida Ethernet en la pagina 208
9  Salida de profundidad

La ventana de didlogo Salida de profundidad se usa para configurar la salida de
datos de profundidad del sistema ES70 a un puerto de comunicaciones dedicado en
un formato especificado.

—  Salida de profundidad en la pagina 209
10 Instalacion

La funcion Instalacién abre un pequeilo subment con acceso a todas las funciones y
ventanas de didlogo necesarias para realizar los ajustes apropiados para operar con
el sistema ES70.

— Instalacion en la pagina 212

Sincronizacion

La ventana de di4dlogo Sincronizacion se abre al pulsar el boton Sincronizacion en el
ment Configurar.

Proposito

El propésito de la ventana de didlogo Sincronizacién es configurar el sistema ES70
para funcionar solo, o como un maestro o esclavo en un sistema sincronizado. La
sincronizacion es necesaria para evitar interferencias cuando el sistema ES70 se usa al
mismo tiempo que otros instrumentos hidroacusticos en el mismo rango de frecuencias.
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Descripcion

Siempre que se tenga mas de un
sistema hidroacustico instalado en un
barco, pueden aparecer interferencias.
Para evitarlo, los sistemas pueden

estar conectados a un sistema de
sincronizacion comun, o se puede definir
uno de los sistemas actisticos como

Sincronizacion (2] (]

Modo de sincronizacion:
() Autdnomo

) Maestro

() Esclava

Retardo de sincronizacion: [ms]

Puerto de sincronizacion:

| | Cancelar | |

“maestro”, y controlar la transmision

en el resto de sistemag(s).  Aceptar Aplicar

El sistema ES70 incluye la interfaz
para la sincronizacidon remota de la transmision. Puede configurarse para funcionar en
modo Maestro o Esclavo con relacion a una sincronizacion externa o a otro sistema
hidroacustico.

En fisica, la interferencia es el fendmeno en el que dos o mas ondas se superponen
para formar una onda resultante de mayor o menor amplitud. La interferencia
normalmente se refiere a la interaccion de ondas que son correlativas o coherentes
la una con la otra, bien porque proceden de la misma fuente o bien porque tienen
la misma o casi la misma frecuencia.

— Wikipedia 2011 (Traduccion de Simrad.)
Parametros
1  Modo de sincronizacion
Se dispone de los siguientes modos de sincronizacion.
Nota

jLa transmision simultanea de mas de un sistema solo puede realizarse si los
sistemas operan en frecuencias distintas!

e  Autonomo

Este modo de sincronizacién se usa cuando el sistema ES70 esta trabajando solo,
y no se requiere ninguna sincronizacion. Este es el valor por defecto.

El sistema funcionara usando los intervalos de cadencia de pulso internos,
independiente de las sefiales que llegan por el puerto de sincronizacion.

* Maestro

Este modo se usa cuando el sistema ES70 actiia como maestro en un sistema
sincronizado. El sistema hidroacustico externo solo podra transmitir cuando se
lo permita el sistema ES70.

Cuando se elige este modo, el sistema ES70 funcionara usando sus parametros de
cadencia de pulso internos, y transmitira sefiales de disparo externas al sistema(s)
externo en el puerto de sincronizacion.
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* Esclavo

Este modo se usa cuando el sistema ES70 transmite s6lo cuando se lo permite un
sistema externo.

Cuando se elige este modo, el sistema ES70 esperara que aparezca una sefial de
disparo en el puerto de sincronizacion, antes de cada pulso.

2  Retardo de sincronizacion

Este parametro de retardo se usa de forma diferente en funcidén del modo de
sincronizacion elegido.

*  Autonomo: No se usa.

* Esclavo: El sistema ES70 esperara el tiempo de retardo después de que ha
llegado la sefial de disparo externa antes de transmitir el pulso. ( Post-disparo)

* Maestro: El sistema ES70 esperard el tiempo de retardo después de que se ha
enviado la sefal de disparo externa a los esclavos antes de transmitir el pulso.
(Pre-disparo)

Tenga en cuenta que este retardo s6lo funcionara cuando la sincronizacion se
configura usando un puerto serie.

3 Puerto de sincronizacion

Este es el puerto de interfaz usado actualmente para transmitir o recibir las senales
de sincronizacion.

Puede seleccionar uno de los siguientes puertos:
* Ninguno
* Puerto serie 1

e Puerto auxiliar GPT
Nota

Si elige el puerto Auxiliar GPT, el sistema ES70 solo puede trabajar como
Esclavo en el sistema sincronizado.

Temas relacionados

*  Menu Configuracion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192

Anotaciones

La ventana de dialogo Anotaciones se abre al pulsar el boton Anotaciones en el ment
Configurar.

Proposito

El propésito de la ventana de didlogo Anotaciones es permitirle introducir comentarios y
anotaciones en los ecogramas.
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Descrlpc“)n Anotaciones Z |Z
Se pueden anadir dlferenFes tipos de' anotaciones o manua
al ecograma. Las anotaciones definidas se [ | ‘
guardan con los datos brutos como datagramas N _
de anotacion. Se muestran en el ecograma si esta Poero [ ~] | configurar ‘
funcion esta activada en la ventana de didlogo - :
Ecograma. ~Numero
- T Disminueié
—  Ecograma en la pagina 228 i
: r ~ . - Texto

Las anotaciones solo se pueden afiadir durante [ Nimero [JHora [ Posicién [ Distancia
el funcionamiento normal. OTexto | |
Parametros ~ Temporizador
1  Texto manual

Introduzca una cadena de texto. El texto ’T“‘ma anotacion |

se escribe en el ecograma una vez que

pulsa Ok o Aplicar en la parte inferior de = ——— e T

la ventana de dialogo.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton
Teclado para abrir un teclado en pantalla.

2 NMEA

Esta funcién permite que los datagramas de anotacion NMEA sean importados en
el puerto elegido.

En la casilla Puerto, seleccione el puerto de interconexion para los datagramas. Esta
seleccion debe coincidir con el cableado actual hecho durante la instalacion del
sistema.

Pulse Configurar para configurar los pardmetros de comunicacion para el puerto
elegido. Dependiendo del puerto que haya elegido, se abrira la ventana de didlogo
Configurar puerto LAN 0 Configurar puerto serie.

—  Configurar puerto LAN en la pagina 248
—  Configurar puerto serie en la pagina 252
3  Evento

Esta funcion inicia las anotaciones siempre que ocurre un evento. Los

eventos pueden ser desencadenados por elementos externos, establecidos !
por un temporizador, o iniciarse haciendo clic en el botén Evento en la

barra de herramientas.

a Nuamero

Todos los eventos se identifican con un niumero. Este nlimero puede incluirse
en la cadena de anotacion. Al usar esta funcion, se puede seleccionar
manualmente el siguiente nimero a usar, y se puede elegir tener las series de
nimeros decreciendo en lugar de aumentando.
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b  Texto

Utilice esta funcion para seleccionar qué elementos incluir en la cadena de
texto de anotacion generado por el evento. También se puede afiadir una cadena
de texto que se incluira en cada anotacion de evento.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el
botdn Teclado para abrir un teclado en pantalla.

¢  Temporizador
Fije un periodo de tiempo para la generacion automatica de eventos.

El aviso desde los dispositivos externos se consigue utilizando las clavijas 10 y 19
en el conector Auxiliar en el Transceptor de Propodsito General (GPT). Consulte el
ES70 Manual de Instalacion.

4  Ultima anotacién
Esta casilla muestra automaticamente la ultima anotacion que se ha introducido.
Temas relacionados
* Boton Evento en la pagina 123
*  Menu Configuracion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192
» Ecograma en la pagina 228
» Configurar puerto LAN en la pagina 248

» Configurar puerto serie en la pagina 252

Seleccionar pez

La ventana de dialogo Seleccionar Pez se abre al pulsar el boton Seleccionar pez en el
menu Configurar.

Proposito

Los pardmetros en la ventana de didlogo Seleccionar pez le permiten seleccionar las
especies de peces, y modificar la distribucion de tallas manualmente.
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Descripcion

Si la informacion en el panel de informacion
Distribucion de tallas parece inexacta, o la
informacion no corresponde con la captura
actual, se pueden modificar los valores.
Seleccione el tipo de pez que esta pescando o
buscando, a continuacion ajuste la talla.

Parametros

1  [Especies]

Seleccione las especies que desea

modificar, pulse la regla, y muévala hacia los lados para aumentar o reducir la talla

del pez.

Temas relacionados

* Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143

» Como controlar la distribucion de tallas de los peces en la pagina 79

»  Como ajustar la talla de peces para una calculo correcto en la pagina 80

* Como controlar la biomasa actual en la pagina 81

* (Como activar la linea de biomasa en la pagina 81

*  Menu Configuracion; funciones y ventanas de dialogo en la pagina 192

Intervalo de calculo

La ventana de didlogo Intervalo de célculo se abre al pulsar el boton Intervalo de calculo

en el mena Configuracién.

También se puede abrir esta ventana de dialogo desde el panel de informacion Biomasa.

Proposito

La ventana de didlogo Intervalo de calculo permite definir el tiempo, nimero de pulsos, o
parte de la presentacion del ecograma usados para calcular la biomasa y la distribucion

de tallas.
Descripcion

Los valores de biomasa y
distribucion de tallas se calculan
a partir de los datos de eco
recogidos por el sistema ES70.

Usando la funcion Intervalo

de calculo, se puede limitar la
fuente de datos usados para estos
calculos. De este modo se puede
especificar si se desea realizar los

198

Intervalo de calculo

(=) Tiempo

10

2| [minutos

() Pulso

() Presentacion

1000

Presentacion cor D } i ]

. Aceptar

-
-

Cancelar

Aplicar |
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calculos a partir de los datos recogidos durante un periodo de tiempo dado, de un niumero
de pulsos definido, o desde los datos usados para crear una porcidn de la presentacion
actual del ecograma.

Los ajustes para el Intervalo de calculo no afectan a la linea de biomasa.
Parametros
1 Tiempo

Esta opcion permite calcular la biomasa y la distribucion de peces a partir de los
datos del eco recogidos durante los ultimos segundos o minutos transcurridos.

Puede seleccionarse cualquier tiempo (en minutos y segundos) hasta 200 minutos,
pero limitado a los ultimos 3000 pulsos.

2  Pulso

Esta opcion permite calcular la biomasa y la distribucion de peces a partir de los
datos de eco recogidos durante los ultimos pulsos.

Se pueden elegir hasta un méximo de 1000 pulsos.
3 Presentacién

Esta opcion permite calcular la biomasa y la distribucion de peces a partir de los
datos de eco usados para generar la presentacion del ecograma.

Se puede elegir usar toda la presentacion, o s6lo una parte.

Se disponen de las siguientes opciones:

» Presentacion completa

* 1/2 presentacion

* 1/4 presentacion

» 1/8 presentacion

Mueca el selector horizontal hacia los lados para elegir.
Temas relacionados
*  Menu Configuracion; funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192
* Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143
* Panel de informacion de Distribucion de tallas en la pagina 145

» Linea de Biomasa en la pagina 139

Navegacion

La ventana de didlogo Navegacion se abre al pulsar el boton Navegacién en el menu
Configuracion.

Proposito

La ventana de didlogo Navegacién controla la forma en que el sistema ES70 recibe la
informacion de los periféricos externos, como los sistemas de navegacion y girocompas.
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Descripcion

Se pueden conectar varios sensores externos (Navegador GPS, girocompds, etc.) al
sistema ES70 para proporcionar informacion de la velocidad del barco, posicion,
rumbo y distancia navegada. El sistema ES70 debe configurarse para recibir esta
informacion. Se deben definir los puertos de interfaz, y se debe seleccionar el formato de
la informacion. La ventana de didlogo Navegacién ofrece varias pestafias para configurar
estos parametros.

1  Posicion: Configura el puerto de interfaz y los parametros para la entrada del sistema
de posicionamiento (normalmente un sistema GPS).

2 Velocidad: Configura el puerto de interfaz y los parametros para la entrada de una
corredera.

3  Distancia: Configura el puerto de interfaz y los pardmetros para la entrada de
registro de distancia.

4 Rumbo: Configura el puerto de interfaz y los parametros para la entrada de un
sensor de rumbo, por ejemplo una giroscopica.

Temas relacionados

 Interfaces externas en la pagina 97

*  Menu Configuracion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192
» Configurar puerto LAN en la pagina 248

» Configurar puerto serie en la pagina 252

* Acerca del formato de telegrama NMEA en la pagina 275

» Formatos de telegramas en la pagina 274

Navegacion; pestana Posicion

Los parametros en esta
pestafia Navegacion le
permiten controlar la interfaz
con sensores externos de
posicionamiento. Estos son Puerio Configurar
normalmente sistemas GPS Sentencia NMEA | Auto -

que proporcionan sus datos
en una linea serie o a través
de la red de area local.

J
X

Navegacion

Posicién | Velocidad | Distancia | Rumbo )

ID emisor Minguno

La informacion del sistema
GPS proporciona la —

informacion de posicion en |IEEEI‘ | Aceptar | | Cancelar |  Aplicar
la Barra Titulo del sistema -~
ES70.

Parametros
1 Puerto

Seleccione qué puerto serie o Ethernet se usara para esta comunicacion.
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2 Configurar

Una vez que ha seleccionado el puerto de comunicacion serie o Ethernet, pulse este
boton para configurar los parametros aplicables del puerto. Se abre la ventana de
configuraciéon correspondiente al puerto.

—  Configurar puerto serie en la pagina 252
—  Configurar puerto LAN en la pagina 248
3  Sentencia NMEA
Seleccione qué sentencia NMEA se usara para la comunicacion.
a  Auto

El sistema ES70 leera todos los telegramas correspondientes. Si la informacion
especificada se proporciona al sistema en mas de un formato de telegrama, se
utilizard una lista incorporada de prioridades.

b GGA

Este telegrama contiene la hora, posicion y datos fijos relacionados de un
sistema de posicionamiento global (GPS).

—  GGA Sistema de posicion global, datos fijos en la pagina 279
¢ GLL

Este telegrama se usa para transferir la latitud y la longitud de la posicion del
barco, el tiempo de posicion fija y el estado de un sistema de posicionamiento
global (GPS).

—  GLL Posicion geografica latitud/longitud en la pagina 279
d RMC

Este telegrama contiene los datos de hora, fecha, posicion, rumbo y velocidad
proporcionados por un receptor del sistema de Navegacion por satélite global
(GNSS).

—  RMC Datos GNSS especificos minimos recomendados en la pagina 281
4 ID emisor

Si desea especificar un ID emisor dedicado en el formato del telegrama, puede
seleccionarlo aqui.

El ID emisor son los dos primeros caracteres en la Sentencia NMEA. Seleccione
Ninguno para aceptar todos los identificadores de los “interlocutores”.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton
Teclado para abrir un teclado en pantalla.

Temas relacionados

» Interfaces externas en la pagina 97

*  Menu Configuracion; funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192
» Configurar puerto LAN en la pagina 248

» Configurar puerto serie en la pagina 252
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» Acerca del formato de telegrama NMEA en la pagina 275

» Formatos de telegramas en la pagina 274

Navegacion; pestana Velocidad

Los parametros en esta
pestafia Navegacion le
permiten controlar la interfaz
con sensores externos

de velocidad. Estos son
normalmente sistemas GPS
o sensores de velocidad
dedicados que proporcionan
sus datos en una linea serie
o por medio de la red de area
local.

La informacion del sistema
del sensor de velocidad
proporciona la informacién

Navegacion 7] ?|
Posicién | Velocidad | Distancia | Rumbo )
Puerto |Puerto serie 1 ~| | Configurar |
Sentencia NMEA | Auto -]
ID emisor [Ninguno |
Veldocidad [kis] 000 o [ Velocidad manual
||_|‘ | Aceptar | | Cancelar | | Aplicar |

de velocidad en la Barra Titulo del sistema ES70.

Parametros
1 Puerto

Seleccione qué puerto serie o Ethernet se usara para esta comunicacion.

2 Configurar

Una vez que ha seleccionado el puerto de comunicacion serie o Ethernet, pulse este
botdn para configurar los pardmetros aplicables del puerto. Se abre la ventana de
configuracion correspondiente al puerto.

—  Configurar puerto serie en la pagina 252

—  Configurar puerto LAN en la pagina 248

3  Sentencia NMEA

Seleccione qué sentencia NMEA se usara para la comunicacion.

a Auto

El sistema ES70 leera todos los telegramas correspondientes. Si la informacion
especificada se proporciona al sistema en mas de un formato de telegrama, se
utilizard una lista incorporada de prioridades.

b VHW

Este telegrama contiene el rumbo del compas al que apunta el barco y la
velocidad del barco respecto del agua.

—  VHW Velocidad y rumbo en la pagina 282

¢ VIG

Este telegrama contiene el rumbo actual y la velocidad respecto de tierra.

— VTG Rumbo sobre fondo y velocidad en la pagina 283

202
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d RMC

Este telegrama contiene los datos de hora, fecha, posicion, rumbo y velocidad
proporcionados por un receptor del sistema de Navegacion por satélite global

(GNSS).

—  RMC Datos GNSS especificos minimos recomendados en la pagina 281

4 1D emisor

Si desea especificar un ID emisor dedicado en el formato del telegrama, puede

seleccionarlo aqui.

El ID emisor son los dos primeros caracteres en la Sentencia NMEA. Seleccione
Ninguno para aceptar todos los identificadores de los “interlocutores”.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton

Teclado para abrir un teclado en pantalla.

5  Velocidad manual

Si no dispone de entrada desde un sensor de velocidad, o si desea introducir la
velocidad del barco manualmente, puede pulsar esta opcion. Cuando se habilita,
puede introducir la velocidad manualmente usando la casilla.

Temas relacionados

» Interfaces externas en la pagina 97

*  Menu Configuracion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192

» Configurar puerto LAN en la pagina 248

» Configurar puerto serie en la pagina 252

* Acerca del formato de telegrama NMEA en la pagina 275

» Formatos de telegramas en la pagina 274

Navegacion; pestaina Distancia

Los parametros de esta g —— o
p~ = Navegacion ? || x|

pestafia de Navegacion le

ermiten controlar la interfaz ;

p Posicién | Velocidad | Distancia | Rumbo |

con los sensores externos

de distancia. Estos son Fuente | Entrada del sensor "|

normalmente sistemas GPS Puerto | Puerto serie 1 -| | Configurar

o sensores de distancia ) ) ;
. . Sentencia NMEA | VLW - |

dedicados que proporcionana

sus datos en una linea serie ID emisor [Ninguno |

o por medio de la red de area Distancia [mn] [00 ]

local.

Parametros |I—|‘ | Aceptar | | Cancelar | | Aplicar |

1  Fuente

Seleccione la fuente para la informacion de distancia.
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a  Ninguna
No se acepta informacién de distancia.
b  Calculada desde la velocidad

La informacion de distancia se calcula usando la informacion de velocidad
recibida por el sistema ES70. Siempre comenzara con la distancia calculada
previamente. Si necesita reiniciarla a cero (o a cualquier otro valor), use el
pardmetro Distancia.

C Entrada sensor

La informacién de distancia se recibe usando el(los) datagrama(s) apropiados
de una fuente externa.

2 Puerto
Seleccione qué puerto serie o Ethernet se usara para esta comunicacion.
3 Configurar

Una vez que ha seleccionado el puerto de comunicacion serie o Ethernet, pulse este
botén para configurar los parametros aplicables del puerto. Se abre la ventana de
configuracion correspondiente al puerto.

—  Configurar puerto serie en la pagina 252
—  Configurar puerto LAN en la pagina 248
4  Sentencia NMEA
Seleccione qué sentencia NMEA se usard para la comunicacion.
a VLW

Este telegrama contiene la distancia recorrida en relacion con el agua y sobre
el fondo.

— VLW Distancia doble fondo/agua en la pagina 283
5 ID emisor

Si desea especificar un ID emisor dedicado en el formato del telegrama, puede
seleccionarlo aqui.

El ID emisor son los dos primeros caracteres en la Sentencia NMEA. Seleccione
Ninguno para aceptar todos los identificadores de los “interlocutores”.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton
Teclado para abrir un teclado en pantalla.

6 Distancia
La distancia actual del barco puede configurarse manualmente en esta casilla
Este parametro no esta disponible si Fuente estd puesto en Entrada Sensor.
Temas relacionados
» [Interfaces externas en la pagina 97

»  Menu Configuracion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192
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» Configurar puerto LAN en la pagina 248

» Configurar puerto serie en la pagina 252

* Acerca del formato de telegrama NMEA en la pagina 275

» Formatos de telegramas en la pagina 274

Navegacion; pestafna Rumbo

Los parametros en esta
pestafia de Navegacion

le permiten controlar

la interfaz con sensores
externos de rumbo. Estos son
normalmente sistemas GPS o
sistemas dedicados de giros o
compases que proporcionan
sus datos en una linea serie

o por medio de una red de
area local.

La informacion desde el
sensor de rumbo proporciona
la informacion de rumbo en

la Barra Titulo del sistema ES70.

Parametros

1 Puerto

Navegacion E E|
Posicidn\[ VelocidadT Distan-:ia] Rumbeo

Puerto |Puerto serie 1 ~| | Configurar |
Sentencia NMEA | Auto -]
ID emisor [Ninguno |

||_|‘ | Aceptar | | Cancelar | | Aplicar |

Seleccione qué puerto serie o Ethernet se usara para esta comunicacion.

2 Configurar

Una vez que ha seleccionado el puerto de comunicacion serie o Ethernet, pulse este
botdn para configurar los pardmetros aplicables del puerto. Se abre la ventana de
configuraciéon correspondiente al puerto.

—  Configurar puerto serie en la pagina 252

—  Configurar puerto LAN en la pagina 248

3 Sentencia NMEA

Seleccione qué sentencia NMEA se usara para la comunicacion.

a Auto

El sistema ES70 leera todos los telegramas correspondientes. Si la informacion
especificada se proporciona al sistema en mas de un formato de telegrama, se
utilizard una lista incorporada de prioridades.

b HDT

Este telegrama se usa para transferir la informacion de rumbo desde una giro.

—  HDT Rumbo, verdadero en la pagina 281
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¢ HDM
Este telegrama contiene el rumbo del barco en grados magnéticos.
—  HDM Rumbo, magnético en la pagina 281

d HDG

Este telegrama contiene el rumbo de un sensor magnético, que si se corrige
por la desviacién producird un rumbo magnético, que si se compensa por la
variacion proporcionara un rumbo verdadero.

—  HDG Rumbo, desviacion y variacion en la pagina 280
e VHW

Este telegrama contiene el rumbo del compas al que apunta el barco y la
velocidad del barco respecto del agua.

—  VHW Velocidad y rumbo en la pagina 282
ID emisor

Si desea especificar un ID emisor dedicado en el formato del telegrama, puede
seleccionarlo aqui.

El ID emisor son los dos primeros caracteres en la Sentencia NMEA. Seleccione
Ninguno para aceptar todos los identificadores de los “interlocutores”.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton
Teclado para abrir un teclado en pantalla.

Temas relacionados

Interfaces externas en la pagina 97

Menu Configuracion; funciones y ventanas de dialogo en la pagina 192
Configurar puerto LAN en la pagina 248

Configurar puerto serie en la pagina 252

Acerca del formato de telegrama NMEA en la pagina 275

Formatos de telegramas en la pagina 274

Arrastre

La ventana de didlogo Arrastre se abre al pulsar el boton Arrastre en el menti Configurar.

Proposito

La ventana de didlogo Arrastre le permite introducir los pardmetros principales
relacionados con la red de arrastre. La informacion de arrastre se usa para mostrar las
lineas superior e inferior de la red en el ecograma. Todos los datos de velocidad recibidos
se almacenan en el archivo cuando se habilita el registro de datos brutos al archivo.
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Descripcion —r—
p Arrastre 71X
Se puede conectar un sistema Simrad ITI
(Instrumentacién integrada de arrastre) Parametros
al sistema ES70. La comunicacion con el (%] Apertura de red [m]: 14 z
sistema ITI se basa en telegramas NMEA, o -
L. [x] Distancia horizontal [m]. | 140 S
y se definen automaticamente todos los
parametros necesarios.
OK || Cancelar | Aplicar
Si se usa un sistema de monitorizacion de

arrastre o de capturas distinto, y este sistema
no proporciona automaticamente la apertura de la red y/o la distancia del arte, se deben
introducir los valores manualmente.

Para configurar los pardmetros de interconexion entre el sistema de monitorizacion de
arrastre o de capturas y el sistema ES70, utilice la ventana de didlogo Configurar E/S.

—  Configuracion E/S en la pagina 214
Consejo

Puede que se quiera incluir las lineas de la red de arrastre en los ecogramas. Si la
distancia desde el barco a la red se ajusta manualmente distinta de 0 (cero) en la ventana
de didlogo Arrastre, o el datagrama de la red de arrastre contiene una distancia distinta
de cero, se necesitara permitir el contador de distancia en la pestafia Distancia en la
ventana Navegacion.

—  Navegacion; pestaria Distancia en la pagina 203

Parametros
1  Apertura de red

Se puede introducir manualmente una distancia fija de la relinga superior a la
inferior. Estos se usa en los sistemas de sensores que no miden la apertura de la
red, o cuando ésta lectura no es fiable.

2 Distancia a la red

Se puede introducir una distancia fija entre el barco y la boca de la red. Para una
mayor exactitud, fije la distancia entre la posicion fisica del transductor de la sonda
y la red.

Para introducir esta distancia, se debe habilitar el contador de distancia en la pestaiia
Distancia de la ventana de didlogo Navegacién.

Temas relacionados
» Ecograma de Arrastre en la pagina 135
» (Como configurar la interfaz con el sistema de Arrastre ITI en la pagina 99

» Como configurar la interfaz con el sistema de monitorizacion de capturas PI de
Simrad en la pagina 101

*  Menu Configuracion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192
* Navegacion; pestaiia Distancia en la pagina 203

» Configuracion E/S en la pagina 214
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Salida Ethernet

La ventana de didlogo Salida Ethernet se abre al pulsar el boton Salida Ethernet en el
menu Configurar.

Proposito

El proposito de la ventana de didlogo Salida Ethernet es definir los parametros de
comunicacion para la salida de datagramas del sistema ES70 en el puerto Ethernet.

Descripcion x
Para dar soporte a programas que usan
P p g q I Salida EK500 Datagr. EKS00 |
datos de la ecosonda Simrad EK500, el
sistema ES70 puede transmitir un conjunto Alustes de comunicacion — -
. Dir. IP locak 23752 -
de datagramas definidos para la EK500. nee !
. . . Fuerto remaota |2D2D ::I
Esta ventana permite activar o desactivar
. Dir. IP remota: 1270 Ho H =
la salida de datagramas de la EK500 en T ! :I_I. =l =il =
el puerto Ethernet. Moda de com.: ITlansmmr ﬂ
Este puerto de salida no est4 controlado por Aceptar | Cancelar | éplicar | Apuda |

la ventana de didlogo Configurar E/S, pero
se maneja por separado desde esta ventana.

Consejo

Si se quiere enviar datos al sistema Olex, se utiliza Puerto remoto = 2020. Compruebe los
parametros de comunicacién en la documentacion proporcionada con el sistema Olex.

Parametros

1  Salida EK500
Pulse esta casilla para activar o desactivar la salida de datagramas EK500.
Nota

Para desactivar la salida de datagramas de la EK500, se debe abrir también la
ventana de didlogo Datagrama EK500 y borrar todos los casillas de formato de datos.

2 Datagrama EK500

Pulse el boton para abrir la ventana de didlogo Datagrama EK500. En esta ventana,
puede configurar cada datagrama individual a exportar.

—  Datagrama EK500 en la pagina 266
3  Direccion IP local

Esta es la direccién IP (Protocolo de Internet) de la placa local de interfaz de
Ethernet.

En la mayoria de los casos, cada placa Ethernet tiene una direccion IP unica, incluso
cuando la placa es compatible con varias conexiones. Si tiene mas de una placa de
interconexion, se le proporciona una lista de las direcciones disponibles.
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Puerto remoto (UDP)

Especifica el puerto de red local. El sistema ES70 utiliza este puerto de red para
transmitir informacion. La aplicacion en el ordenador remoto “escuchara” a este
puerto.

Direccion IP remota
Seleccione la direccion IP (Protocolo de Internet) para el ordenador remoto.

Si la comunicacion de datos esta configurada solo para recibir datos, este parametro
no es necesario. Si desea configurar una salida para difusion, defina la direccion
IP 255.255.255.255. Este es el valor por defecto.

Si usa una comunicacion punto por punto en una red cerrada, necesitard introducir
la direccion IP remota manualmente.

Modo de Comunicacion
Elija Transmitir o Punto a punto..

El modo Transmitir permite al sistema ES70 enviar informacion desde cualquier
numero de sistemas remotos. Por tanto, Por tanto, los datos solo se transmiten a
estos sistemas. El sistema remoto recibe la informacion, pero el sistema ES70 no
recibe ninguna respuesta o reconocimiento de la misma.

El modo Punto a punto implica que el sistema ES70 esta fisicamente conectado solo
a un unico sistema remoto. El valor de este parametro punto a punto es permitir
una comunicacion sin trabas entre el sistema ES70 y el sistema remoto. Su usa un
completo sistema de comunicacion de doble sentido.

Temas relacionados

Interfaces externas en la pagina 97

Menu Configuracion, funciones y ventanas de dialogo en la pagina 192
Datagrama EK500 en la pagina 266

Configuracion E/S en la pagina 214

Salida de profundidad

La ventana de dialogo Salida de profundidad se abre desde el boton Salida de profundidad
en el mena Configuracién.

Proposito

La ventana de didlogo Salida de profundidad se usa para configurar la salida de datos de
profundidad del sistema ES70 a un puerto de comunicaciones dedicado en un formato
especificado.
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Salida de profundidad (2][x]
Puerto Telegrama ID emisor |Canal
|Puertoserie 1 ~| |cConfigurar] |[DBs ~| [sp | | -
| Afadir || Eiminar | | Aceptar | | cancelar | | Aplicar |
Descripcion

Esta ventana de didlogo permite definir qué puerto (serie o Ethernet) utilizar para la
salida de profundidad, y qué formato usar. Puede ajustar el sistema ES70 para exportar la
informacion de la profundidad a més de un puerto.

El sistema ES70 dara la profundidad actual en varios formatos de datagrama NMEA
asi como en varios formatos patentados.

El sistema soporte los siguientes formatos de telegramas de profundidad:
—  DBS Profundidad bajo la superficie en la pagina 277

—  DBT Profundidad bajo el transductor en la pagina 278

—  DPT Profundidad en la pagina 278

—  Telegrama de profundidad Simrad EK500 en la pagina 284

— Telegrama de profundidad de Atlas en la pagina 291

—  PSIMDHB Dureza del fondo y biomasa en la pagina 289

Consejo

También puede especificar la salida de profundidad mediante la ventana de didlogo
Configuracion E/S en el menu Instalacién.

—  Configuracion E/S en la pagina 214

—  Seleccionar salidas en la pagina 258

Parametros
1  Puerto

Seleccione qué puerto serie o Ethernet se usara para esta comunicacion.
2 Configurar

Una vez que ha seleccionado el puerto de comunicacion serie o Ethernet, pulse este
botdn para configurar los pardmetros aplicables del puerto. Se abre la ventana de
configuracion correspondiente al puerto.

—  Configurar puerto serie en la pagina 252
—  Configurar puerto LAN en la pagina 248
3  Telegrama

Seleccione qué Sentencia NMEA o formato de datagrama utilizar para la
comunicacion.
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a  Ninguno
El sistema ES70 no exportard ninglin telegrama de profundidad.
b DBS
Este telegrama contiene la profundidad actual bajo la superficie.
—  DBS Profundidad bajo la superficie en la pagina 277
¢ DBT
Este telegrama contiene la profundidad actual bajo la cara del transductor.
—  DBT Profundidad bajo el transductor en la pagina 278
d DPT
Este telegrama contiene la profundidad actual.
—  DPT Profundidad en la pagina 278
e Simrad

Este telegrama propio de Simrad contiene la profundidad actual desde tres
canales.

— Telegrama de profundidad Simrad EK500 en la pagina 284
f Atlas

Este telegrama propio de Atlas contiene la profundidad actual desde dos
canales.

—  Telegrama de profundidad de Atlas en la pagina 291
g  PSIMDHB

Este telegrama propio de Simrad contiene la informacion de biomasa y la
dureza de fondo.

—  PSIMDHB Dureza del fondo y biomasa en la pagina 289
4 ID emisor

Si desea especificar un ID emisor dedicado en el formato del telegrama, puede
seleccionarlo aqui.

El ID emisor son los dos primeros caracteres en la Sentencia NMEA. Seleccione
Ninguno para aceptar todos los identificadores de los “interlocutores”.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton
Teclado para abrir un teclado en pantalla.

5 Canal

Esta columna especifica qué transceptor se estd usando como fuente para la
informacion de profundidad. La cadena de texto incluye la siguiente informacion:

* ID del transceptor
» Direccion IP del transceptor
* Nombre del transductor

Si tiene mas de un transceptor, puede elegir cual utilizar.

347237/C 211



Simrad ES70

Agregar

Pulse este boton para afiadir un nuevo puerto serie o Ethernet para exportar datos
de profundidad. Puede exportar la informacion de profundidad simultaneamente a
varios puertos utilizando diferentes formatos de datagrama en cada salida de puerto.

Eliminar

Pulse este boton para eliminar el puerto serie o Ethernet de salida de profundidad
seleccionado actualmente.

Temas relacionados

Interfaces externas en la pagina 97

Menu Configuracion, funciones y ventanas de dialogo en la pagina 192
Configurar puerto LAN en la pagina 248

Configurar puerto serie en la pagina 252

Formatos de telegramas en la pagina 274

Acerca del formato de telegrama NMEA en la pagina 275

Instalacion

El menu Instalacién se abre al pulsar el boton Instalacién en el ment Configuracion.

Proposito

La funcion Instalacion abre un pequefio subment con acceso a todas las funciones y
ventanas de didlogo necesarias para realizar los ajustes apropiados para operar con el
sistema ES70.

1

212

Entorno

El propésito de la ventana de didlogo Entorno

es ajustar los parametros relacionados con la
salinidad, la velocidad del sonido y la temperatura
del agua.

—  Entorno en la pagina 213

Configuracion E/S

La ventana de didlogo Configuracion E/S permite
controlar las propiedades de cada uno de los canales de comunicacion disponibles
en el ordenador ES70.

—  Configuracion E/S en la pagina 214
Instalacion del transceptor

El proposito de la ventana de didlogo Instalacién del transceptor es establecer
los parametros necesarios para conectar el ordenador del sistema ES70 con el
transceptor(es) y el transductor(es).

— Instalacion del transceptor en la pagina 219
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4  Software License

El proposito de la ventana de didlogo Licencia software es permitirle introducir

un codigo de licencia (cadena de texto) para desbloquear el funcionamiento del
sistema ES70. Para obtener el codigo de licencia requerido, péngase en contacto

con su distribuidor.

— Licencia software en la pagina 225

Entorno

La ventana de didlogo Entorno se abre desde el boton Entorno que aparece cuando
pulsamos el botén Instalacién en el menu Configuracién.

Proposito

El proposito de la ventana de didlogo Entorno es ajustar los parametros relacionados con
la salinidad, la velocidad del sonido y la temperatura del agua.

Descripcion

Para obtener lecturas exactas de profundidad
y de los ecos de los peces, es muy importante
que la velocidad del sonido en el agua se

fije correctamente. En la ventana de diadlogo
Entorno, se debe definir si se trabaja en agua
salada o dulce.

El campo Temperatura media de la columna de
agua permite introducir una temperatura. La
informacion se usa para calcular la absorcion.
Una vez que se tenga la informacion de

la salinidad y de la temperatura, el sistema
ES70 calculara la velocidad del sonido.

Parametros
1  Salinidad

Pulse para seleccionar agua dulce o
salada.

2  Velocidad del sonido

Una vez que se tenga la salinidad y la

Entorno

(2](x

“elocidad del sonido

Salinidad

() Agua dulce =
A 1500 =
(*) Agua salada

|

~Temperatura media de la columna de agua

03] e

~Temperatura

Seleccion de fuente:

\alor:

01:00:00.00: 10.0 =C

~ Aceptar

Cancelar

Aplicar

Temperatura media de la columna de agua el sistema ES70 calculara la velocidad
del sonido. En caso de que sea necesario, puede modificar el valor utilizando el

cuadro numérico.

5

J

Temperatura media de la columna de agua

Si se conoce la temperatura, introduzcala. Para saber esta temperatura, se necesitara
un instrumento dedicado. Cuando el sistema ES70 conoce esta temperatura, se usara
para calcular la absorcion, y la informacion del ecograma serd més precisa.
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4  Temperatura

Use estos parametros para definir qué instrumento proporciona la informacién de
temperatura.

La informacion de temperatura s6lo se presenta en esta ventana de didlogo, no se usa
por el software del sistema ES70. También se muestra en la Barra Titulo, siempre
que se haya activado esta funcion en la ventana de didlogo Opciones de presentacion.

a  Seleccion de fuente
Para seleccionar qué instrumento proporciona la temperatura.

Algunos transductores ES70 incluyen termistores para medir la temperatura
del agua. Este termistor puede conectarse al conector auxiliar del Transceptor
de proposito general (GPT).

b  Valor

Este campo de texto ofrece la lectura de temperatura actual proporcionada por
el sensor externo. Cada lectura de temperatura tiene una marca de tiempo.

La informacion sélo se presenta en esta ventana de dialogo, no se usa por el
software del sistema ES70.

Temas relacionados

* La Barra Titulo en la pagina 121

*  Menu Configuracion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192
* Opciones de presentacion en la pagina 188

» [Instalacion en la pagina 212

Configuracién E/S

La ventana de didlogo Configuracién E/S se abre desde el boton Configuraciéon E/S que
aparece cuando pulsamos el boton Instalacion en el menu Configuracién.

Proposito

La ventana de didlogo Configuracion E/S permite controlar las propiedades de cada uno
de los canales de comunicacién disponibles en el ordenador ES70.

Descrlpcwn Configuracion E/S E |X|
El software ES70 escanea o .
L. ~ Puertos serie
automaticamente el Nombre Recursos|Baudios Protocolo|Entrada(s) Salida(s)
ordenador para localizar Puertoserie1 COM1 4800 Nmea -
e identificar las interfaces Agregar... :Eliminarj | Conﬂgurar: :Monitorj |: Eniradaj |: Salidaj
Ethernet (LAN) y lineas serie. uertos LAN
Una vez que el software Nombre IP Remota Puerto remoto  Protocolo Entradals) Salida(s)
. . Puerto LAN 1 127.0.0.1 20000 Nmea GPS,AML MationBir -
ha establecido una lista de Puerto LAN 2 127.0.0.1 20000 Nmea - Deptho
lnterfaCGS VélldaS, se pueden Puerto LAN 3 127.0.0.1 20000 Nmea -
| Agregar... | | Eliminar| | Configurar | [ Monitor | | Entrada| | Salida |
configurar y controlar los
parametros. La ventana de _—
.y . Cerrar
dialogo Configuracién E/S ' :

incluye dos listas, una para
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los puertos serie y una para los puertos de Ethernet (LAN). Se puede afiadir y eliminar
los puertos como permitan los recursos de interfaz proporcionados por el ordenador, y se
pueden definir los parametros de comunicacion para cada puerto por separado.

—  Configuracion E/S; Puertos Serie en la pagina 215

—  Configuracion E/S; Puertos LAN (Ethernet) en la pagina 217

Temas relacionados

Interfaces externas en la pagina 97

Menu Configuracion, funciones y ventanas de dialogo en la pagina 192
Instalacion en la pagina 212

Agregar puerto serie en la pagina 253

Configurar puerto serie en la pagina 252

Configurar puerto LAN en la pagina 248

Monitorizar puerto en la pagina 253

Seleccionar entrada en la pagina 255

Seleccionar salidas en la pagina 258

Configuracion E/S; Puertos Serie

Parametros

1

Puertos Serie
La lista muestra los puertos serie disponibles en el ordenador.

La lista se rellena automaticamente la primera vez que se abre la ventana de didlogo
Configuracién E/S después de una instalacion del software ES70, e indicara el
numero inicial de puertos serie disponibles en el ordenador. Si posteriormente afiade
un hardware de interfaz al ordenador, debe pulsar el boton Agregar para afiadir los
nuevos puertos a la lista.

Nombre

Esta es la identidad asignada del puerto serie. Por defecto, los puertos serie estan
numerados.

Recurso

Este es el puerto de comunicacion en el ordenador ES70. Normalmente se
denominan COM1, COM2 etc.

Velocidad

Este muestra la velocidad actual especificada para la linea serie. La velocidad
estandar definida para la comunicacion NMEA es 4800 baudios.
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10

216

Protocolo
Este es el protocolo actual especificado para la linea serie.

Cada linea serie puede recibir varios telegramas de forma simultdnea, siempre que
todos los telegramas utilicen el mismo protocolo.

Sin embargo, s6lo un dispositivo periférico puede estar conectado fisicamente al
puerto. Si desea conectar varios dispositivos periféricos a un sélo puerto serie,
debe dirigirlos a través de un “mezclador”. Este puede ser una unidad hardware o
un ordenador que recoja y transmita los telegramas.

Entrada(s)

Esta columna se utiliza para identificar el sensor externo (dispositivo de medida)
conectado al puerto.

Para elegir desde qué tipo de sensor externo se importan los datos, pulse el boton
Entrada.

Salida(s)

Esta columna se utiliza para identificar los datos que se exportan en el puerto.
Para elegir qué datos exportar, pulse el boton Salida.

Agregar

Pulse este boton para afiadir un nuevo puerto serie.

Esto es necesario si ha afiadido nuevo hardware al ordenador, por ejemplo al instalar
una placa adicional de interfaz. Si antes ha liberado un puerto serie que no usaba,
pero desea volverlo a utilizar en el sistema ES70, también debe pulsar este boton. El
botoén se desactiva si el ordenador no tiene mas puertos de comunicacion que ofrecer.
Si hay puertos disponibles, se abre una ventana de didlogo para elegir el puerto.

—  Agregar puerto serie en la pagina 253
Eliminar

Una vez que el sistema ES70 ha identificado y enumerado las lineas serie en el
ordenador, éstas no pueden utilizarse por otros programas en el mismo ordenador.

Si el sistema ES70 no necesita una linea serie determinada, puede liberarla para otro
uso. Pulse en el puerto disponible para seleccionarlo, y a continuacién pulse el
boton Eliminar para borrar el puerto de la lista. Tenga en cuenta que no se requiere
el reconocimiento, el puerto se elimina al instante.

Configurar

Para utilizar una linea serie para recibir o transmitir informacion, se deben configurar
sus parametros de comunicacion para que coincidan con el dispositivo periférico.

Pulse uno de los puertos de la lista para seleccionarlo, y a continuacién pulse el
botdn Configurar para configurar los parametros del puerto. Se abre una ventana de
didlogo dedicada.

—  Configurar puerto serie en la pagina 252
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11

12

13

Monitor

Si sospecha que la comunicacion en el puerto no es efectiva, defectuosa o que falla,
se puede monitorizar el flujo de telegramas.

Pulse uno de los puertos de la lista para seleccionarlo, y a continuacién pulse el
boton Monitor para observar la comunicacion de datos en el puerto seleccionado. Se
abre una ventana de didlogo dedicada.

—  Monitorizar puerto en la pagina 253
Entradas
Cuando anade un nuevo puerto, debe definir la fuente de los datos de entrada.

Pulse el puerto para seleccionarlo, y a continuacion pulse el boton Entradas para
definir desde qué sensores externos (dispositivos de medida) desea importar los
datos. Se abre una ventana de didlogo dedicada.

—  Seleccionar entrada en la pagina 255
Salida

Cuando configura un puerto para exportar datos, debe definir el tipo de datos a
enviar.

Pulse el puerto para seleccionarlo, y a continuacion pulse el boton Salida para definir
qué clase de datos desea exportar. Se abre una ventana de didlogo dedicada.

—  Seleccionar salidas en la pagina 258

Configuracion E/S; Puertos LAN (Ethernet)

Parametros

1

Puertos LAN

Esta lista muestra los puertos Ethernet de red de area local (LAN) disponibles en
el ordenador.

Cada placa de interfaz Ethernet en el ordenador es compatible con cualquier nimero
de puertos de red. Para afiadir un nuevo puerto, debe pulsar el boton Agregar para
afadir los nuevos puertos a la lista.

Nombre

Esta es la identidad dada al puerto de area local (LAN). Por defecto, los puertos
estdn numerados.

IP remota
Esta es la direccion IP (Protocolo Internet) de un ordenador remoto.

Si desea exportar la informacion a otro ordenador, debe definir esta direccion
IP, o introducir una direccion de difusion IP 255.255.255.255. La direccion
de difusion permitird que todos los ordenadores conectados a la red reciban la
informacion. Si s6lo desea recibir la informacion en el puerto LAN, no necesita
definir esta direccion.

347237/C 217



Simrad ES70

10

218

Puerto remoto

Si desea establecer una comunicacion punto a punto para importar datos de un
dispositivo periférico en la red, puede que necesite definir el puerto de red en el
ordenador remoto.

Para encontrar este numero de puerto, consulte la documentacion para la utilidad
software a usar en el ordenador remoto.

Protocolo

Este es el protocolo actual especificado por el puerto LAN. Cada puerto LAN puede
recibir multiples telegrama simultinemente, siempre que todos los telegramas
utilicen el mismo protocolo.

Entrada(s)

Esta columna se utiliza para identificar el sensor externo (dispositivo de medida)
conectado al puerto.

Para elegir desde qué tipo de sensor externo se importan los datos, pulse el boton
Entrada.

Salida(s)

Esta columna se utiliza para identificar los datos que se exportan en el puerto.
Para elegir qué datos exportar, pulse el botoén Salida.

Agregar

Pulse este boton para afiadir un nuevo puerto LAN.

Esto es necesario si ha afiadido nuevo hardware al ordenador, por ejemplo al instalar
una placa de interfaz Ethernet adicional. Si antes ha liberado un puerto LAN que
no se usaba, pero desea volverlo a utilizar en el sistema ES70, también debe pulsar
este boton.

Eliminar

Una vez que el sistema ES70 ha identificado y enumerado todos los puertos LAN
disponibles en el ordenador, €stos no pueden usarse por otros programas en el
mismo ordenador.

Si el sistema ES70 no necesita un determinado puerto LAN, puede liberarse para
otro uso. Pulse en el puerto correspondiente para seleccionarlo, y a continuacioén
pulse el boton Eliminar para borrar el puerto de la lista. Tenga en cuenta que no se
requiere ningun reconocimiento, el puerto se elimina al instante.

Configurar

Para utilizar un puerto LAN para recibir o transmitir informacion, se deben
configurar sus pardmetros de comunicacion para que coincidan con el dispositivo
periférico.

Pulse uno de los puertos de la lista para seleccionarlo, y a continuacion pulse el
botdn Configurar para configurar los parametros del puerto. Se abre una ventana de
dialogo dedicada.

—  Configurar puerto LAN en la pagina 248

347237/C



Funciones y ventanas de didlogo

11 Monitor

Si sospecha que la comunicacion en el puerto no es efectiva, defectuosa o que falla,
se puede monitorizar el flujo de telegramas.

Pulse uno de los puertos de la lista para seleccionarlo, y a continuacién pulse el
boton Monitor para observar la comunicacion de datos en el puerto seleccionado. Se
abre una ventana de didlogo dedicada.

—  Monitorizar puerto en la pagina 253
12 Entradas
Cuando anade un nuevo puerto, debe definir la fuente de los datos de entrada.

Pulse el puerto para seleccionarlo, y a continuacion pulse el boton Entradas para
definir desde qué sensores externos (dispositivos de medida) desea importar los
datos. Se abre una ventana de didlogo dedicada.

—  Seleccionar entrada en la pagina 255
13 Salida

Cuando configura un puerto para exportar datos, debe definir el tipo de datos a
enviar.

Pulse el puerto para seleccionarlo, y a continuacion pulse el boton Salida para definir
qué clase de datos desea exportar. Se abre una ventana de didlogo dedicada.

—  Seleccionar salidas en la pagina 258

Instalacion del transceptor

La ventana de didlogo Instalacion del transceptor se abre desde el boton Instalacién del
transceptor que aparece cuando pulsamos el boton Instalacién en el menu Configuracién.

Proposito

El proposito de la ventana de dialogo Instalacién del transceptor es establecer los
parametros necesarios para conectar el ordenador del sistema ES70 con el transceptor(es)
y el transductor(es).
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Descripcion

Esta ventana de didlogo
controla la instalacién

y desconexion de los
transceptores. Cada vez
que se abre esta ventana,
el software ES70 realiza
una busqueda automatica
de los transceptores en

la red Ethernet. Se puede
iniciar una busqueda
pulsando el boton
Explorar. Para conectarse
a un canal de frecuencia
disponible, seleccione el
transductor correcto en un canal disponible.

La ventana de didlogo presenta tres campos de pardmetros principales:
a  Lista de canales en la pagina 221.

b  Informacion transceptor en la pagina 222.

¢ Buscar transceptor en la pagina 224.

Consejo

En el sistema ES70, los parametros relacionados con la transmision y la profundidad del
transductor se controlan en la ventana de didlogo Operativa normal.

—  Operativa normal en la pagina 175

Cada transceptor contiene uno o mas canales de frecuencia.

Esta frase se utiliza para identificar la combinacion de un transceptor, los transductores
y las frecuencias ofrecidas. Los transceptores “split beam” contienen sélo un canal
cada uno.

La parte superior de la ventana de didlogo Instalacion del transceptor muestra una lista
de canales de frecuencia que son, o han sido instalados en la ES70. Para cada canal, se
proporciona una etiqueta de estado.

Los siguientes valores de Estado estan disponibles.

* Ocupado: El canal de frecuencia ya esta en uso, probablemente por otra ecosonda en
la misma red. No puede conectarse a este canal.

 Instalado: Este canal de frecuencia esta conectado en su sistema ES70.
* Perdido: Este canal de frecuencia no puede usarse.

* Disponible: Este canal de frecuencia esta libre y listo para usarse.
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Nota

Es muy importante que se configure el sistema ES70 para trabajar con el transductor(es)
correcto(s).

Temas relacionados

* Como instalar un canal de frecuencia en la pagina 88

» (Como desconectar un canal de frecuencia en la pagina 89

* Como modificar una direccion IP en la pagina 90

»  Menu Configuracion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192
* Operativa normal en la pagina 175

 Instalacion en la pagina 212

Lista de canales

El proposito de la lista de canales es ofrecerle una perspectiva general de los canales
de frecuencia disponibles. Si tiene muchos transceptores conectados, puede cambiar
el tamano de la ventana de didlogo o puede utilizar las dos flechas que aparecen a la
derecha de la lista para subir o bajar.

Tipo Direccién Ethernet Transductor Estado -
GPT 0090720171d3 ‘ 35 3 [EsssB v|‘ | Instalado |
GPT 00009ded3364 ‘ 38 3| [EsssB v|‘ [ Instalado |
Parametros

1 Tipo

Este es el tipo de transceptor disponible actualmente en la red.
GPT significa “General Purpose Transceiver” (Transceptor de proposito general).
2 Direccion Ethernet

Esta es la direccion Ethernet del transceptor. Esta direccion es fija, y no puede
cambiarse.

3  Transductor
Esta columna contiene la frecuencia y el tipo de transductor conectado.
La casilla de la izquierda no se usa en el Transceptor de proposito general (GPT).

La casilla de la derecha se usa para seleccionar el transductor. El transductor debe
registrarse en el software ES70 para que aparezca en la lista. Si no puede encontrar
su transductor en la lista, pongase en contacto con su distribuidor para actualizar el
componente de software pertinente en el sistema ES70.
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4 Estado
Los siguientes valores de Estado estan disponibles.

* Ocupado: El canal de frecuencia ya estd en uso, probablemente por otra ecosonda
en la misma red. No puede conectarse a este canal.

» Instalado: Este canal de frecuencia esta conectado en su sistema ES70.
* Perdido: Este canal de frecuencia no puede usarse.

» Disponible: Este canal de frecuencia esta libre y listo para usarse.

Informacion transceptor

Si pulsa sobre uno de los canales de frecuencia en la lista de canales, encontrara
informacion adicional sobre el transceptor relevante.

El proposito de la informacion del transceptor es ofrecerle una vision general de los
parametros técnicos del canal de frecuencia elegido. También puede elegir cambiar la
direccion IP en el transceptor o descargar el software necesario para su actualizacion.

Las actualizaciones del software estan solo disponibles siempre y cuando estén
distribuidos con el software operativo del sistema ES70.

Tenga en cuenta que la informacion aqui provista no es necesaria para el uso operativo.
Parametros
1  Cambiar la direccion IP

Los transceptores se suministran por parte de Simrad con una direccion Ethernet y
una direccion IP ya establecida. Si su sistema ES70 utiliza dos transceptores con
idénticas frecuencias, éstos por defecto tendran diferentes direcciones Ethernet
pero la misma direccion IP. Para que su sistema funcione, todos los transceptores
deberan tener una Unica direccion IP.

El boton abre el cuadro de dialogo Direccion IP para aceptar nuevas direcciones.

—  Como modificar una direccion IP en la pagina 90
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Descargar software del transceptor
Se puede actualizar el software en el Transceptor de propdsito general (GPT).

Esta actualizacion solo es necesaria si las nuevas funciones en el software ES70
necesitan una version de software mas nueva. La nota de lanzamiento del software
que se emita incluird las instrucciones necesarias. La actualizacion del software del
transceptor también puede ser util si se dispone de una unidad vieja.

Si la version de software en el transceptor es més reciente que la 020302 (2 Marzo
2002) solo se tendra que actualizar el software si se indica en la nota de lanzamiento.

Durante el uso normal no se vera obligado a actualizar el software del transceptor.

La actualizacion de software es una tarea facil y automatica, pero solo se debe hacer
cuando realmente sea necesario. Debido a la especial naturaleza de la comunicacion
entre el ordenador y el transceptor, el circuito de interconexion en el transceptor esta
sujeto a fuertes tensiones cuando se lleva a cabo la actualizacion de software. Por
desgracia, hemos visto que la electronica ha fallado en raras ocasiones. Ya que la
placa electronica debe devolverse a Simrad para reprogramarse, se aconseja que no
se haga la actualizacioén por uno mismo, y que se deje esta tarea al distribuidor.

El botén abre un cuadro de didlogo dedicado para verificar que realmente quiere
actualizar el transceptor.

—  Como actualizar el software del transceptor en la pagina 96
Identidad

Esta informacion refleja el tipo de transceptor conectado y la direccion Ethernet
unica del transceptor.

GPT significa “General Purpose Transceiver” (Transceptor de propdsito general).
Version

Esta informacion incluye la version unica de los parametros ofrecidos por los
transceptores. Se ofrecen los codigos que identifican frecuencia, nimero de serie
y “firmware”.

Version SW

Esta es la version del software que actualmente estd en funcionamiento en el
transceptor.

Direccion IP
Esta es la direccion IP actual del transceptor.
Nota

Si utiliza mas de un transceptor con la misma frecuencia, debe configurar estos
transceptores para que tengan diferentes direcciones IP.

Direccion IP conectada

Esta es la direccion IP de la placa Ethernet del ordenador que se utiliza para
comunicarse con el (los) transceptor(es).
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Disponible

Este parametro identifica si la frecuencia seleccionada esta actualmente disponible
para su uso en el sistema ES70. Si esta disponible, el estado vendra identificado
como True.

Buscar transceptor

Los parametros del Navegador se utilizan cuando desea comenzar una btisqueda
automatica de transceptores en la red. La comunicacion se hace entre su ordenador
(identificado son su Direccién IP local) y uno o mas transceptores.

Para buscar los transceptores en su navegador, compruebe que se muestra la direccion
IP de la placa Ethernet de su ordenador, y pulse sobre el boton Navegar. Todos los
transceptores conectados al ordenador a través de la red apareceran automaticamente en
la lista de canales. Cada transceptor estd identificado con etiqueta de estado aplicable.

Parametros

1

224

Direccion IP local

Esta es la direccion IP (Protocolo de Internet) de la placa local de interfaz de
Ethernet. Si tiene mas de una placa de interconexion, se le proporciona una lista
de las direcciones disponibles.

Importante

La placa Ethernet que se utiliza para comunicarse con el (los) transceptor(es) del
sistema ES70 transceiver(s) debe configurarse con la misma direccion que el (los)
transceptor(es).

Utilice la siguiente direccion IP en la placa Ethernet del ordenador:
Direccion IP: 157.237.14.12
Mascara de subred: 255.255.0.0

Si tiene mas de una placa Ethernet en su ordenador, configure una para comunicarse
con el (los) transceptor(es) utilizando la direccion IP y la mascara de Subred y una
para comunicarse con otra red local. Debera utilizar la funcionalidad del sistema
operativo para configurar estas direcciones IP.

Direccion IP remota
Seleccione la direccion del Protocolo de Internet (IP) para el transceptor remoto.

Si quiere localizar un transceptor utilizando la comunicacion Punto a punto
introduzca la direccion IP para el transceptor.

Si no sabe la direccion IP del transceptor, deje este campo en blanco y utilice la
comunicacion Transmitir.

Modo de Comunicacion
Elija Transmitir o Punto a punto..
Use Transmitir si no sabe la direccion (IP) del transceptor.

Use Punto a punto si sabe la direccion IP del transceptor. Debera entonces introducir
la direccion IP en el campo Direccién IP remota.
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Explorar

Este botdn inicia una btisqueda en la red de los transceptores disponibles. Los
transceptores encontrados se muestran automaticamente en la lista de canales con
sus estados actuales.

Licencia software

La ventana de didlogo Licencia software se abre desde el boton Licencia software que
aparece cuando pulsamos el botdn Instalacién en el ment Configuracion.

Proposito

El propdsito de la ventana de didlogo Licencia software es permitirle introducir un codigo
de licencia (cadena de texto) para desbloquear el funcionamiento del sistema ES70. Para
obtener el codigo de licencia requerido, pongase en contacto con su distribuidor.

Descripcion Licencia software [2](x]
La licencia basica permite que el

ordenador ES70 comunique con el Archivar/Reproducir X
transceptor. Salida de datos formateados EKS00 [x]

El sistema ES70 también Calcular dureza fondo [x]
proporciona otras funciones Biomass
avanzadas que requeriran de claves Apoyo para la comunicacion GPT

de licencia distintas para activarse.

a

. . Introducir licencia | 1D hardware: B29as
Archivar/Reproducir - |

Esta funcién le permite guardar | Aceptar | | Cancelar |  Aplicar
sus ecogramas en formato de

datos brutos y “reproducirlos”
posteriormente utilizando la funcion Reproducir en el boton Operacion.

—  Operativa en la pagina 171
—  Registrar en la pagina 178
Salida de datos formateados EKS00

Esta funcién le permite exportar los datos de profundidad del ES70 al formato de
datagrama patentado Simrad EK500.

—  Salida Ethernet en la pagina 208

Calcular dureza fondo

Esta funcién permite al sistema ES70 calcular y presentar la dureza del fondo.
—  Panel de informacion de Dureza del fondo en la pagina 144

Biomasa

Esta funcion permite al sistema ES70 calcular y presentar la informacion de la
biomasa.

—  Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143
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e  Apoyo para la comunicacion GPT

Esta funcion permite al ordenador ES70 comunicarse con el(los) transceptor(es).
Esta licencia software es esencial para las operaciones del sistema ES70.

Importante

Una vez que reciba las claves de licencia de software, no se pierda.

Parametros
1 Lista de funciones opcionales

Esta lista presenta las funciones opcionales que puede obtener se su sistema ES70.
Las funciones ya disponibles se identifican con una cruz oscura en la columna
de la derecha.

2  Hardware ID
Este campo presenta una identificacion tnica del ordenador.

Tenga en cuenta que las claves de licencia obtenidas estan conectadas a esta
identificacion de hardware, Si el software ES70 se traslada a otro ordenador, este
segundo ordenador tendra una identificacion de hardware diferente, y las claves
de licencia no seran operativas.

3 Introducir licencia
Pulse este boton para introducir una cadena de licencia.
Se abre una ventana de dialogo dedicada para aceptar la cadena de licencia.

Consejo

Si no tiene un teclado de ordenador conectado a su sistema ES70, pulse el boton
Teclado para abrir un teclado en pantalla.

Temas relacionados

* Procedimientos de software en la pagina 93

* Como obtener la licencia del sistema ES70 en la pagina 95

*  Menu Configuracion, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 192

* Instalacion en la pagina 212

226 347237/C



Funciones y ventanas de didlogo

Menu Activo; funciones y ventanas de
dialogo

Las siguientes funciones y parametros estan disponibles desde el ment Activo.

Pulse una vez en el icono bajo el menu Principal para abrir el menu Activo. ﬁ
Pulse de nuevo en el icono para cerrar el menu.

1

Ecograma

La ventana de didlogo Ecograma permite
configurar los pardmetros que controlan la
presentacion del ecograma. Las tres pestafias
controlan las lineas horizontales, el tipo de
ecograma con el TVG aplicado, y la velocidad de
paginacion del ecograma.

— Ecograma en la pagina 228
TVG

El propdsito del boton TVG es permitirle cambiar
la curva de “Time Varied Gain” (TVG) para los
ecos recibidos.

— TVG en la pagina 236
Filtro pulso a pulso

El Filtro pulso a pulso elimina el ruido y los ecos no deseados de la presentacion
del ecograma.

—  Filtro pulso a pulso en la pagina 237
Ganancia de fondo

El ajuste Ganancia de fondo controla la ganancia por debajo de la profundidad del
fondo detectada.

—  Ganancia de fondo en la pagina 238
Distribucion de tallas

La ventana de dialogo Distribucién de tallas le permite configurar los parametros
para el histograma presentado en el panel de informacion Distribucion de tallas.

—  Distribucion de tallas en la pagina 239
Detector de fondo

El propésito de la ventana de didlogo Detector de fondo es definir los limites de
profundidad superior e inferior que se usardn con mayor probabilidad durante el
funcionamiento del sistema ES70. En esta ventana de didlogo, también se puede
modificar el ajuste del Nivel de eco de fondo para cambiar la deteccion de fondo
respecto del eco de fondo.

—  Detector de fondo en la pagina 240
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Ecograma

La ventana de didlogo Ecograma se abre al pulsar el boton Ecograma en el menu Activo.

Proposito

La ventana de didlogo Ecograma permite configurar los pardmetros que controlan la
presentacion del ecograma. Las tres pestafias controlan las lineas horizontales, el tipo de
ecograma con el TVG aplicado, y la velocidad de paginacion del ecograma.

Descripcion

La ventana de didlogo Ecograma es la fuente principal para todas las opciones de
presentacion del ecograma.

La ventana incluye tres pestafas para configurar los pardmetros.
1 Lineas

La pestaia Lineas en la ventana de didlogo Ecograma permite cambiar la apariencia
de la linea de fondo. Puede anadir una linea adicional, y ademas permite habilitar
una linea blanca o una linea de indicador de la dureza. La pestafia ofrece varias
lineas de informacion horizontal, y puede habilitar las anotaciones.

2  Ecograma

La pestana Ecograma en la ventana de dialogo Ecograma le permite seleccionar qué
curva TVG usar para el ecograma. Puede elegir entre varias curvas estandar, o
hacer la suya propia. La pestaia también le permite elegir qué tipo de ecograma
desea mostrar.

3 Eje horizontal

La pestaiia Eje Horizontal en la ventana de didlogo Ecograma le permite elegir la
escala horizontal del ecograma. Controla como de “rapido” se mueve el ecograma
de izquierda a derecha sobre la pantalla de presentacion.

Temas relacionados

* Marcadores de ecograma en la pagina 135

* Como establecer marcadores horizontales en la pagina 66

» Como establecer marcadores verticales en la pagina 67

»  Como seleccionar la ganancia TVG en la ventana Ecograma en la pagina 68
» Como identificar mas facilmente el contorno del fondo en la pagina 71

» (Como controlar la biomasa actual en la pagina 81

* Anotaciones en la pagina 195

* Ganancia TVG en la pagina 303

*  Menu Activo, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 227

228 347237/C



Funciones y ventanas de didlogo

Ecograma; pestafa Lineas

La pestafia Lineas en la )
., Ecograma 7

ventana de didlogo Ecograma

permite cambiar la apariencia

de la linea de fondo. Puede

-~
x|

Lfneasx] EcogramaT Eje Horizontalx]

afadir una linea adicional  Honzontal Vertical

| . L7 ~Fondo ~Marca
y ademaS permlte habllltar IE Linea de fondo .’i‘. Ninguno
una linea blanca o una (® No ) Hora [minuto]
linea de indicador de la () Linea Blanca () Distancia [0.1 mn]
dureza. La pestafa ofrece @01 ~Anotaciones
varias lineas de informacion ~Lineas [] Texto
horizontal, y puede habilitar [ Arrastre [Linea

[] Profundidad Variable
[] Otro alcance

Importante []Biomasa |10000 ~

Tenga en cuenta que los Escala
cambios realizados en esta 5 1 -
pestaia solo se aplicaran
por defecto al ecograma _ — ‘
“activo” seleccionado en Aplicar a todo | Aceptar || Cancelar |  Aplicar
este momento (identificado
por un borde grueso). Si
desea aplicar los cambios a todos los ecogramas del mismo tipo (por ejemplo todos los
ecogramas referidos al fondo), pulse Aplicar a todo.

las anotaciones.

Parametros
1 Fondo horizontales

La linea de fondo puede activarse o desactivarse. Ademas, puede activar la linea
blanca o la informacion de dureza del fondo.

a Linea de fondo

Cuando esta activada, el fondo detectado se muestra como una fina linea en el
ecograma. La linea se dibuja con el color de primer plano actual.

— Linea de Fondo en la pagina 136
b  Ninguno
No se muestra ni la linea blanca ni la informacion de dureza.
¢ Linea blanca
Se dibuja una banda con el color de fondo actual por debajo del fondo detectado.
— Linea Blanca en la pagina 136
d Dureza

Se muestra la dureza actual del fondo por debajo del fondo detectado, usando
un codigo de colores.

—  Panel de informacion de Dureza del fondo en la pagina 144
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Lineas horizontales

Este campo permite activar o desactivar otras lineas horizontales en el ecograma.

a

Arrastre

Cuando esté disponible y conectado, los sistemas de red (PI e ITI) comunican
la profundidad de la relinga superior y/o la distancia entre la relinga superior
e inferior al sistema ES70 en intervalos regulares.

Se pueden introducir los pardmetros de la red de forma manual usando la
ventana de didlogo Arrastre. Esto es util para sistemas de sensores de red que
no miden la apertura de la red, o cuando la distancia medida entre la relinga
superior e inferior no es exacta.

Si se tiene un sistema Simrad PI o ITI conectado, se puede monitorizar la
profundidad de los sensores pertinentes. La informacién de estos sensores se
dibuja como lineas horizontales en el ecograma ES70.

Para configurar un puerto de interfaz para comunicarse con los sistemas PI e
ITI, utilice la ventana de didlogo Configurar E/S.

—  Arrastre en la pagina 206
—  Configuracion E/S en la pagina 214

El ecograma de red solo se dibuja cuando se dispone de la informacion de
posicion de la red.

—  Ecograma de Arrastre en la pagina 135
— Linea de Arrastre en la pagina 137
Profundidad variable

Cuando se activa se coloca una linea de profundidad horizontal donde se pulse
en el ecograma. Esto se utiliza generalmente para medir la profundidad del
agua, la profundidad de un cardumen o incluso un eco aislado.

Para mover la linea de profundidad, pulse sobre ella, y arrastrela arriba o abajo.
La profundidad de la linea se muestra en una pequena casilla a la izquierda
del ecograma.

— Linea de Profundidad Variable en la pagina 138
Otro alcance

Esta funcion se utiliza cuando se configura el sistema ES70 para mostrar el
ecograma referido a la superficie y al fondo simultdneamente. Cuando esta
activa, dos lineas horizontales en el ecograma de superficie indican el alcance
seleccionado en el ecograma de fondo.

—  Linea de Otro Alcance en la pagina 138
Biomasa

Esta opcion escribe una curva en el ecograma indicando la biomasa medida
para cada pulso individual.

Se puede cambiar la escala de la curva para adaptarse al espacio vertical
disponible en el ecograma.

— Linea de Biomasa en la pagina 139
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3  Escala horizontales

Se dibujan lineas de escala horizontales equidistantes dentro del ecograma con el
color del primer plano actual; negro durante el dia y blanco durante la noche.

Se pueden dibujar un maximo de 10 lineas de escala.

—

Escala en la pagina 140

No se dibuja ninguna linea de escala cuando el contador de lineas de escala se
fija a cero.

4  Marcas

Cuando se activa, esta funcion coloca unos marcadores verticales en el ecograma.

—

a

Marcas verticales en la pagina 140
Ninguna

No se muestran marcas verticales.
Tiempo

Esta opcidn dibuja una pequena linea vertical en la parte superior del ecograma
una vez cada cierto nimero de minutos.

Distancia

Esta opcidn inserta una pequeia linea vertical en la parte superior del ecograma
una vez cada cierto nimero de millas nauticas.

Anotaciones

Seleccione 7exto o Linea para visualizar las anotaciones en la vista del
ecograma.

— Anotaciones en la pagina 141

Si selecciona Linea, la anotacion ird acompafiada de una linea vertical que
mejore su visibilidad.

Las anotaciones se pueden controlar desde la ventana de didlogo Anotaciones.

—  Anotaciones en la pagina 195

5  Aplicar a todo

Pulse este boton para implementar los cambios a todos los ecogramas que se usan
actualmente en el sistema ES70.
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Ecograma; pestaina Ecograma

La pestafia Ecograma en la
ventana de didlogo Ecograma
le permite seleccionar qué
curva TVG usar para el
ecograma. Puede elegir entre
varias curvas estandar, o
hacer la suya propia. La
pestafia también le permite
elegir qué tipo de ecograma
desea mostrar.

Importante

Tenga en cuenta que los
cambios realizados en esta
pestaia solo se aplicaran

por defecto al ecograma
“activo” seleccionado en este
momento (identificado por
un borde grueso). Si desea
aplicar los cambios a todos
los ecogramas del mismo tipo

|

Ecograma (2] (]

Lineas | Ecograma | Eje Horizontal )

~TVG ~Tipo ecograma ——
oo e
(=) Cardimen (20 log TVG)
(O Peces (40log TVG) | ~TVG de fondo
() Blancos (40 log TVG) A0log TVG  ~
() Distintos objetivos (40 log TVG)
() Usuario (Variable TVG) | - TVG usuario

20,0 =
Aplicar a todo Aceptar Cancelar Aplicar

(por ejemplo todos los ecogramas referidos al fondo), pulse Aplicar a todo.

Parametros

1 TVG

Este campo le permite definir la curva de Ganancia variable con el tiempo (TVG)
aplicada para los ecos recibidos.

Se dispone de los siguientes ajustes de TVG:

a  Potencia (Sin TVG)

No se implementa la ganancia TVG. Este ajuste es muy poco utilizado.

b  Cardumen (20 log TVG)

Este ajuste de ganancia ofrece una amplificacion mas débil cerca del fondo.
Se ha disefiado para proporcionar los mejores ecos para los carduimenes. El
tamafo de un cardumen permite detectarlo incluso con ganancia reducida.

¢ Peces (40 log TVG)

Este ajuste de ganancia proporciona una amplificacion mayor cerca del fondo.
Se ha disefiado para proporcionar los mejores ecos de los peces aislados.

232
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Blancos (40 log TVG)

Basicamente, este ajuste utiliza la misma amplificacion TVG que Peces, pero
se implementa un filtrado y compensacion adicional. Solo se muestran los
ecos detectados e interpretados como un so6lo pez. Los ecos son compensados
por su posicion fisica en el haz (compensacion de haz). Esto significa que los
peces en la region externa del haz se ajustan al tamafio correcto aunque sus
ecos son mas débiles.

Tenga en cuenta que este ajuste Blancos (40 log TVG) s6lo funciona con
transductores “split beam”.

Distintos objetivos (40 log TVG)

Basicamente, este ajuste utiliza la misma amplificacion TVG que Peces, pero
se implementa una compensacion de haz adicional. Los ecos detectados e
interpretados como peces aislados se ajustan a su tamafio correcto de acuerdo a
su posicion fisica en el haz.

Tenga en cuenta que este ajuste Distintos objetivos (40 log TVG) solo funciona
con transductores “split beam”

Usuario (TVG variable)

Este ajuste le permite definir su propia configuracion de TVG.

Recuerde que también puede seleccionar TVG a través del boton TVG en el ment
Activo .

—

TVG en la pagina 236

2 Tipo de ecograma

Utilice este campo para seleccionar qué clase de ecograma desea ver.

a
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Superficie

El ecograma esta referido a la superficie del mar. La profundidad inicial
(limite superior del ecograma) y el alcance vertical (a través del ecograma)
se seleccionan manualmente por los botones Alcance inicial y Alcance en el
menu Principal.

La biomasa se calcula automaticamente en base a las opciones que se hagan en
la ventana de didlogo Intervalo de calculo; dentro de un plazo determinado, un
numero de pulsos definido, o una porcion de la presentacion del ecograma. Los
datos se toman entonces desde una zona del eco que empieza inmediatamente
después del pulso transmitido, y que termina justo sobre la profundidad
detectada.

Si se ha limitado el alcance vertical (usando los ajustes Alcance y Alcance
inicial), la zona resultante se usa para los calculos de biomasa. Si el fondo del
mar esta claramente definido con una tnica deteccion de fondo, el eco del
fondo no se incluiré en los calculos. Por lo tanto, si desactiva el detector de
fondo, el eco de fondo se incluira en los calculos.

—  Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143
—  Alcance inicial en la pagina 166

—  Alcance en la pagina 164
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b Fondo

El ecograma esta referido al fondo. La profundidad final (limite inferior del
ecograma) y el alcance vertical se seleccionan manualmente por los botones
Alcance inicial y Alcance en el menu Principal. Solo se presenta el ecograma
en los pulsos que detectan el fondo correctamente.

El célculo de la biomasa se hace del mismo modo que para los ecogramas
de Superficie.

¢ Pelagico

Este ecograma es muy parecido al de Superficie. Sin embargo, la biomasa se
calcula de una forma diferente.

Los calculos de biomasa no estan restringidos por la deteccion de fondo. Esto
significa que el eco del fondo se incluiréd en los calculos si se encuentra dentro
de la escala elegida.

Ejemplo 25  Estimacion de la biomasa

Si esta estudiando un cardumen pelagico, establezca Alcance inicial y
Alcance para incluir el cardumen. Si el cardumen es lo suficientemente
grande, el ecograma de Superficie puede confundirlo por error como
fondo, y las lecturas de biomasa seran falsas, El ecograma Peldgico no
tendrd en cuenta la deteccion de fondo, y dard una estimacion correcta
de la biomasa.

d Arrastre
Este ecograma se refiere a la apertura vertical de la red.

El ecograma solo se dibuja cuando la informacion de posicion de la red esta
disponible.

—  Arrastre en la pagina 206

El célculo de la biomasa se hace del mismo modo que para los ecogramas
de Superficie.

TVG de fondo

Utilice este campo para configurar la TVG para el detector de fondo.
TVG usuario

Utilice esta casilla para definir su propia curva de TVG.

Nota

Para que esta eleccion sea efectiva, el tipo de TVG debe establecerse en “Usuario”.

Aplicar a todo

Pulse este boton para implementar los cambios a todos los ecogramas que se usan
actualmente en el sistema ES70.
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Ecograma; pestana Eje Horizontal

La pestana Eje Horizontal — =
. Ecograma EINE:

en la ventana de didlogo
Ecograma le permite elegir - - .
la escala horizontal del [ Lineas | Ecograma | Eje HOI’IZOFTEE]P}
ecograma. Controla como ol R

I L Listancia ] - mn =
de “rapido” se mueve el
ecograma de izquierda a
derecha sgbre la pantalla de O Hora 20 | minutos _
presentacion.
Importante i — . )

(=) Pulso 1000 - [x] Tamafo de vista

Tenga en cuenta que los
cambios realizados en esta B
pestafia solo se aplicaran (0 Velocidad i
por defecto al ecograma
“activo” seleccionado en este Slilzs - - —
momento (identificado por (U Ninguno (») Auto () Hora () Distancia
un borde grueso). Si desea _ - ;
aplicar los cambios a todos Aplicar a todo | Aceptar || Cancelar |  Aplicar

los ecogramas del mismo
tipo (por ejemplo todos los
ecogramas referidos al fondo), pulse Aplicar a todo.

Parametros

1  Eje horizontal
Se puede configurar la velocidad horizontal en funcién de cuatro parametros.
* Distancia

La escala horizontal del ecograma se basa en la distancia recorrida. Elija la
resolucion y las unidades con las casillas proporcionadas.

* Tiempo
La escala horizontal del ecograma se basa en el tiempo. Elija la resolucion y las
unidades con las casillas proporcionadas.

* Pulso

La escala horizontal del ecograma se basa en el numero de pulso (transmisiones)
hechas. Elija la resolucion y las unidades con las casillas proporcionadas.
Compruebe la casilla Tamaiio de vista para especificar que el nimero de pixeles
horizontales deberan definir el nimero de pulsos horizontales presentados (Un
pulso por pixel).

* Velocidad

La escala horizontal del ecograma se basa en la velocidad que se elija. Elija la
velocidad con la regla proporcionada.
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2 Etiqueta

Estas opciones controlan las etiquetas de informacion en la esquina inferior
izquierda del ecograma. Esta etiqueta se usa para identificar el eje.

3 Aplicar a todo

Pulse este boton para implementar los cambios a todos los ecogramas que se usan
actualmente en el sistema ES70.

TVG

La funcion TVG se activa al pulsar el boton TVG en el menu Activo.

Proposito

El proposito del boton TVG es permitirle cambiar la curva de “Time Varied Gain” (TVG)
para los ecos recibidos.

Descripcion

La seleccion que se hace con el botén TVG es la misma
que en la pestafia Ecograma en la ventana de didlogo
Ecograma.

La funciéon TVG se describe con mas detalle en el
capitulo de teoria de las ecosondas.

—  Ecograma; pestaiia Ecograma en la pagina 232
—  Ganancia TVG en la pagina 303
Parametros
1 TVG
Se dispone de los siguientes ajustes de TVG:
a  Potencia (Sin TVG)
No se implementa la ganancia TVG. Este ajuste es muy poco utilizado.
b  Cardumen (20 log TVG)

Este ajuste de ganancia ofrece una amplificacion mas débil cerca del fondo.
Se ha disefiado para proporcionar los mejores ecos para los cardumenes. El
tamafo de un cardumen permite detectarlo incluso con ganancia reducida.

¢ Peces (40 log TVG)

Este ajuste de ganancia proporciona una amplificacion mayor cerca del fondo.
Se ha disefiado para proporcionar los mejores ecos de los peces aislados.
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d Blancos (40 log TVG)

Basicamente, este ajuste utiliza la misma amplificacion TVG que Peces, pero
se implementa un filtrado y compensacion adicional. Sélo se muestran los
ecos detectados e interpretados como un so6lo pez. Los ecos son compensados
por su posicion fisica en el haz (compensacion de haz). Esto significa que los
peces en la region externa del haz se ajustan al tamafo correcto aunque sus
ecos son mas débiles.

Tenga en cuenta que este ajuste Blancos (40 log TVG) so6lo funciona con
transductores “split beam”.

e Distintos objetivos (40 log TVG)

Basicamente, este ajuste utiliza la misma amplificacion TVG que Peces, pero
se implementa una compensacion de haz adicional. Los ecos detectados e
interpretados como peces aislados se ajustan a su tamafio correcto de acuerdo a
su posicion fisica en el haz.

Tenga en cuenta que este ajuste Distintos objetivos (40 log TVG) s6lo funciona
con transductores “split beam”

f  Usuario (TVG variable)
Este ajuste le permite definir su propia configuracion de TVG.
2 Aplicar a todo

Pulse este boton para implementar los cambios a todos los ecogramas que se usan
actualmente en el sistema ES70.

Temas relacionados

» Como seleccionar la ganancia TVG en la ventana Ecograma en la pagina 68
*  Menu Activo, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 227

» FEcograma; pestaiia Ecograma en la pagina 232

* Ganancia TVG en la pagina 303

Filtro pulso a pulso

La funcién Filtro pulso a pulso se activa al pulsar el boton Filtro pulso a pulso en el
menu Activo.

Proposito

El Filtro pulso a pulso elimina el ruido y los ecos no deseados de la presentacion del
ecograma.
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Descripcion

El filtro tiene tres intensidades diferentes. Como el

filtro pulso a pulso compara los ecos de las ultimas

transmisiones (pulsos) y ecos del sistema ES70,

tendrd en cuenta esta cantidad seleccionada de estas

transmisiones (“pulsos”) para hacer una presentacion

estable al cambiar la mayoria de los pardmetros del

sistema ES70. La rutina de filtrado tiene en cuenta los movimientos del barco cuando
compara los ecos de pulso a pulso.

Parametros
1  Filtro pulso a pulso

Se proporcionan las siguientes opciones de filtrado:

a Off
Sin filtrado
b 2de3

Para mostrar el eco actual, el mismo eco debe estar presente en al menos dos
de los tres pulsos anteriores.

C 2de?2

Para mostrar el eco actual, el mismo eco debe estar presente en dos de los
dos pulsos anteriores.

d 3de3

Para mostrar el eco actual, el mismo eco debe estar presente en tres de los
tres pulsos anteriores.

2 Aplicar a todo

Pulse este boton para implementar los cambios a todos los ecogramas que se usan
actualmente en el sistema ES70.

Temas relacionados

» Como eliminar las interferencias y el ruido del propio barco de los ecogramas en
la pagina 70

*  Menu Activo; funciones y ventanas de dialogo en la pagina 227

Ganancia de fondo

La funcion Ganancia de fondo se activa al pulsar el boton Ganancia de fondo en el menu
Activo.

Proposito

El ajuste Ganancia de fondo controla la ganancia por debajo de la profundidad del fondo
detectada.
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Descripcion

La ganancia de fondo puede ajustarse entre —30 dB y
+30 dB.

Parametros
1 [Valor]

Elija un valor entre -30 y +30.
2 Aplicar a todo

Pulse este boton para implementar los cambios a todos los ecogramas que se usan
actualmente en el sistema ES70.

Temas relacionados

*  Menu Activo, funciones y ventanas de didlogo en la pagina 227

Distribucion de tallas

La ventana de didlogo Distribucién de tallas se abre al pulsar el boton Distribucién de
tallas en el menl Activo.

Propdsito

La ventana de dialogo Distribucion de tallas le permite configurar los parametros para el
histograma presentado en el panel de informacion Distribucion de tallas.

Descripcion

La ventana de dialogo
Distribucion de tallas le
permite configurar el
histograma de la distribucion
de tallas a sus necesidades.
Puede configurar el modo,
los limites superior e inferior,
la precision y la resolucion
vertical.

Parametros
1 Modo

Esta funcion especifica si el histograma mostrara la distribucion de tallas en funcion
de la talla, la intensidad del eco o el peso.

a  Longitud: El histograma muestra la distribucion de tallas como una longitud
en unidades métricas.

b  dB: El histograma muestra la distribucion de tallas como un valor de intensidad
del eco en dB.

¢ Peso: El histograma muestra la distribucion de tallas como un peso en unidades
métricas.
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2  Limite inferior

Esta funcion especifica el limite inferior del panel de informacion Distribucion
de tallas.

Ejemplo 26  Distribucion de tallas, limite inferior

Si se ha elegido un modo Longitud, y especifica 10 en la casilla, los peces por
debajo de 10 cm no se mostraran en el panel de informacion Distribucion
de tallas.

3  Limite superior

Esta funcién especifica el limite superior del histograma Distribucion de tallas.

Ejemplo 27  Distribucion de tallas, limite superior

Si se ha elegido un modo Peso, y especifica 7000 en esta casilla, los peces que
pesen mas de 7 kg no se mostraran en el panel de informacion Distribucion
de tallas.

4  Resolucion

Esta funcion especifica la precision del panel de informacion Distribucion de tallas;
es decir la cantidad de barras verticales usadas.

5 Porcentaje max.(imo)

Esta funcién controla la resolucion vertical del panel de informacién Distribucion
de tallas

Temas relacionados
* Panel de informacion de Distribucion de tallas en la pagina 145
» Como controlar la distribucion de tallas de los peces en la pagina 79

* Menu Activo, funciones y ventanas de dialogo en la pagina 227

Detector de fondo

La ventana de didlogo Detector de fondo se abre al pulsar el boton Detector de fondo
en el menu Activo.

Proposito

El propdsito de la ventana de didlogo Detector de fondo es definir los limites de
profundidad superior e inferior que se usardn con mayor probabilidad durante el
funcionamiento del sistema ES70. En esta ventana de didlogo, también se puede
modificar el ajuste del Nivel de eco de fondo para cambiar la deteccion de fondo respecto
del eco de fondo.
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Descripcion

La ventana de didlogo Detector
de fondo proporciona unos limites
separados para la profundidad
minima y maxima. Estos limites
pueden utilizarse para conseguir -fi-0m -[- 0m
el “bloqueo de fondo” en la o[- o[-
profundidad cuando el sistema
ES70 esta emitiendo pulsos.

La sonda necesita este bloqueo
para localizar la profundidad
correcta, y para mantenerla
durante el funcionamiento, a pesar
de que la profundidad cambie
constantemente.

El pardmetro Nivel de eco de fondo
permite modificar manualmente Nivel de eco de fondo 50 -
donde se detectard la profundidad
en el eco de fondo.

Parametros

1

Detector de fondo [2] z

~ [%] Deteccion fondo

Profundidad minima Profundidad maxima

-1~ 10000 m -1~ 10000 m

2 ] [ 1000 2

-

Aplicar atodo | | Aceptar | | Cancelar Aplicar

Deteccion de fondo
Esta funcion permite activar y desactivar la deteccion de fondo. Pulse para activarla.
Profundidad minima

El detector de fondo inicia la busqueda del eco de fondo a esta profundidad. El
detector fallard en aguas poco profundas si se selecciona un valor de profundidad
grande, y la cola del pulso de transmision puede causar problemas si se elige un
valor demasiado pequeiio.

Se puede introducir el valor deseado de Profundidad minima arrastrando el control
arriba o abajo, o a través de la casilla.

Profundidad maxima

Para buscar el eco del fondo hasta esta profundidad siempre que se pierda el fondo.
Introduzca un valor de profundidad ligeramente mayor que el punto mas profundo
que espera alcanzar para evitar la molestia de tener largos intervalos de tiempo de
muestreo cada vez que se pierde el fondo. Un valor de profundidad de 0 o inferior a
la profundidad minima desactiva el detector de fondo.

Nota

Si se establece la profundidad maxima a un valor igual o menor que el valor minimo,
el algoritmo de deteccion de fondo se desactivara. El sistema ES70 no podra
detectar el fondo de ninguna manera, y la profundidad que se muestra sera 0.00 m

Se puede introducir el valor deseado de Profundidad maxima arrastrando el control
arriba o abajo, o a través de la casilla.

Nivel de eco de fondo
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El parametro Nivel de eco de fondo permite (eoot0217.005

modificar manualmente donde se detectara la @

profundidad en el pulso de fondo. El ajuste no '

tiene efecto sobre la capacidad del sistema ES70 Og /J\ \ -30dB

para detectar y seguir el fondo. @i % \ -50 dB

a  El pico del pulso de fondo @)$ B § -70dB
Pl

b Nivel de eco de fondo por defecto [11 ] \

¢ Nivel de eco de fondo aproximado para la i (S —

deteccion de peces planos
d  Nivel de eco de fondo aproximado para la deteccion de pradera marinas

El pulso de fondo basicamente identifica la profundidad del fondo justo antes del
pico del pulso (A). Sin embargo, éste puede que no sea el fondo real. Por ejemplo,
si el pulso de fondo lo genera un fondo de roca bajo una gruesa capa de lodo, la
profundidad actual es ligeramente menor. Por esta razdn, el sistema ES70 se ajusta
por defecto para dar una lectura de profundidad unos pocos milisegundos antes
del pico del pulso. Esto se hace mediante el ajuste del nivel de eco de fondo a un
valor por defecto de -50 dB (B).

El fondo actual no aparecerd nunca en el pico del pulso de fondo (A), siempre estara
un poco antes del pico. Al cambiar el pardmetro Nivel de eco de fondo puede tener
detectado el fondo antes. Esta funcion puede, por ejemplo, usarse cuando se pescan
peces planos, o cuando se estan recolectando las algas marinas.

—  Pendientes del fondo en la pagina 300
Consejo

Si utiliza un sistema Olex, puede aprovecharse del parametro Nivel de eco de fondo
para detectar las praderas marinas. Reduzca el valor del nivel de eco de fondo
(hagalo mas negativo) para que se detecte el fondo por encima de una zona de algas
marinas. El Olex detectard entonces el fondo real, y el resultado es la altura de

las algas marinas.

—  Como ajustar el nivel de eco de fondo para localizar algas en la pagina 77

Ejemplo 28  Uso del parametro Nivel de eco de fondo para la deteccion de peces
planos

Si se pesca lenguado, platija o especies similares, puede usarse el pardmetro
Nivel de eco de fondo para mejorar la deteccion de los peces. Aumente el valor
del nivel de eco de fondo (hagalo mas positivo) para que el fondo se detecte
un poco mas profundo que la profundidad correcta. El sistema ES70 entonces
“sacard” los peces mejor, y se mostraran los peces planos como se encuentran
“sobre” el fondo.

—  Como ajustar el nivel de eco de fondo para localizar peces planos en
la pagina 76
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5

Aplicar a todo

Pulse este boton para implementar los cambios a todos los ecogramas que se usan
actualmente en el sistema ES70.

Temas relacionados

Como definir la profundidad maxima y minima en la pagina 75

Como ajustar el nivel de eco de fondo para localizar peces planos en la pagina 76
Como ajustar el nivel de eco de fondo para localizar algas en la pagina 77

Menu Activo, funciones y ventanas de dialogo en la pagina 227

Pendientes del fondo en la pagina 300
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Otras funciones y ventanas de dialogo

Las ventanas de didlogo descritas en esta seccion se abren todas desde dentro de otras
ventanas de didlogo del sistema ES70. No se abren directamente desde el sistema de
menus.

1  Configurar puerto LAN

La ventana de didlogo Configurar puerto LAN le permite definir los parametros para
la comunicacion Ethernet (Red de area local (LAN)) con los sensores externos
(dispositivos de medida) o sistemas periféricos.

—  Configurar puerto LAN en la pagina 248
2 Configurar puerto serie

La ventana de didlogo Configurar puerto serie le permite definir los parametros para
la comunicacion serie.

—  Configurar puerto serie en la pagina 252
3 Agregar puerto serie

El proposito de la ventana de didlogo Agregar puerto serie es permitirle poner un
puerto serie libre (puerto COM) en el ordenador ES70 para utilizar con fines de
interfaz.

—  Agregar puerto serie en la pagina 253
4  Monitorizar puerto

La ventana de didlogo Monitorizar puerto le permite estudiar el flujo de
comunicacion en el puerto serie o Ethernet (Red de area local (LAN)) elegido.

—  Monitorizar puerto en la pagina 253
5  Seleccionar entrada

La ventana de didlogo Seleccionar entrada le permite seleccionar la informacion de
sensores (dispositivos de medida) o sistemas externos, y conectarlos a la entrada
Ethernet (LAN) o linea serie del sistema ES70 elegida.

—  Seleccionar entrada en la pagina 255
6  Seleccionar salidas

La ventana de dialogo Seleccionar salidas le permite seleccionar la informacion a
exportar a los sistemas periféricos en la salida Ethernet (Red de Area Local (LAN))
o linea serie elegida.

—  Seleccionar salidas en la pagina 258
7  Mensajes
Los Mensajes le permiten leer y reconocer los mensajes del sistema ES70.

—  Mensajes en la pagina 259
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10

11

12

13

Reproducir archivo

El proposito de la ventana de didlogo Reproducir archivo es elegir el(los) archivo(s)
que se usan para reproducir el ecograma. Los nombres de los archivos se han
generado automaticamente, y cada archivo esta identificado con la hora y la fecha
en que fue creado.

—  Reproducir archivo en la pagina 261
Archivo de salida

La ventana de didlogo Archivo de salida se utiliza para especificar qué salida desea
guardar a un archivo de datos, y en qué directorio del disco se colocara el(los)
archivo(s) de datos.

—  Archivo de salida en la pagina 263
Datagrama EKS00

La ventana de didlogo Datagrama EK500 se utiliza para especificar qué datagramas
EK500 dar a la salida. Tenga en cuenta que los cambios hechos en esta ventana
tendran efectos tanto en la salida Ethernet como en el archivo de salida de datos
EK500.

—  Datagrama EK500 en la pagina 266
Alcance de fondo

La ventana de didlogo Alcance de fondo se utiliza para especificar el alcance vertical
de profundidad para los datos del ecograma referido al fondo que se exportan a los
dispositivos periféricos, o guardados al archivo.

—  Alcance de fondo en la pagina 269
Alcance de superficie

La ventana de didlogo Alcance de superficie se utiliza para especificar el alcance
vertical de profundidad para los datos del ecograma referido a la superficie que se
exportan a los dispositivos periféricos, o guardados al archivo.

—  Alcance de superficie en la pagina 270
Deteccion de un blanco

La ventana de didlogo Detecciéon de un blanco se utiliza para ajustar los parametros
de funcionamiento para detectar los blancos individuales.

—  Deteccion de blancos individuales en la pagina 271

Alarmas de Profundidad

La ventana de didlogo Alarmas de Profundidad se abre haciendo doble click en el campo
Alarmas de Profundidad. Este campo se encuentra en la parte derecha de la Barra Titulo.

( Depth A |

10m 1000 m
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Proposito

La ventana de didlogo Alarmas de profundidad le permite establecer un limite minimo
y maximo para la alarma de profundidad. Se le notificard por tanto si la profundidad
actual cambia excediendo los limites establecidos por usted.

Descripcion

La ventana de didlogo Alarmas
de profundidad le permite
definir los limites tanto para la
profundidad maxima como para
la minima.

Las alarmas de profundidad del
sistema Simrad ES70 cumplen
los requisitos establecidos

por la Organizacion Maritima
Internacional (IMO) aplicados
a la navegacion.

Una alarma saltara si:

a  la profundidad actual es
menor que lo establecido
en la alarma de profundidad
minima , o

b la profundidad actual es mayor que lo establecido en la alarma de profundidad
maxima

Una funcion dedicada le permite inhabilitar todas las alarmas de profundidad a la vez,

mientras que otra opcion le permitira habilitar o deshabilitar una alarma audible.

Cuando una alarma salta, el campo Alarmas de profundidad cambia
de color y se vuelve rojo. Esta alerta también se presenta en
forma de mensaje en el sistema de mensajeria y - en caso de estar
habilitado- emitira una sefial de audio.

Para reconocer la alarma, haga clic en el campo Alarmas de profundidad para abrir la
ventana de didlogo. El sonido de la alarma se deshabilitara automaticamente. Para
“reiniciar” la alarma, haga clic en Utilizar Sonido de Alarma para habilitarlo.

Si el valor de la profundidad se establece en 0, la alarma est4 deshabilitada.

Importante

Si el detector del fondo del sistema ES70 falla a la hora de detectar el fondo cuando
la alarma de profundidad esta deshabilitada, o si estd apagada, la alarma saltara
independientemente de la profundidad actual.
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Parametros

1

Alarma de Profundidad Minima

La Alarma de Profundidad Minima le permite establecer la profundidad minima para
que salte la alarma. Si el sistema ES70 detecta que la profundidad actual es menor
que el valor que introdujo aqui, la alarma se activara.

Si el valor de la profundidad se establece en 0, la alarma estd deshabilitada.
Alarma de profundidad maxima

La Alarma de profundidad maxima le permite establecer la profundidad maxima para
que salte la alarma. Si el sistema ES70 detecta que la profundidad actual es mayor
que el valor que introdujo aqui, la alarma se activara. .

Si el valor de la profundidad se establece en 0, la alarma estd deshabilitada.
Deshabilitar Alarmas

Esta funcion le permite deshabilitar ambas alarmas de profundidad
simultdneamente. Cambiara la apariencia y el contenido del campo
Alarmas de profundidad field en la Barra Titulo para reflejar el nuevo
estado operativo.

Uso del Sonido de Alarma

La sefial auditiva de la alarma se puede controlar utilizando esta funcién: puede
habilitar o deshabilitar un tono de alarma.

Para poder oir este sonido de alarma el ordenador deberé estar equipado bien con un
sistema de sonido (amplificador externo y altavoces) o debe instalarse de tal manera
que el sonido del altavoz interno sea audible.

Activo | Transductor

La tabla en la parte inferior de la ventana de didlogo presenta los canales de los
transceptores que pueden ser utilizados para la deteccion de la profundidad. Puede
seleccionar o desmarcar manualmente qué combinacion de transceptor, transductor
y frecuencia desea utilizar.

Esta configuracion no tendra ningun efecto sobre los ecogramas ya que sélo elige
qué canal de frecuencia usard el sistema de alarma para la deteccion del fondo.

Consejo

Si desmarca todos los canales de frecuencia, el sistema de alarma se deshabilitara.

Temas relacionados

* Boton Mensaje en la pagina 128

Configurar las alarmas de profundidad en la pagina 77

* Detector de fondo en la pagina 240
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Configurar puerto LAN

La ventana de didlogo Configurar puerto LAN se abre desde el boton Configurar puerto
LAN en las siguientes ventanas:

* Anotaciones en la pagina 195

* Navegacion en la pagina 199

» Salida de profundidad en la pagina 209
» Configuracion E/S en la pagina 214
Proposito

La ventana de didlogo Configurar puerto LAN le permite definir los parametros para la
comunicacion Ethernet (Red de area local (LAN)) con los sensores externos (dispositivos
de medida) o sistemas periféricos.

Descrineis _ —
escripcion Puerto LAN 1 Configurar EE3

La comunicacion Ethernet
(Red de 4rea local (LAN)) Direccion IP local: [ 157.237.52.34 ~|
es un modo eficiente de
conectarse a sensores
externos, como un sistema Direccion IP remota: [ 127 2|-{0  2|.Jo 2][1 2
de posicionamiento global
(GOS) para recibir datos de
navegacion.

Puerto local: I 20004 -

Puerto remoto: I 20000 -

| Aceptar | | Cancelar | Aplicar

Para que este puerto de - = —
comunicacion trabaje, se
deben configurar los parametros correctamente.

Parametros
1  Direccion IP local

Esta es la direccion IP (Protocolo de Internet) de la placa local de interfaz de
Ethernet.

En la mayoria de los casos, cada placa Ethernet tiene una direccion IP unica, incluso
cuando la placa es compatible con varias conexiones. Si tiene mas de una placa de
interconexion, se le proporciona una lista de las direcciones disponibles.

2  Puerto local

Este puerto es importante si desea recibir informacion. Debe coincidir con el
numero de puerto en el ordenador remoto.

Para encontrar el numero de puerto en el ordenador remoto, consulte la
documentacion para el programa software a usar. Si la comunicacion de datos se
configura sélo para transmitir informacion desde el sistema ES70, este pardmetro no
€s necesario.
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Direccion IP remota
Seleccione la direccion IP (Protocolo de Internet) para el ordenador remoto.

Si la comunicacion de datos esta configurada solo para recibir datos, este parametro
no es necesario. Si desea configurar una salida para difusion, defina la direccion
IP 255.255.255.255. Este es el valor por defecto.

Si usa una comunicaciéon punto por punto en una red cerrada, necesitard introducir
la direccion IP remota manualmente.

Puerto remoto (UDP)

Especifica el puerto de red local. El sistema ES70 utiliza este puerto de red para
transmitir informacion. La aplicacion en el ordenador remoto “escuchard” a este
puerto.

Temas relacionados

Interfaces externas en la pagina 97
Anotaciones en la pagina 195
Navegacion en la pagina 199

Salida de profundidad en la pagina 209
Configuracion E/S en la pagina 214

Principios de direccionamiento de puerto IP y UDP

El trafico Ethernet entre el sistema ES70 y los dispositivos externos, tales como sensores
o sistemas periféricos, se hace usando los puertos del Protocolo de Internet (IP) y del
Protocolo de Datagramas de Usuario (UDP).

Direccién IP (Protocolo de Internet)

Una direccion IP (Protocolo de Internet) es una identificacion numeérica y direccion logica
que se asigna a dispositivos que forman parte de una red de ordenadores utilizando el
Protocolo de Internet para la comunicacion entre sus nodos. Aunque las direcciones IP
se guardan como numeros binarios, que generalmente se muestran en notacion legible
para el usuario, como por ejemplo 208.77.188.166.
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Figura 3 Principios de direccionamiento de puerto IP y UDP
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Direccion IP, cada placa de interfaz Ethernet tiene su propia direccion individual
Comunicacion Ethernet

El papel de la direccion IP se ha caracterizado de la siguiente manera: “Un nombre indica
lo que buscamos. Una direccion indica donde estd. Una ruta indica como llegar alli”.

Protocolo de Datagramas de Usuario (UDP)

El Protocolo de Datagramas de Usuario (UDP) es uno de los miembros principales del
juego de protocolos de internet, el conjunto de protocolos de red usados también para
Internet. Con el UDP, las aplicaciones informaticas pueden enviar mensajes, en este caso
denominadas datagramas, a otros hosts en una red IP (Protocolo Internet) sin necesidad
de comunicaciones previas para establecer canales especiales de transmision o de rutas
de datos (TCP).

UDP se conoce a veces como Protocolo de Datagramas Universal.

Conexiones y puertos de Datagramas

Las aplicaciones UDP utilizan conexiones de datagramas para establecer las
comunicaciones host a host. Las conexiones enlazan la aplicacion a puertos de servicio,
que funcionan como los extremos de la transmision de datos.

Un puerto es una estructura de software que se identifica por el nimero de puerto, un
valor entero de 16 bits, permitiendo nimeros de puertos entre 0 y 65.535.

Coémo se configuran las direcciones IP y los puertos en el sistema ES70
para transmitir datos
1  Direcciéon IP local

La direccién IP no es esencial, a menos que tenga mas de una placa Ethernet en su
ordenador. Entonces debe especificar la direccion IP de la placa que desea utilizar.

250 347237/C



Funciones y ventanas de didlogo

Direccion IP remota

Si desea configurar la difusion de datos a todos los periféricos del sistema,
seleccione la Direccién IP remota 255.255.255.255.

Si su transmision se dirige directamente a un destinatario particular, debe especificar
su direccion IP.

Puerto local

El valor del Puerto local no es esencial, y no necesita especificar un valor distinto
del predeterminado.

Puerto remoto

El software ES70 utiliza este puerto de red para transmitir informacién. La
aplicacion en el ordenador remoto “escuchara” a este nimero de puerto. Entonces
debe acceder a la aplicacion en el ordenador remoto para configurar el puerto local
para que coincidan.

Como se configuran las direcciones IP y los puertos en el sistema ES70
para recibir datos

1

Direccion IP local

Esta direccion IP no es esencial, si solo tiene una placa Ethernet, debe usar el valor
predeterminado proporcionado. Si dispone de mas de una placa Etehrnet en su
ordenador, o si utiliza una placa de Ethernet con multiples direcciones IP, debe
especificar la direccion IP de la placa que desea utilizar.

Direccion IP remota
Si desea recibir datos, esta direccion IP no es esencial.
Puerto local

Este puerto debe coincidir con el nimero de puerto en el ordenador remoto. Para
encontrar el nimero de puerto en el ordenador remoto, consulte la documentacioén
de la utilidad software que se utilizara. Si la comunicacion de datos esta configurada
solo para transmitir informacion, este parametro no es necesario.

Puerto remoto

Si configura el sistema ES70 para recibir datos, este puerto no es esencial. Mantenga
el valor predeterminado para el puerto remoto.

Coémo se configuran las direcciones IP y los puertos en el sistema ES70
para comunicarse en una red cerrada

Si el sistema local (ES70) y el sistema remoto deben comunicarse punto a punto en una
red cerrada, se deben definir las dos direcciones IP, asi como los valores Puerto local y
Puerto remoto.
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Configurar puerto serie

La ventana de didlogo Configurar puerto serie se abre desde el boton Configurar puerto
serie en las siguientes ventanas de diadlogo:

» Interfaces externas en la pagina 97

* Anotaciones en la pagina 195

* Navegacion en la pagina 199

» Salida de profundidad en la pagina 209
» Configuracion E/S en la pagina 214
Proposito

La ventana de didlogo Configurar puerto serie le permite definir los pardmetros para la
comunicacion serie.

Descripcion . . —— o

P Puerto serie 1 Configurar ERE:
Los puertos serie siguen siendo un método
muy comun para la interconexion entre sistemas Puerto Serie:  [COM1 |
Marinos. Baudios: [ 4800 -
Es muy 1rpp0rtante que cualqulgr llpea serie Bits de datos: |5 <]
entre el sistema ES70 y cualquier sistema
externo se configure correctamente con Faridad: [ Ninguno ]
parametros idénticos en cada extremo. : \ ——

| Aceptar || Cancelar |  Aplicar

La norma NMEAI para comunicacion serie
define los pardmetros estandar para estas
interfaces.

Parametros
1 Puerto COM

Este campo de texto identifica el puerto de comunicacién actual en el ordenador.
Usted no puede cambiar esta informacion.

2  Baudios

Use esta entrada para especificar la velocidad (“baudrate”) para la comunicacion
serie.

La baudios estdndar definida para la comunicacion NMEA es 4800 baudios.
3  Paridad
Use esta entrada para especificar la paridad para la comunicacion serie.

La paridad estandar definida para la comunicacion NMEA es Ninguna.

1. NMEA significa National Marine Electronics Association. Véase http://www.nmea.org para mas

informacion.
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4  Bits de datos

Use esta entrada para especificar el nimero de bits de datos para la comunicacion
serie.

El nimero estandar de bits de datos definido para la comunicacion NMEA es §.
Temas relacionados
 Interfaces externas en la pagina 97
* Anotaciones en la pagina 195
* Navegacion en la pagina 199
» Salida de profundidad en la pagina 209
» Configuracion E/S en la pagina 214

Agregar puerto serie

ki

La ventana de didlogo Agregar puerto serie se abre desde Adregar buerto serilal Bl
el boton Agregar en la ventana Configuracion E/S. gregarp LE) L)

Proposito Puertos COM disponibles:

El proposito de la ventana de didlogo Agregar puerto serie com
es permitirle poner un puerto serie libre (puerto COM)
en el ordenador ES70 para utilizar con fines de interfaz.

. Aceptar _ Cancelar

Descripcion

Los puertos disponibles en el ordenador se enumeran
automaticamente. Para seleccionar un puerto, pulse una vez sobre su nombre, y a
continuacion pulse OK.

Temas relacionados
» Interfaces externas en la pagina 97

* Configuracion E/S en la pagina 214

Monitorizar puerto

La ventana de didlogo Monitorizar puerto se abre desde el boton Monitorizar puerto
en la ventana Configuracién E/S.

Proposito

La ventana de didlogo Monitorizar puerto le permite estudiar el flujo de comunicacion en
el puerto serie o Ethernet (Red de area local (LAN)) elegido.
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Descripcion

La ventana de didlogo Monitorizar puerto
incluye un campo de texto para los ~Datos Tx
mensajes de entrada (Rx datos), y uno
para los de salida (Tx dates). Utilice
estos campos y sus conocimientos de la
comunicacion de datos para investigar los
telegramas.

Tenga en cuenta que la ventana de diadlogo
Monitorizar puerto es una herramienta con
propdsitos de depuracion. No es necesaria
ni esta destinada para el funcionamiento
normal del sistema ES70.

Parametros

1

J
X

Monitorizar Puerto

[x] Actualizacién auto [ ] Present;, Eliminar

-Datos RX

%] Actualizacion auto [ ] Present, Eliminar |

Tx datos

Puerto actual: Puerto LAN1 =
Esta ventana de texto muestra la

comunicacion de datos transmitida
fuera desde el sistema ES70.

Rx datos

Esta ventana de texto se utiliza para mostrar la comunicacion de datos recibida por
el sistema ES70 desde los sensores externos (dispositivos de medida) o sistemas
periféricos.

Actualizacion Auto

Cuando se selecciona esta casilla, el campo se actualiza constantemente con nueva
informacion. Si desea congelar la informacion para una mayor investigacion, anule
la seleccion para desactivar la actualizacion automatica.

Presentacion Hex

Cuando se selecciona esta casilla, la informacion en el campo de texto se muestra en
formato hexadecimal.

Limpiar

Este boton borra el campo de texto para permitir un flujo fresco de datos de
comunicacion.

Puerto actual

Si desea cambiar su atencion a un puerto serie o LAN diferente, puede elegir el
puerto de comunicacién aqui en lugar de volver a la ventana de didlogo Configurar
E/S.

Siempre arriba

Esta funcion coloca la ventana de didlogo Monitorizar puerto en su escritorio por
encima del resto de ventanas de didlogo y presentaciones del sistema.

Temas relacionados

» Interfaces externas en la pagina 97

» Configuracion E/S en la pagina 214

254
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» Configurar puerto serie en la pagina 252

» Configurar puerto LAN en la pagina 248

Seleccionar entrada

La ventana de didlogo Seleccionar entrada se abre desde el boton Entrada en la ventana
de didlogo Configurar E/S.
Proposito

La ventana de didlogo Seleccionar entrada le permite seleccionar la informacion de
sensores (dispositivos de medida) o sistemas externos, y conectarlos a la entrada Ethernet
(LAN) o linea serie del sistema ES70 elegida.

Descripcion ; o
P Seleccionar entrada L2
En la ventana de didlogo
Seleccionar entrada, Entradas disponibles Entradas seleccionadas
se enumeran todas GPS SpeedLog
las fuentes de entrada AML = |ITIFS
: : MotionBinary PIS0
disponibles en el campo MotionAscii | DistanceLog
de texto de la izquierda. | < ‘ Annotation
: : Gyro
Para anadir una entrada,
pulse sobre ella en la | Configurar sensor . Aceptar | | Cancelar |
columna de la izquierda

para seleccionarla, y a
continuacion pulse el boton [P ].

Si es necesario configurar los parametros de comunicacion, pulse el sensor de entrada
para seleccionarlo, y a continuacion pulse el boton Configurar entrada. Cuando sea
aplicable, se abrira la ventana de didlogo correspondiente.

Tenga en cuenta que esta ventana de didlogo le permite anadir mas de una senal de
entrada a un puerto serie. Debe estar familiarizado con el tipo de sefiales de entrada antes
de hacer ésto. Si se configura un puerto de entrada para recibir mensajes NMEA serie,
el mismo puerto de entrada no puede utilizarse para recibir simultdneamente mensajes
ASCII.

Parametros
1  Entradas disponibles
Este campo enumera las sefales de entrada disponibles.

Las fuentes disponibles se definen en un archivo de configuracion en el sistema
ES70, y refleja las fuentes de entrada y los formatos de archivo compatibles con
el sistema ES70.

a GPS

Esta es la entrada desde el Sistema de Posicionamiento Global (GPS). Los
siguientes formatos de telegrama son compatibles:
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—  GLL Posicion geogrdfica latitud/longitud en la pagina 279

—  GGA Sistema de posicion global, datos fijos en la pagina 279

—  RMC Datos GNSS especificos minimos recomendados en la pagina 281
b AML

Esta es la entrada de un sensor de movimiento. Los siguientes formatos de
telegrama son compatibles:

—  Protocolo de Movimiento Simrad Sonda/TSS1 en la pagina 289

—  Kongsberg EM Attitude 1000 en la pagina 285

—  Kongsberg EM Attitude 3000 en la pagina 286

—  Furuno GPhve telegrama de oscilacion vertical en la pagina 292
¢  MovimientoBinario

Esta es la entrada de un sensor de movimiento. Los siguientes formatos de
telegrama son compatibles:

—  Protocolo de Movimiento Simrad Sonda/TSS1 en la pagina 289

—  Kongsberg EM Attitude 1000 en la pagina 285

—  Kongsberg EM Attitude 3000 en la pagina 286

—  Furuno GPhve telegrama de oscilacion vertical en la pagina 292
d MovimientoAscii

Esta es la entrada de un sensor de movimiento. Los siguientes formatos de
telegrama son compatibles:

—  Protocolo de Movimiento Simrad Sonda/TSS1 en la pagina 289

—  Kongsberg EM Attitude 1000 en la pagina 285

—  Kongsberg EM Attitude 3000 en la pagina 286

—  Furuno GPhve telegrama de oscilacion vertical en la pagina 292
e Corredera

Esta es la entrada de una corredera. Los siguientes formatos de telegrama
son compatibles:

—  RMC Datos GNSS especificos minimos recomendados en la pagina 281
—  VHW Velocidad y rumbo en la pagina 282
— VTG Rumbo sobre fondo y velocidad en la pagina 283

f ITUFS

Esta es la entrada de los sistemas de monitorizacién de capturas Simrad ITI y
Simrad FS. Los siguientes formatos de telegrama son compatibles:

—  DBS Profundidad bajo la superficie en la pagina 277
—  DBS Profundidad de la red debajo de la superficie en la pagina 287

— HFB Distancia de la relinga superior a la inferior y al fondo en la
pagina 287
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g PIS0

Esta es la entrada de los sistemas de monitorizacion de capturas Simrad PI32,
PI44, PI54 y PI50. Los siguientes formatos de telegrama son compatibles:

—  PSIMP-D datos de sensor PI en la pagina 287
h  Distancia

Esta es la entrada de un sistema periférico que proporciona informacion sobre
la distancia navegada. Los siguientes formatos de telegrama son compatibles:

—  RMC Datos GNSS especificos minimos recomendados en la pagina 281
—  VHW Velocidad y rumbo en la pagina 282
— VLW Distancia doble fondo/agua en la pagina 283
— VTG Rumbo sobre fondo y velocidad en la pagina 283
i  Anotacion

Esta es la entrada de un sistema periférico que proporciona anotaciones. Los
siguientes formatos de telegrama son compatibles:

—  Anotacion ATS de Simrad en la pagina 291
i  Giro

Esta es la entrada de un sistema periférico de giro o compés que proporciona
informacion de rumbo. Los siguientes formatos de telegrama son compatibles:
—  HDG Rumbo, desviacion y variacion en la pagina 280
—  HDT Rumbo, verdadero en la pagina 281
—  HDM Rumbo, magnético en la pagina 281
—  VHW Velocidad y rumbo en la pagina 282

2 Entradas seleccionadas

Este campo enumera las sefiales de entrada seleccionadas para el puerto de
comunicaciones correspondiente.

3 Configurar entrada

Algunas de las entradas pueden configurarse por el sistema ES70. Para hacerlo,
pulse en el nombre de entrada en el campo Entradas seleccionadas, y a continuacion
este boton. Cuando sea aplicable, se abrira la ventana de dialogo correspondiente.

Temas relacionados
» Interfaces externas en la pagina 97
* Navegacion en la pagina 199

» Configuracion E/S en la pagina 214
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Seleccionar salidas

La ventana de didlogo Seleccionar salidas se abre desde el boton Salida en la ventana de
didlogo Configuracién E/S.
Propdsito

La ventana de didlogo Seleccionar salidas le permite seleccionar la informacién a exportar
a los sistemas periféricos en la salida Ethernet (Red de Area Local (LAN)) o linea
serie elegida.

Descripcion f . _ —
p Seleccionar salidas ? X

En la ventana de dialogo
Seleccionar salidas, Salidas disponibles Salidas seleccionadasPuerto serie 1
se enumeran todas .
las senales de salida | - \
disponibles en el campo
de texto de la izquierda. <

Para habilitar una salida,
pulse sobre ella en la

columna de la izquierda
para seleccionarla, y a continuacién pulse el boton [P ].

Configuracion de salida Aceptar Cancelar

Si se pueden configurar los pardmetros de comunicacion de la salida, pulse el nombre de
la sefial para seleccionarla, y a continuacion pulse el boton Configurar salida. Si aplica,
se abrira la ventana de dialogo correspondiente.

Parametros
1  Salidas disponibles
Este campo enumera las sefiales de salida disponibles.

Las fuentes disponibles se definen en un archivo de configuracion en el sistema
ES70, y refleja los datos de salida y los formatos de archivo compatibles con el
sistema ES70.

a Profundidad

Esta es la salida de profundidad. Los siguientes formatos de telegrama son
compatibles:

—  DBS Profundidad bajo la superficie en la pagina 277

DBT Profundidad bajo el transductor en la pagina 278
DPT Profundidad en la pagina 278

Telegrama de profundidad Simrad EK500 en la pagina 284
Telegrama de profundidad de Atlas en la pagina 291
PSIMDHB Dureza del fondo y biomasa en la pagina 289

VLl
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Consejo

También puede configurar las salidas de profundidad usando la ventana de
didlogo Salida de porfundidad en el menu Configuracién.

—  Salida de profundidad en la pagina 209

b  Sinc
Esta es la salida para la sincronizacion de sistemas acusticos periféricos.
Para mas informacion, véase la ventana de didlogo Sincronizacion.
—  Sincronizacion en la pagina 193

¢ PINMEA

Esta es la informacion de un sistema de monitorizacion de capturas Simrad PI
externo. Los datos se transmiten a través del sistema ES70. Naturalmente, la
misma informacién también debe estar habilitada en una entrada.

Los siguientes formatos de telegrama son compatibles:
—  PSIMP-D datos de sensor PI en la pagina 287
2 Salidas seleccionadas

Este campo enumera las sefiales de salida seleccionadas al correspondiente puerto
de comunicaciones.

3 Configurar salida

Algunas de las salidas pueden configurarse por el sistema ES70. Para hacerlo, pulse
en el nombre de la salida en el campo Salidas seleccionadas, y a continuacion este
botén. Cuando sea aplicable, se abrira la ventana de didlogo correspondiente.

Temas relacionados

 Interfaces externas en la pagina 97

» Configuracion E/S en la pagina 214

» Salida de profundidad en la pagina 209

Mensajes

La ventana de didlogo Mensajes se abre desde el icono Mensajes en el menu
Barra de Tareas. A

Cuando se emite un nuevo mensaje por el sistema ES70, el icono en la Barra
Titulo parpadeard. Si mantiene el cursor sobre el icono, se mostrara una
pequetia lista de mensajes de estado.

Proposito

Los Mensajes le permiten leer y reconocer los mensajes del sistema ES70.
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Mensajes [ ? | X]
[ Errores | Alarmas del sistemaT Alarmas de funcionamientoT Adver‘tenciasﬁﬁ Informaciénw
~Mensajes
Date Time Source Message
16.12.2010 07:38:29 Modes No contact with transceiver
~Mensaje actual
_Reconocertodo || Eliminartodo || Reconocer || Eliminar |
| cerar |
Descripcion

Los mensajes podrian estar relacionados con cualquier error de hardware o software, o
incluso eventos relacionados con las condiciones de operacion.

Un mensaje nuevo se indica por medio del icono Mensaje en la Barra Titulo.

Los mensajes se dividen en cinco tipos en relaciéon con su importancia.

Estan disponibles los siguientes tipos de mensajes.

1  Errores: Estos son criticos. El funcionamiento del sistema ES70 no puede continuar.

2 Alarmas de sistema: Estos son mensajes relacionados con el sistema ES70, o para
componentes de software.

3 Alarmas de funcionamiento: Estos son mensajes relacionados con las condiciones
del entorno, la interfaz u otros eventos no-software.

4  Advertencias: Estos son avisos de funcionamiento.
5 Informacién: Estos mensajes son notificaciones de eventos de funcionamiento.

Consejo

Todos los mensajes proporcionados por el sistema ES70 se guardan en archivos de
registro en el disco duro. Si experimenta un comportamiento anormal, estos archivos
pueden ser de utilidad a la departamento de soporte Simrad. Observe el procedimiento
previsto para copiar estos archivos de registro a una memoria USB.

—  Acceso a los archivos de registro en la pagina 114

Parametros
1 Lengiieta

Hay cinco lengiietas en la ventana de didlogo Mensajes, una para cada categoria de
mensaje. Pulse en la lenglieta para ver la lista de mensajes en la correspondiente
categoria.
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2 Mensaje actual

El texto en un mensaje puede ser mas largo que el que puede mostrar la lista de
mensajes. Para leer el mensaje completo, pulse sobre €l. El texto se copiara en el
campo Mensaje actual.

3 Reconocer todo
Pulse para reconocer todos los nuevos mensajes en la lista actual (lengiieta).
4  Eliminar todo
Pulse para borrar todos los mensajes en la lista actual (lengtieta).
5  Reconocer
Pulse para reconocer el mensaje actual seleccionado.
6  Eliminar
Pulse para borrar el mensaje actual seleccionado.
7  Silenciar el sonido de los mensajes

Siempre que el sistema ES70 esté provisto con un altavoz, los mensajes pueden
notificarse con sonido audible.

Utilice esta opcion para deshabilitar la sefial audible.
8 Impedir ventanas emergentes

Para inhibir los popups luminosos de mensajes, pulse el boton Alarma en la Barra
de Tareas.

Temas relacionados

* Boton Mensaje en la pagina 128

Reproducir archivo

La ventana de didlogo Reproducir archivo se abre desde el boton Reproducir archivo en
el sub-menu Operativa.

El boton Operativa se encuentra en el menu Operativa.

Proposito

El propésito de la ventana de didlogo Reproducir archivo es elegir el(los) archivo(s) que
se usan para reproducir el ecograma. Los nombres de los archivos se han generado
automaticamente, y cada archivo esté identificado con la hora y la fecha en que fue
creado.
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Descripcion Reproducir archivo (2 |[x]
El sistema ES70 incluye
. . Archivos
algunos archivos de ejemplo
ducit. Tambié Nombre Ruta A
para reproducir.  lamoien 2010_05_06_echogram.raw C:\raw_echogram_data '

se puede crear archivos
por medio de la funcion de

| Afiadir | | Eliminar |

grabacion del sistema ES70. e ]

Para reproducir estos
archivos, se debe
elegir primero el modo

[%] Bucle

| Aceptar | [ Cancelar | Aplicar

reproduccion en el menu Operativa, y a continuacion pulsar el boton Reproducir archivo
para abrir la ventana de didlogo Reproducir archivo.

La ventana de didlogo permite afadir uno o varios archivos a la lista de archivos activos
para reproducir. Se puede pulsar Bucle para tener una reproduccion continua con el o los
ficheros que ha elegido.

Para borrar un archivo de la lista de reproduccion, s6lo hay que pulsar en el nombre del
archivo, y a continuacion pulsar el boton Eliminar. El archivo se elimina de la lista,
pero no del disco duro.

Parametros

1

262

Archivos

La lista muestra los archivos de ecogramas seleccionados actualmente instalados
para reproduccion.

Anadir
Pulse este boton para afadir otro(s) archivo(s) a la lista de reproduccion. Se abre
una ventana normal del sistema operativo para elegir los archivos.

Eliminar

Pulse en un archivo de la lista de reproduccion, y a continuacion pulse este boton
para eliminar el archivo de la lista. El archivo se elimina de la lista, pero no del
disco duro.

Consejo

Si desea eliminar un archivo de reproduccion del disco duro, debe usar un
explorador de archivos del sistema operativo.

El sistema de archivos del ordenador ES70 se puede abrir si pulsa la pestafia
Capturar pantalla en la parte inferior de la presentacion de pantalla, y a continuacion
pulse el boton Abrir carpeta de imagenes.

—  Capturas de pantalla en la pagina 151
Bucle

Seleccione esta casilla si se quiere que el programa ES70 repita los archivos de
reproduccion seleccionados sin parar.
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Temas relacionados
» Como salvar las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 55
» Como reproducir las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 57

* Operativa en la pagina 171

Archivo de salida

La ventana de didlogo Archivo de salida se abre desde el boton Archivo de salida en
el boton Registrar.

Registrar se encuentra en ¢l ment Operativa.

Proposito

La ventana de didlogo Archivo de salida se utiliza para especificar qué salida desea
guardar a un archivo de datos, y en qué directorio del disco se colocara el(los) archivo(s)
de datos.

Descripcion
La ventana de didlogo Archivo de salida incluye tres pestafias para configurar los
parametros de salida.

1 Directorio

Utilice los parametros en esta ventana para definir donde se guardaran los archivos
de datos brutos.

—  Archivo de salida,; pestania Directorio en la pagina 264

2  Datos brutos

Utilice esta pestafia para guardar los archivos de datos brutos, para controlar su
tamafio y para especificar el inicio automatico del registro. Los archivos de datos
brutos se pueden registrar por el sistema ES70 y guardarse a un archivo. Estos
archivos de datos brutos pueden reproducirse posteriormente por el sistema ES70
para una analisis en detalle.

—  Archivo de salida, pestaiia Datos brutos en la pagina 264

3 Datos procesados

Utilice esta pestana para que el sistema ES70 exporte al archivo los datagramas del
sistema EK500, y elija qué informacion debe incluirse en el archivo guardado.

—  Archivo de salida; pestaria Datos procesados en la pagina 266
Temas relacionados
» (Como salvar las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 55
* Registrar en la pagina 178
* Reproducir archivo en la pagina 261

* Datagrama EK500 en la pagina 266
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Archivo de salida; pestaina Directorio

Utilice los parametros en esta ventana
para definir donde se guardaran los
archivos de datos brutos.

Nota

Archivo de salida x|

Los archivos de datos brutos a menudo
se vuelven muy grandes. Si se desea
registrar una gran cantidad de datos
brutos de ecograma, debe asegurarse de
que tiene suficiente espacio en el disco
duro. A no ser que su ordenador esté
equipado con un disco duro de gran
capacidad, le recomendamos que guarde
los datos brutos en un dispositivo de
almacenamiento externo.

Directario | Datos puros | Datos procesados |

Current autput directarny

C:vraw_echogram_data ;I

Parametros

1 Directorio de salida actual

Aceptar Cancelar Aplicar Apuda

Este campo muestra la ruta del archivo seleccionado actualmente para guardar

los archivos de datos.

2 Explorar

Pulse este botdn para seleccionar un directorio (carpeta) de salida diferente para
guardar los archivos. Se utiliza una ventana normal del sistema operativo. Se puede

crear una carpeta.

Archivo de salida; pestaiia Datos brutos

Utilice esta pestafia para guardar los
archivos de datos brutos, para controlar
su tamano y para especificar el inicio
automatico del registro. Los archivos de
datos brutos se pueden registrar por el
sistema ES70 y guardarse a un archivo.
Estos archivos de datos brutos pueden
reproducirse posteriormente por el

sistema ES70 para una analisis en detalle.

Cada nombre de archivo de datos brutos
tiene el siguiente formato:

PREFIX
DYYYYMMDD
THHMMSS

Parametros

1 General

264

Archivo de salida x|
Directorio | Datos procesados I
— General
[ Guardar datos
Prefijo: I
Aloance: ID 3:
— Tamafio del archiva
Distancia del barco max.: 0.0 -
Tamafio arch max: ID 3:
Tamafio arch ack: ID
Inicio automatico
!niciar a Ia_ diztancia del IU’D 3:

Aceptar I Cancelar | Aplicar | Apuda |
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Guardar datos (brutos)
Seleccione esta casilla para guardar los datos brutos a un archivo.
Prefijo (del nombre de archivo)

Escriba cualquier nombre en la casilla de texto. El nombre elegido se usara
como prefijo en todos los nombres de archivo de datos brutos.

Alcance

Utilice esta casilla para definir de qué alcance se van a recoger los datos de
la ecosonda.

2  Tamaiio del archivo

a

Distancia del barco max(ima)

Utilice esta casilla para definir un limite (en millas nauticas) para la distancia
maxima que se incluird en un archivo. Un valor de 0 significa sin limites.

Tamaiio arch(ivo) max(imo)

Utilice esta casilla para definir un limite para la cantidad méxima de bytes que
se incluiran en un archivo de datos brutos. Un valor 0 significa son limites.

Tamafio de arch(ivo) act(ual)

Se indica el tamafo del archivo actual cuando se graban los datos brutos.

3  Inicio automatico

La salida de datos brutos puede configurarse para iniciarse automaticamente después
de navegar una distancia predefinida.

a

347237/C

Iniciar a la distancia del barco

Seleccione la distancia navegada requerida (en millas nauticas) antes de iniciar
la salida de datos brutos.
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Archivo de salida; pestaina Datos procesados

Utilice esta pestana para que el sistema Archivo de salida x|

ES70 exporte al archivo los datagramas
del sistema EK500, y elija qué
informacion debe incluirse en el archivo

guardado. [ ardar Datagr EK500_ |

Los datos procesados por el sistema ES70
pueden exportarse a un archivo.

EK500

Para apoyar programas que usen datos
de la ecosonda Simrad EK500, el sistema
ES70 puede dar datagramas definidos
EKS500 en una salida de Ethernet (LAN).
Estos datagramas también pueden
grabarse a un archivo.

Parametros Aceptar I Cancelar | Aplicar | Apuda
1  Guardar EK500

Seleccione esta casilla para guardar los datagramas EK500 a un archivo.

Nota

Para desactivar esta funcion, y para que el sistema ES70 pare de guardar
datagramas EK500 a un archivo, primero debe desactivar esta casilla, y a
continuacion reiniciar la aplicacion ES70.

2 Datagrama EK500

Pulse este boton para abrir la ventana de didlogo Datagrama EK500 para configurar
cada datagrama.

—  Datagrama EK500 en la pagina 266
Temas relacionados
» Como salvar las secuencias del ecograma (datos puros) en la pagina 55
* Registrar en la pagina 178
* Reproducir archivo en la pagina 261

* Datagrama EK500 en la pagina 266

Datagrama EK500

La ventana de didlogo Datagrama EK500 se abre desde el boton Datagrama EK500 en las
ventanas de didlogo Archivo de salida y Salida Ethernet.

Proposito

La ventana de didlogo Datagrama EK500 se utiliza para especificar qué datagramas
EK500 dar a la salida. Tenga en cuenta que los cambios hechos en esta ventana tendran
efectos tanto en la salida Ethernet como en el archivo de salida de datos EK500.
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Descripcion

La ventana de dialogo Datagrama EK500 se utiliza principalmente para configurar la

salida de datos al sistema Olex.

La ventana ofrece tres pestafias para configurar los parametros.

1 Datagrama

Utilice esta pestafia para especificar qué datagramas dar a la salida.

2  Alcance

Utilice esta pestafa para especificar el alcance para los datagramas de Ecograma,

Traza del eco y Datos de muestra.

3  Ecograma

Utilice esta pestafia para especificar el nimero de valores de superficie y fondo

para los datagramas ecograma.
Temas relacionados
* Archivo de salida en la pagina 263
» Salida Ethernet en la pagina 208

* Deteccion de blancos individuales en la pagina 271

* Alcance de superficie en la pagina 270

* Alcance de fondo en la pagina 269

Datagrama EK500; pestaina Datagrama

Utilice esta pestana para especificar qué

datagramas dar a la salida.
Parametros
1 Datagrama

Se enumera una lista de los

datagramas de salida disponibles.

Pulse para habilitar las salidas
indivduales.

Para la salida correcta para el sistema
Olex, se deben activar los siguientes

datagramas:

* Parametro
* Ecograma

2  Datos de muestra

Datagr. EK500

| Alcance I Ecograma I

[~ Parémetro Datos de muestia

[ Fegistro del barcao I -‘&HQND_

r . [ Potencia
Mavegacio [ G

[~ Movimiento 15

[ Profundida

[ Ecograma

[ Trazaeco Configurar traza |

Aceptar I

Cancelar | Aplicar | Apuda

Pulse para incluir los datos de angulo, potencia, velocidad del sonido e intensidad

del blanco.
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Configurar traza (del eco)

Pulse este boton para especificar los pardmetros para los datagramas Traza del eco.
El botdn abre la ventana de didlogo Deteccion de un blanco.

La ventana de didlogo Detecciéon de un blanco se utiliza para ajustar los parametros
de funcionamiento para detectar los blancos individuales.

—  Deteccion de blancos individuales en la pagina 271

Datagrama EK500; pestaia Alcance

Utilice esta pestafia para especificar el x|

alcance para los datagramas de Ecograma,
Traza del eco y Datos de muestra.

Parametros

1

268

| Ecograma I

Alzance zuperf |
Alcance fondo |

Alcance de superficie

Pulse este boton para elegir el alcance
de superficie para los datagramas.

El boton abre la ventana de didlogo
Alcance de superficie.

La ventana de dialogo Alcance de pccplar | Canclar | dplicar | Ayuda |
superficie se utiliza para especificar el
alcance vertical de profundidad para los datos del ecograma referido a la superficie
que se exportan a los dispositivos periféricos, o guardados al archivo.

—  Alcance de superficie en la pagina 270
Alcance de fondo

Pulse este boton para elegir el alcance de fondo para los datagramas. El boton abre
la ventana de didlogo Alcance de fondo.

La ventana de didlogo Alcance de fondo se utiliza para especificar el alcance vertical
de profundidad para los datos del ecograma referido al fondo que se exportan a los
dispositivos periféricos, o guardados al archivo.

—  Alcance de fondo en la pagina 269
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Datagrama EK500; pestaina Ecograma

Utilice esta pestafia para especificar el x|

numero de valores de superficie y fondo
para los datagramas ecograma.

NE valores superficie: =00 Tipo de TVG
Parametros g Sy

M2 walores fondo: I'IED 3: TS
1 N°de valores de superficie -

Seleccione el nimero de muestras
del ecograma a exportar en la parte
pelagica del ecograma.

Para la salida correcta al sistema
Olex, fije este parametro a 500. bceplar | Cancelar | Apicar | Apuda |

2  N°de valores de fondo

Seleccione el numero de muestras del ecograma a exportar en la parte de fondo
del ecograma.

Para la salida correcta al sistema Olex, fije este parametro a 200.
3 Tipo TVG
Especifique el tipo de TVG para los datos en el datagrama Ecograma.
* TVG en la pagina 236
* Ganancia TVG en la pagina 303

Alcance de fondo

La ventana de didlogo Alcance de fondo se abre desde el botén Alcance de fondo en la
ventana de didlogo Datagrama EK500.

Propésito

La ventana de dialogo Alcance de fondo se utiliza para especificar el alcance vertical
de profundidad para los datos del ecograma referido al fondo que se exportan a los
dispositivos periféricos, o guardados al archivo.
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Descripcion x
Los parametros definidos en esta ventana Start Relative Bottom Range [m]:

solo se implementan para los datos del S| o || =2

ecograma referido al fondo exportados por o Tyt

el sistema ES70. - T

Consejo

Parametros similares para la presentacion
de ecograma se definen por los botones | - .
Alcance y Alcance inicial en el menu i i [~ 2pply ta &l
Principal. N I | Z 1sm

15

o
Parametros ok | Cancel | pph | Hep |

1

Inicio relativo de fondo

Este parametro controla la profundidad de inicio cuando el ecograma es referido
al fondo.

La profundidad inicial del ecograma mostrada en la pantalla se define por el
parametro Alcance inicial en el men Principal. El tipo de ecograma se selecciona en
la ventana de didlogo Ecograma.

Alcance
Este parametro controla el alcance de profundidad.

El alcance para el ecograma mostrado en pantalla se define por el pardmetro Alcance
en el mend Principal.

Aplicar a todo

Pulse este boton para implementar los cambios a todos los ecogramas que se usan
actualmente en el sistema ES70.

Temas relacionados

Alcance en la pagina 164
Alcance inicial en la pagina 166
Ecograma en la pagina 228

Datagrama EK500 en la pagina 266

Alcance de superficie

La ventana de didlogo Alcance de superficie se abre desde el boton Alcance de superficie
en la ventana de didlogo Datagrama EK500.

Proposito

La ventana de didlogo Alcance de superficie se utiliza para especificar el alcance vertical
de profundidad para los datos del ecograma referido a la superficie que se exportan a los
dispositivos periféricos, o guardados al archivo.

270
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Descripcion

Los pardmetros definidos en esta ventana
de didlogo se implementan so6lo para los
datos del ecograma referido a la superficie
exportados por el sistema ES70.

Consejo

Parametros similares para la presentacion
de ecograma se definen por los botones
Alcance y Alcance inicial en el menu
Principal.

Parametros

1  Inicio relativo de superficie

Surface Range x|

Start relative suface [m]:

-1 -0

-

=1 = 7500

ok Cancel | Apply | Help |

Range [m]:
-1 -1

- [ Apply to all
~ 10000

Este parametro controla la profundidad inicial cuando el ecograma es referido a

la superficie.

2  Alcance

Este parametro controla el alcance de profundidad.

3 Aplicar a todo

Pulse este boton para implementar los cambios a todos los ecogramas que se usan

actualmente en el sistema ES70.
Temas relacionados
* Alcance en la pagina 164
* Alcance inicial en la pagina 166
* Ecograma en la pagina 228

* Datagrama EK500 en la pagina 266

Deteccion de blancos individuales

La ventana de didlogo Deteccion de blancos individuales se abre desde el boton Configurar
traza del eco en la ventana de didlogo Datagrama EK500.

Proposito

La ventana de didlogo Deteccién de un blanco se utiliza para ajustar los parametros de
funcionamiento para detectar los blancos individuales.
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Descripcion x
Estan disponibles varios parametros Min thieshold [dB] |50 = |
especificos para el estudio de blancos w o
individuales. Para poder detectar los _ =
e 4. . Mir. echolength: IU.B = | — J—
blancos individuales correctamente, o
estos parametros deben definirse 0 5
para ajustarse a las caracteristicas del Maw. echolengt [18 = J
blanco. 0 5
Parametros Maz. phase deviation: Ig ﬁ )I
1  Umbral min. (dB) 0 20
. . Max. gain comp. [dBL IE ::II J
La intensidad del blanco para un ' S ) o o o s 5
blanco individual debe superar 0 5
este umbral para aceptarse. Min echospacing |1 3} | — f———
2  Longitud eco min. % 0 5
Para que se produzca una ok | cence | emp | Hep |
deteccion de un blanco individual,
la longitud normalizada (longitud de eco entre los puntos de 6 dB en relacion con
el valor de pico dividido por la duracion del pulso transmitido) debe superar este
parametro.
3  Longitud eco max.
La deteccion de un blanco individual requiere que la longitud de eco normalizada
sea menor que el valor de la longitud de eco maxima.
4  Desviacion de fase max.
La fluctuacion media de la fase eléctrica entre muestras dentro de un eco de un
blanco individual no debe superar el valor de desviacion de fase méxima donde
la desviacion de fase maxima esta fijada en unidades de medidas de fase (128
medidas de fase = 180 grados eléctricos). El valor recomendado es de 2 a 3 para
condiciones normales. Para ecos débiles en condiciones ruidosas deberia permitir
mas fluctuaciones (4 a 10).
5 Compensacion de ganancia max.
El valor de correccion devuelto por el modelo de ganancia del transductor no debe
superar el valor de compensacion de ganancia maximo. (Este es la compensacion
de ganancia méxima de un sentido. La compensacion maxima en dos sentidos
sera 12 dB). Todos los blancos individuales fuera del angulo correspondiente a
la compensacion de ganancia elegida son omitidos. En consecuencia se puede
reducir el volumen de muestra (angulo de haz) al elegir un valor menor para la
compensacion de ganancia maxima.
6  Separacion de eco min.
Esta es la separacion minima entre dos ecos individuales requerida para aprobacion.
7  Calibracion

272

Esta funcion no se utiliza en el sistema ES70.
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Temas relacionados

* Datagrama EK500 en la pagina 266
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Formatos de telegramas

Este capitulo detalla los telegramas estandar de la NMEA, los terciarios y los patentados
por Simrad, asi como - en caso de ser aplicables - los archivos de formato dedicados para
la transferencia de datos.

Segun su propia pagina web, la NMEA (siglas en inglés de National Marine Electronics
Association, Asociacion Nacional de Electronica Marina) es la fuerza unificadora detras
de toda la industria de la electronica marina, uniendo asi todos los aspectos de la
industria para la mejora de nuestro cometido.

Aqui no estan descritos todos los telegramas NMEA, terciarios o patentados, sino

solo los usados por el sistema ES70. Si las especificaciones aqui difieren de las
especificaciones originales publicadas por la NMEA, siempre las indicadas por la NMEA
seran consideradas las correctas.

Temas

* Acerca del formato de telegrama NMEA en la pagina 275

» Especificaciones de los telegramas NMEA en la pagina 277
» Telegramas patentados y formatos en la pagina 283

o Telegramas y formatos de terceros en la pagina 291

Temas relacionados

* http://www.nmea.org.
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Acerca del formato de telegrama NMEA

El sistema Simrad ES70 puede enviar y recibir informacion y desde diferentes
periféricos. Todas las transmisiones tienen lugar como telegramas con sentencias de
datos. Cada telegrama tiene definido un formato y una longitud.

La norma NMEA 0183 es el protocolo mas comun usado para recibir y transmitir datos
a'y desde sensores periféricos. Se utiliza una estructura de sentencia paramétrica para
todos los datos NMEA. La sentencia empieza con un delimitador “$”, y representa la
mayoria de sentencias aprobadas por la norma. Esta estructura de sentencia, con archivos
de datos delimitados y definidos, es el método preferido para transmitir la informacion.

Para mas informacion sobre la norma NMEA, el formato y las sentencias de datos,
consulte sus publicaciones oficiales. Su documento NMEA 1083 - Norma para
interconectar dispositivos electronicos marinos explica los formatos en detalle. El
documento puede conseguirse de http://www.nmea.org.

Temas

* National Marine Electronics Association (NMEA) en la pagina 275

» Telegrama NMEA en la pagina 275

* Pardametros de comunicacion de la norma NMEA (0183 en la pagina 276

» Estructura de la sentencia en la pagina 276

National Marine Electronics Association (NMEA)

La National Marine Electronics Association (NMEA) ha definido las normas para los
equipos electronicos maritimos, y el sistema ES70 cumple con estas normas. La norma
mas comun es la NMEA 0183, y la National Marine Electronics Association la describe
como sigue:

La Norma de Interconexion NMEA 0183 define los requisitos de sefial eléctrica,
el protocolo de transmision de datos y el tiempo, y los formatos de sentencia
especificos para un bus de datos serie de 4800 baudios. Cada bus puede tener un
unico transmisor pero muchos receptores.

— National Marine Electronics Association

Para mas informacion sobre la National Marine Electronics Association y la norma
NMEA 0183, consulte la pagina de la organizacion en http://www.nmea.org.

Telegrama NMEA

Para mover la informacién entre dos equipos electronicos, los datos se recogen en
telegramas. El contenido (protocolo) de cada telegrama esta definido por la norma
NMEA, y existen varios tipos de telegramas para permitir distribuir distintos tipos de
datos.

La expresion datagrama también se utiliza frecuentemente para este método de
comunicacion.
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A menos que desee escribir su propio software, no se necesita saber como se disefian
estos telegramas. Sin embargo, cada vez que se configura la interconexion de equipos, es
necesario asegurarse de que cada sistema en su linea de comunicacion esta configurado
para enviar y recibir el mismo telegrama. La norma permite que un sistema envie

datos (un “hablador ") y otros varios reciban datos simultdneamente (" oyentes ") en la
misma linea. Por lo tanto, debe asegurarse que todos los productos que reciben datos

en una linea de comunicacién se han configurado para recibir el mismo telegrama (s)
que proporciona el producto transmisor.

Parametros de comunicacion de la norma NMEA 0183
Los parametros de comunicacion definidos para el NMEA 0183 son:

* Velocidad binaria (Baudrate): 4800 bits per second

* Bits de datos: 8

* Paridad: Ninguna

* Bits de Stop: Uno

Algunos instrumentos también ofrecen otros parametros y/u opciones.

Estructura de la sentencia

A continuacion se proporciona una explicacion resumida de la estructura de sentencia
paramétrica aprobada.

Saaccc, c—c*hh<CR><LF>
1 “$”: Inicio de la sentencia (Hex: 24).

2 aacce: Campo de direccion. Los dos primeros caracteres (aa) identifican el /D
emisor, mientras que los tres ultimos caracteres son el codigo mnemotécnico
Formateador de sentencia que identifica el tipo de datos y el formato de la cadena
de los campos sucesivos.

3 «”: Delimitador de campo (Hex: 2C). Este caracter inicia cada campo excepto los
campos de direccion y el de checksum. Si le sigue un campo nulo, es todo lo que
queda para indicar que no hay datos en el campo.

4 c—c: Bloque de sentencia de datos. Esta es una serie de campos de datos que
contienen todos los datos a transmitir. La sentencia del campo de datos es fija y se
identifica por el Formateador de sentencia en el campo de direccion. Los campos
de datos pueden tener longitudes variables, y estan precedidos por el Delimitador
de campo.

5 <« Delimitador de Checksum (Hex: 2A). Este delimitador sigue el ultimo campo
de la sentencia, e indica que los dos caracteres alfanuméricos siguientes contienen
el checksum.

hh: Checksum

<CR><LF>: Termina la sentencia
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Telegramas propios

En algunos telegramas propios recibidos de otros equipos de Kongsberg Maritime, el
caracter $ se sustituye por el caracter @. El campo de checksum puede que no se utilice.

Especificaciones de los telegramas NMEA

Se especifican aqui todas las sentencias de la norma NMEA soportadas por el sistema
ES70. La informacion se extrae de las especificaciones NMEA originales. Si se
necesitan mas detalles sobre los formatos de telegramas individuales, consulte el archivo
fuente original.

Temas

* DBS Profundidad bajo la superficie en la pagina 277

* DBT Profundidad bajo el transductor en la pagina 278

* DPT Profundidad en la pagina 278

*  GGA Sistema de posicion global, datos fijos en la pagina 279
* GLL Posicion geogrdfica latitud/longitud en la pagina 279

* HDG Rumbo, desviacion y variacion en la pagina 280

* HDM Rumbo, magnético en la pagina 281

* HDT Rumbo, verdadero en la pagina 281

* RMC Datos GNSS especificos minimos recomendados en la pagina 281
» VHW Velocidad y rumbo en la pagina 282

» VLW Distancia doble fondo/agua en la pagina 283

* VTG Rumbo sobre fondo y velocidad en la pagina 283

DBS Profundidad bajo la superficie

Este telegrama contiene la profundidad actual. Ya no se recomienda el uso de este
telegrama en los nuevos disefios.

A menudo se sustituye por el telegrama DPT.

Formato

$--DBS,x.%x,f,v.y,M,z.2, F*hh<CR><LF>

Descripcion del formato

1 - - =identificador del emisor

2 DBS = identificador del telegrama

3 x.x,f= profundidad bajo la superficie en pies

4  y.y,M = profundidad bajo la superficie en metros
5 zzF = profundidad bajo la superficie en brazas
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Temas relacionados
» Salida de profundidad en la pagina 209
» Seleccionar salidas en la pagina 258

» Seleccionar entrada en la pagina 255

DBT Profundidad bajo el transductor

Este telegrama proporciona la profundidad del agua referenciada al transductor.

Formato

$--DBT,x.x,f,y.y,M,z.z, F*hh<CR><LF>

Descripcion del formato

— — = identificador del emisor
DBT = identificador del telegrama
x.x,f = profundidad en pies

y.y,M = profundidad en metros

N K W N -

z.z,F = profundidad en brazas
Temas relacionados
» Salida de profundidad en la pagina 209

» Seleccionar salidas en la pagina 258

DPT Profundidad

Este telegrama contiene la profundidad del agua relativa al transductor y a la desviacion
del transductor de medida. Numeros de desviacion positivos proporcionan la distancia
del transductor a la linea de agua. Numeros de desviacion negativa proporcionan la
distancia del transductor a la parte de la quilla de interés.

Para mas detalles, consulte la norma NMEA.

Formato

$--DPT,x.X,VY.Y,Z.z*hh<CR><LF>

Descripcion del formato

— — = identificador del emisor

DPT = identificador del telegrama

x.x = profundidad del agua, en metros, relativa al transductor

y.y = desviacion, en metros, desde el transductor

N K W N -

z.z = escala de alcance maxima en uso
Temas relacionados
» Salida de profundidad en la pagina 209
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» Seleccionar salidas en la pagina 258

GGA Sistema de posicion global, datos fijos

Este telegrama contiene la hora, la posicion y datos fijos relacionados de un sistema de
posicionamiento global (GPS).

Formato

$--GGA, hhmmss.ss,1111.11,a,yyyyy.Vy,a,
x,zz,d.d,a.a,M,g.g,M, r.r,cccc*hh<CR><LF>

Descripcion del formato

1 - - =identificador del emisor

2 GGA = identificador del telegrama

3 hhmmss.ss = Hora universal coordinada (UTC) de posicion
4

1L.11,a = latitud norte/sur, posicion en grados, minutos y centésimas. Los caracteres
N (Norte) o S (Sur) identifican la demora.

yyyyy.yy,a = longitud este/oeste, posicion en grados, minutos y centésimas. Los
caracteres W (Oeste) o E (Este) identifican la demora.

)]

6 x = Indicador de calidad GPS (consulte la norma NMEA para mas detalles)

7  zz=numero de satélites en uso, 00 a 12, puede ser diferente del nimero a la vista
8 d.d = dilucion horizontal de precision

9 a.a,M = altitud relativa al nivel medio del mar (geoid) en metros

10 g.g,M = separacion geoide en metros

11 rr=edad de los datos GPS diferenciales

12 cece = identificacion de la estacion de referencia diferencial, 0000 a 1023

Temas relacionados

* Navegacion; pestaria Posicion en la pagina 200

» Seleccionar entrada en la pagina 255

GLL Posicidon geografica latitud/longitud

Este telegrama se utiliza para transferir la posicion del barco en latitud y longitud, hora
de fijar la posicion y el estado de un sistema de posicionamiento global (GPS).
Formato

$--GLL,1111.11,a,yyyyy.yy,a,

hhmmss.ss, A, a*hh<CR><LF>

Descripcion del formato
1 —-=1dentificador del emisor
2 GLL = identificador del telegrama
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3 1lLILa = latitud norte/sur, posicion en grados, minutos y centésimas. Los caracteres
N (Norte) o S (Sur) identifican la demora.

4  yyyyy.yy.a = longitud este/oeste, posicion en grados, minutos y centésimas. Los
caracteres W (Oeste) o E (Este) identifican la demora.

5 hhmmss.ss = horario universal coordinado (UTC) de posicion.

6 A =estado, se usan los caracteres A (datos validos) o V (datos no validos).
7 a=indicador de modo.

Temas relacionados

* Navegacion; pestaiia Posicion en la pagina 200

» Seleccionar entrada en la pagina 255

HDG Rumbo, desviacién y variacion

Este telegrama contiene el rumbo de un sensor magnético, que si se corrige por
la desviacion producira rumbo magnético, que si se compensa por la variacion
proporcionara rumbo verdadero.

Formato

$--HDG,x.X,Zz.z,a,r.r,a*hh<CR><LF>

Conversiones de rumbo

+ Para conseguir rumbo magnético: Afiadir desviacion hacia el este (E) a la lectura del
sensor magnético, o restar desviacion al oeste (W) de la lectura del sensor magnético.

» Para conseguir rumbo verdadero: Afiadir variacion hacia el este (E) para el rumbo
magnético, o restar variacion al oeste (W) del rumbo magnético.

Descripcion del formato

1 --=identificador del emisor

2  HDG = identificador de telegrama

3  x.x = rumbo del sensor magnético, grados

4  zz,a= desviacion magnética, grados este/oeste
5 rra = variacion magnética, grados este/oeste
Temas relacionados

* Navegacion; pestaiia Rumbo en la pagina 205

» Seleccionar entrada en la pagina 255
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HDM Rumbo, magnético

Este telegrama contiene el rumbo del barco en grados magnéticos. No se recomienda el
uso de este telegrama en nuevos disefos.

A menudo se sustituye por el telegrama HDG.

Formato

$--HDM, x .x, M*hh<CR><LF>

Descripcion de formato

1 - - =identificador del emisor

2 HDM = identificador de telegrama

3  x.x = rumbo en grados, magnético

Temas relacionados

* Navegacion; pestaiia Rumbo en la pagina 205

» Seleccionar entrada en la pagina 255

HDT Rumbo, verdadero

Este telegrama se utiliza para transferir la informacion de rumbo de una giro.

Formato

$——-HDT, x.xX, T*hh<CR><LF>

Descripcion de formato

1 --=identificador del emisor

2  HDT = identificador de telegrama

3  x.x,T = rumbo, grados verdaderos

Temas relacionados

* Navegacion, pestaiia Rumbo en la pagina 205

» Seleccionar entrada en la pagina 255

RMC Datos GNSS especificos minimos recomendados

Este telegrama contiene los datos de hora, fecha, posiciéon rumbo y velocidad
proporcionados por un receptor del sistema de satélite de navegacion global (GNSS).

Formato

$--RMC, hhmmss.ss,A,1111.11,a,yyyyy.vVy,a,
X.X,Z.Z,ddmmyy,r.r,a,a*hh<CR><LF>
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Descripcion de formato

1 - - =1dentificador del emisor

2  RMC = identificador de telegrama

3 hhmmss.ss = hora universal coordinada (UTC) de posicion fija
4

A = estado, se usan los caracteres A (datos validos) o V (Aviso del receptor de
navegacion).

)]

1L1L,a = latitud norte/sur. Los caracteres N (Norte) o S (Sur) identifican la demora.

yyyyy.yy-a = longitud este/oeste. Los caracteres E (Este) o W (Oeste) identifican la
demora.

7 x.x = velocidad sobre fondo, nudos
8 z.z=rumbo sobre fondo, grados verdaderos
9 ddmmyy = fecha

10 r.ra = variacion magnética, grados este/oeste. Los caracteres E (Este) o W (Oeste)
identifican la demora.

11 a = indicador de modo

Temas relacionados

* Navegacion, pestaria Posicion en la pagina 200
* Navegacion; pestania Velocidad en la pagina 202

» Seleccionar entrada en la pagina 255

VHW Velocidad y rumbo

Este telegrama contiene el rumbo del compés al que apunta el barco y la velocidad
del barco relativa al agua.

Formato

$--VHW, x.x,T,x.Xx,M,x.%x,N,x.x, K*hh<CR><LF>

Descripcion del formato

— — = identificador del emisor
VHW = identificador de telegrama
x.x,T = rumbo, grados verdaderos
x.x,M = rumbo, grados magnéticos

x.x,N = velocidad relativa al agua, nudos, resolucién 0.1

AN N AW N

x.x,K = velocidad relativa al agua, km/hr, resolucion 0.1
Temas relacionados

* Navegacion; pestaiia Rumbo en la pagina 205

* Navegacion; pestania Velocidad en la pagina 202

» Seleccionar entrada en la pagina 255
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VLW Distancia doble fondo/agua

Este telegrama contiene la distancia recorrida relativa al agua y sobre el fondo.

Formato

$--VIW, x.x,N,y.y,N,z.z,N,g.g, N*hh<CR><LF>

Descripcion del formato

— — = identificador del emisor

VLW = identificador de telegrama

x.x,N = total acumulado de distancia, millas nauticas.
y.y,N = distancia en el agua desde el reset, millas nduticas.

z.z,N = distancia total de fondo acumulada, millas nauticas.

A N A W N =

g.g,N = distancia de fondo desde el reset, millas nauticas.
Temas relacionados

* Navegacion, pestaria Distancia en la pagina 203

» Seleccionar entrada en la pagina 255

VTG Rumbo sobre fondo y velocidad

Este telegrama contiene el rumbo actual y la velocidad relativa al fondo.

Formato

$--VTG,x.x,T,vy.y,M,z.2,N,qg.g9,K,a*hh<CR><LF>

Descripcion del formato

— — = identificador del emisor

VTG = identificador de telegrama

x.x,T = rumbo sobre fondo, grados verdaderos

y.y,M = rumbo sobre fondo, grados magnéticos
z.z,N = velocidad sobre fondo, nudos, resolucion 0.1
g.g2,K = velocidad sobre fondo, km/hr, resolucion 0.1

N SN DN AW -

a = indicador de modo

Telegramas patentados y formatos

Se especifican aqui todos los formatos de telegrama propios soportados por el sistema
ES70. Todos los formatos son creados por Simrad para utilizar en sus propios productos.

Temas
» Telegrama de profundidad Simrad EK500 en la pagina 284
* Kongsberg EM Attitude 1000 en la pagina 285
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» Kongsberg EM Attitude 3000 en la pagina 286

* DBS Profundidad de la red debajo de la superficie en la pagina 287

* HFB Distancia de la relinga superior a la inferior y al fondo en la pagina 287
* PSIMP-D datos de sensor PI en la pagina 287

* PSIMDHB Dureza del fondo y biomasa en la pagina 289

* Protocolo de Movimiento Simrad Sonda/TSS1 en la pagina 289

* Anotacion ATS de Simrad en la pagina 291

Telegrama de profundidad Simrad EK500

Este telegrama propio de Kongsberg Maritime se defini6 para la ecosonda cientifica
EKS500. Incluye la profundidad actual desde tres canales, asi como la intensidad inferior
de dispersion de superficie y la pendiente transversal del fondo. Este telegrama se ha
definido para exportarse en una conexion de linea serie o en una red de area local.

Formaro de linea serie

D#, hhmmsstt,x.x,vy.y,t,s.s<CR><LF>

Descripcion del formato de linea serie

D# = identificador, puede ser D1, D2 o D3 para los canales 1, 2 6 3.
hhmmsstt = hora actual; hora, minutos, segundos y centésimas de segundo
x.x = profundidad del fondo detectada en metros

y.y = intensidad inferior de dispersion de superficie en dB

t = nimero de transductor

S N B W N

s,s = pendiente transversal del fondo en grados

Formato de red

La linea de salida de red se especifica usando una estructura de programacion en “C”.
Tenga en cuenta que este formato no incluye el retorno de linea ni los caracteres de
avance al final del telegrama.

struct Depth {
char Header([2];
char Separatorl[1l];
char Time[8];
char Separatorl[2];
float Depthl4];
float Ss[4];
long TransducerNumber[4];
float AthwartShips;
}i

Descripcion del formato de red
1  Header# = puede ser D1, D2 o D3 para los canales 1, 2 6 3.

({34

2 Separator = “,
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N SN O AW

Time = hora actual; hora, minutos, segundos y centésimas de segundo
Depth = profundidad del fondo detectada en metros

Ss = intensidad inferior de dispersion de superficie en dB
TransducerNumber = numero de transductor

AthwartShips = pendiente transversal del fondo en grados

Kongsberg EM Attitude 1000

Este telegrama binario propio de Kongsberg EM Attitude 1000 consiste en un mensaje de
longitud fija con 10 bytes.

Se define como sigue:

Byte 1: Byte de sinc. 1 = 00h

Byte 2: Byte de sinc 2 = 90h

Byte 3: Balanceo LSB

Byte 4: Balanceo MSB

Byte 5: Cabeceo LSB

Byte 6: Balanceo MSB

Byte 7: Oscilacion vertical LSB
Byte 8: Oscilacion vertical MSB
Byte 9: Oscilacion horizontal LSB
Byte 10: Oscilacion horizontal MSB

LSB = byte menos significativo, MSB = byte mds significativo.

1

Todos los datos son en complemento binario de 2, con resolucion de 0.01° para el
cabeceo, el balanceo y la oscilacion horizontal, y de 1 cm para la oscilacion vertical.

+ El balanceo es positivo con un rango valido en el lado de babor de +179.99°

* El cabeceo es positivo con un rango valido en proa de +179.99°

» La oscilacion vertical es positiva con un rango valido de +£9.99

» La oscilacion horizontal es positiva con un rango valido a derechas de 0 a 359.99°
Se asumen datos no validos cuando un valor esta fuera del rango vélido.

Se puede definir como se supone que debe medirse el balanceo, ya sea con respecto
al plano horizontal (el Hippy 120 o la convencion TSS), o al plano con la inclinacion
del angulo de cabeceo dado (es decir, como un angulo de giro alrededor del eje

x hacia proa con la inclinacion del cabeceo). La ultima convencion (conocida
Tate-Bryant en la documentacion POS/MV) se utiliza dentro del sistema en todas
las pantallas de datos y en los datos registrados (se aplica una transformacion si el
balanceo se da respecto a la horizontal).

Tenga en cuenta que la oscilacion vertical se presenta y registra como positiva
disminuyendo (se cambia el signo). La oscilacion vertical se corrige para el
balanceo y el cabeceo.

Este formato se disefid originalmente para usarse con las ecosondas multi-haz
EM 950 y EM 1000 con el primer byte de sincronismo siempre a cero. Se pidio
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entonces a los fabricantes de los sensores que incluyesen el estado del sensor en el
formato usando el primer byte de sincronismo para ello. Al afiadir esta informacion
adicional, el formato del datagrama se conoce como Kongsberg EM Attitude 3000.

Kongsberg EM Attitude 3000

Este telegrama binario propio de Kongsberg EM Attitude 1000 consiste en un mensaje de
longitud fija con 10 bytes.

Se define como sigue:

Byte 1: Byte de sinc 1 = 00h, o Estado del sensor = 90h-AFh
Byte 2: Byte de sinc 2 = 90h

Byte 3: Balanceo LSB

Byte 4: Balanceo MSB

Byte 5: Cabeceo LSB

Byte 6: Balanceo MSB

Byte 7: Oscilacion vertical LSB

Byte 8: Oscilacion vertical MSB

Byte 9: Oscilacion horizontal LSB

Byte 10: Oscilacion horizontal MSB

LSB = byte menos significativo, MSB = byte mas significativo.

1

286

Todos los datos son en complemento binario de 2, con resolucion de 0.01° para el
cabeceo, el balanceo y la oscilacion horizontal, y de 1 cm para la oscilacion vertical.

+ El balanceo es positivo con un rango valido en el lado de babor de +179.99°

» El cabeceo es positivo con un rango valido en proa de +£179.99°

» La oscilacion vertical es positiva con un rango valido de £9.99

» La oscilacion horizontal es positiva con un rango valido a derechas de 0 a 359.99°
Se asumen datos no validos cuando un valor esta fuera del rango valido.

Se puede definir como se supone que debe medirse el balanceo, ya sea con respecto
al plano horizontal (el Hippy 120 o la convencidon7SS), o al plano con la inclinacion
del angulo de cabeceo dado (es decir, como un angulo de giro alrededor del eje

x hacia proa con la inclinacion del cabeceo). La Gltima convencion (conocida
Tate-Bryant en la documentacion POS/MV) se utiliza dentro del sistema en todas
las pantallas de datos y en los datos registrados (se aplica una transformacion si el
balanceo se da respecto a la horizontal).

Tenga en cuenta que la oscilacion vertical se presenta y registra como positiva
disminuyendo (se cambia el signo). La oscilacion vertical se corrige para el
balanceo y el cabeceo.

Este formato se utilizaba anteriormente con la EM 950 y la EM 1000, se asumia que
el primer byte de sincronismo siempre era cero (Datagram “Kongsberg EM Attitude
1000”). Se pidi6 a los fabricantes de los sensores que incluyesen el estado del sensor
en el formato usando el primer byte de sincronismo para ello.

Se asume entonces que:
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* 90h en el primer byte indica una medida valida con total exactitud

* cualquier valor entre 91h y 99h indica datos validos con exactitud reducida (la
exactitud se reduce al aumentar el niumero)

 cualquier valor entre 9Ah y 9Fh indica datos no validos pero un funcionamiento
normal (por ejemplo modo de configuracion o calibracion)

* y cualquier valor entre AOh y AFh indica un estado de error del sensor

DBS Profundidad de la red debajo de la superficie

Este telegrama propio de Simrad contiene la profundidad del sensor de red.

Formato

@IIDBS,,,x.x,M, , <CR><LF>

Descripcion de formato

1 II = identificador del emisor (obligatorio)
2 DBS = identificador del telegrama

3  x.x,M = profundidad en metros (0 a 2000)

HFB Distancia de la relinga superior a la inferior y al fondo

Este telegrama propio de Simrad contiene la distancia desde la relinga superior a la
inferior y desde la relinga inferior al fondo.

Formato

@ITHFB,x.%x,M,y.y,M<CR><LF>

Descripcion de formato

1 11 = identificador del emisor (obligatorio)

2 HFB = identificador del telegrama

3  x.x,M = distancia de la relinga superior a la inferior, metros
4

y.y, M = distancia de la relinga inferior al fondo, metros

PSIMP-D datos de sensor PI

Este telegrama propio de Simrad contiene el tipo y la configuracion de los sensores PS y
PI usados por el sistema PI de monitorizacion de capturas externo.

Nota

Esta descripcion no es completa. Para mas informacion, contacte con Simrad.
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Formato

$PSIMP, D, tt,dd,M,U,Ss,c,v,Cr,Q, In,SL,NL, G,
Cb, error*chksum<CR><LF>

Descripcion del formato

A N A W N -

10
11

12

13

14
15
16
17

288

PS = Identificador del emisor (obligatorio)
IMP = Identificador del telegrama
D = Especificador de sentencia

tt = Hora del dia

dd = Fecha actual

M = Tipo de medida:

* D = Profundidad

* T = Temperatura

+ C = Captura

« B =Fondo

* N = Sin sensor

* M = Marcador

U = unidades; M, f o F para medidas de profundidad, C o F para medidas de
temperatura

S = fuente; numero (1, 2 6 3) del sensor que proporciona los valores de datos actuales

C = canal; el nimero (1 a 30) del canal de comunicacion para la fuente de datos
actual

V = valor; la magnitud de la medida actual del sensor

Cr = cadencia de cambio; la magnitud de la medida de profundidad o temeperatura
actuales

Q = calidad:

* (0 = Sin conexidn entre el sensor y el receptor

* 1 =Se han perdido uno o dos pulsos, el valor actual es una prediccion

» 2 = Los datos actuales son fiables

In = interferencia:

* 0 = Sin interferencia

* | = Interferencia detectada

SL = nivel de senal — el nivel de sefial del pulso de telemetria, medido en dB // 1 uPa
NL = nivel de ruido — el nivel de ruido medio del canal actual, medido en dB // 1 puPa
G = la ganancia actual; 0, 20 6 40 dB.

Cb = calidad del cable:

» (0 =el cable no esta conectado

* 1 =cel cable estd OK

» 2 = cortocircuito, o la corriente del hidréfono es demasiado alta
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18 error = error detectado — 0 cuando no se detecta ninglin error, un nimero >0 indica
una condicion de error

19 chksum = El campo “checksum” consiste de un "*" y dos digitos hexadecimales
representando la OR exclusiva de todos los caracteres entre, pero sin incluir, los
SimbOlOS "$" y nign

PSIMDHB Dureza del fondo y biomasa

Este telegrama propio de Simrad contiene la dureza del fondo y la biomasa calculada
por la ecosonda.

Formato

$PSIMDHB, hhmmss.ss, t,f,KHZ,x.%x,M,y.vy,DB,z.z,,,<CR><LF>

Descripcion del formato

$P = identificador del emisor (obligatorio)
SIM = ID emisor Simrad

DHB = tiempo universal coordinado (UTC)
hhmmss.ss = hora

t = namero del transductor

f,KHZ = frecuencia de la ecosonda en kHz

N QN O AW N -

x.x,M = profundidad del fondo detectado en metros. Dada como DBS (profundidad
bajo la superficie), asumiendo que se ha introducido el calado adecuado del
transductor.

=]

y.y,DB = dureza de la superficie del fondo en dB
z.z = densidad relativa de biomasa en m?»/nmi? (NASC) (sa)

NASC significa Coeficiente de dispersion del area nautica. Este es el formato (sa
m?/nmi?) que proporcionamos los datos de biomasa.

10 sparel = libre para ampliaciones futuras

11 spare2 = libre para ampliaciones futuras

Protocolo de Movimiento Simrad Sonda/TSS1

Este protocolo propio Simrad Sonda/TSS1 puede ser la interfaz mas comun para la
compensacion de la oscilacion vertical, balanceo y cabeceo. Cuando se selecciona este
protocolo, el nimero de variables del sensor es fijo, y no hay muestras asociadas a €l.
Sin embargo, la velocidad binaria y la de salida pueden ajustarse a sus necesidades, El
formato se basa en caracteres ASCII, los datagramas tienen una longitud fija, y se acaba
con un retorno de carro y un cambio de linea.

La definicion de los angulos de orientacion en este formato es diferente de la definicion
de angulos Euler usada en otras partes. La diferencia aparece en el angulo de balanceo,
donde:
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Rollechosounder = a@rcsin I:Sin(ROIIEuIer) b COS(PitChEuler)]

Formato

:aabbbb shhhhxsrrrr spppp<cr><lf>

descripcion del formato

1

290

aa = balanceo — dos caracteres en nimero hexadecimal con la aceleracion de
balanceo, en unidades 0.03835 m/ss

bbbb = oscilacidn vertical — cuatro caracteres en numeros hexadecimales con la
aceleracion vertical, en unidades 0.000625 m/ss

s = un so6lo caracter proporcionando un caracter “espacio” si el valor es positivo, o
un caracter “—” si es negativo

hhhh = oscilacion vertical — cuatro caracteres en numero decimal con la posicion
vertical en centimetros, positivo hacia arriba

x = caracter de estado

« U = Modo sin ayuda y datos estables. El sensor trabaja sin datos de entrada
externos.

* u = Modo sin ayuda pero datos inestables. El sensor no tiene datos de entrada
externos, pero los datos del sensor son inestables. Una causa probable de ésto
es la falta de alineacion después de que el sensor se haya encendido en un
reinicio. El periodo de alineacion desde una recuperacion de alimentacion es
de aproximadamente cinco minutos.

* G = Modo de velocidad sin ayuda y datos estables. El sensor trabaja con la
entrada externa de datos de velocidad.

* g =Modo de velocidad sin ayuda pero datos inestables. El sensor trabaja con una
entrada externa de datos de velocidad, pero los datos del sensor son inestables.
Una causa probable de ésto es la falta de alineacion después de que el sensor se
haya encendido en un reinicio, o un fallo en la entrada de datos de velocidad.

* H = Modo de rumbo sin ayuda y datos estables. El sensor trabaja con entrada
externa de datos de rumbo.

* h =Modo de rumbo sin ayuda pero datos inestables. El sensor trabaja con una
entrada externa de datos de rumbo, pero los datos del sensor no son estables. Una
causa probable de ésto es la falta de alineacion después de que el sensor se haya
encendido en un reinicio, o un fallo en la entrada de datos de rumbo.

* F =Modo con ayuda y datos estables. El sensor trabaja con la entrada externa de
datos de velocidad y rumbo.

» f=Modo con ayuda pero datos inestables. El sensor trabaja con la entrada
externa de datos de velocidad y rumbo, pero los datos del sensor no son estables.
Una causa probable de ésto es la falta de alineacion después de que el sensor se
haya encendido en un reinicio, o un fallo en la entrada de datos de rumbo y/o
velocidad.

(132

s = un s6lo caracter con un “espacio” si el valor es positivo, o un caracter sies

negativo
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7  rrrr = balanceo — cuatro caracteres en numero decimal con el d&ngulo de balanceo
en centésimas de grado

[

8 s =un solo caracter con un “espacio” si el valor es positivo, o un caracter si es

negativo

9  pppp = cabeceo — cuatro caracteres en numero decimal con el angulo de cabeceo
en centésimas de grado

Anotacion ATS de Simrad

Este telegrama propio de Kongsberg Maritime contiene una cadena de texto que se usa
para fines de anotaciones.

Formato

S??ATS, tttt<CR><LF>

Descripcion del formato

1  ?? =identificador del emisor

2 ATS = identificador del telegrama
3 tttt = cadena de texto libre

Telegramas y formatos de terceros

Se especifican aqui todos los formatos de telegramas de terceros soportados por el
sistema ES70. Estos formatos de telegrama son creados por otras organizaciones, y son
soportados por el sistema ES70 para permitir la conexion con sistemas de otras marcas.

Temas
o Telegrama de profundidad de Atlas en la pagina 291

»  Furuno GPhve telegrama de oscilacion vertical en la pagina 292

Telegrama de profundidad de Atlas

Este telegrama propio de Atlas contiene la profundidad actual desde dos canales.

Formato

DyXXXXX.XXmM

Descripcion del formato
1 Dy = Numero de canal; DA es el canal nimero 1, DB es el canal nimero 2.
2 xxxxx.xx = profundidad en metros

3 m = metros
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Furuno GPhve telegrama de oscilacion vertical

Este formato de telegrama propio de Furuno contiene informacion sobre la oscilacion
vertical del barco.

Formato

SPFEC, GPhve, xx.xXX, A*xhh<CR><LF>

Descripcion del formato

1

N A W N

292

$PFEC = Emisor

GPhve = Identificador de telegrama

xx.xxx = oscilacion vertical en metros y decimales
A = estado

hh = checksum
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Teoria de ecosonda

Cuando utiliza una ecosonda hay algunos conocimientos basicos que puede encontrar
utiles de tener.

Temas
» Conceptos en la pagina 294
— Alcance en la pagina 294
— Funcionamiento “split-beam” en la pagina 295
— Eco del fondo en la pagina 296
— Propagacion de onda en la pagina 297
— Biomasa en la pagina 298
— Rango dinamico y la presentacion en la pagina 299
— Pendientes del fondo en la pagina 300

* Pardmetros en la pagina 303

Ganancia TVG en la pagina 303

La potencia de salida en la pagina 305

— La duracion del pulso en la pagina 307

La seleccion de alcance en la pagina 309
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Conceptos

Observe las siguientes descripciones de los conceptos clave.
Temas

* Alcance en la pagina 294

* Funcionamiento “split-beam” en la pagina 295

* Eco del fondo en la pagina 296

* Propagacion de onda en la pagina 297

* Biomasa en la pagina 298

* Rango dindmico y la presentacion en la pagina 299

* Pendientes del fondo en la pagina 300

Alcance

La absorcion en el agua salada aumenta fuertemente con la frecuencia. Para un alcance
maximo debe elegirse una frecuencia de funcionamiento baja, un transductor grande y la
maxima potencia de transmision.

Los alcances tipicos se muestran en la tabla. Usando el transductor Simrad ES38B (38
kHz, 7x7 grados, 2000 W) puede detectarse un bacalao de 60 centimetros a 950 metros,
y la deteccion de fondo llega hasta los 2800 metros. Sin embargo, con el transductor
Simrad ES200-7C (200 kHz, 7x7 grados, 1000 W) solo puede ver el mismo bacalao hasta
los 270 metros, y la deteccion de fondo se hace poco fiable mas alla de los 500 metros.

Tabla 1 Profundidades de deteccion maximas, transductores mono—haz

Transductor | Frecuencia | Duracion Ancho de Potencia Tx | Alcance Alcance
(kHz) del pulso banda (hz) | (W) peces (m) fondo (m)
(ms)
12-16 12 16,4 193 2000 850 10000
27-26 27 8,18 387 3000 1100 4400
38/200D 38 4,09 766 1000 500 2100
38-9 38 4,09 766 1500 800 2600
38-7 38 4,09 766 2000 950 2800
50/200D 50 2,05 1493 1000 500 1500
50-7 50 2,05 1493 2000 700 1900
120-25 120 1,02 3026 1000 390 800
50/200D 200 1,02 3088 1000 280 550
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Tabla 2  Profundidades de deteccion maximas, transductores

%3

split-beam”

Transductor | Frecuencia | Duraciéon Ancho de Potencia Tx | Alcance Alcance
(kHz) del pulso banda (hz) | (W) peces (m) fondo (m)
(ms)

ES18-11 18 8,21 382 2000 1100 7000
ES38B 38 4,09 766 2000 950 2800
ES70-11 70 2,05 1526 800 450 1100
ES120-7C 120 1,02 3026 1000 440 850
ES200-7C 200 1,02 3088 1000 270 550
Tabla 3 Maxima deteccion de fondo

Transductor | Frecuencia | Duracién Angulo del | Ancho de Potencia Tx | Alcance (m)

(kHz) del pulso haz (hz) banda (hz) | (W)
(ms)

38-7 38 4 7 766 2000 3000
38-9 38 4 9 766 1500 2600
38/200D 38 4 13x21 766 1000 2100
50/200D 50 2 10x16 1493 1000 1400
50-18 50 2 18 1526 500 1400
50-7 50 2 7 1493 2000 1900
120-15 120 1 10 3026 1000 800
200-7 200 1 7 3088 1000 500
710-36 710 1 2,8 3088 100 70
38/200 200 1 7 3026 1000 450
50/200 200 1 7 3088 1000 450

Estos calculos de alcance suponen una salinidad del agua (3.5 ppt) y temperatura
(+10°C) normales, una profundidad media (nivel de dispersion de la superficie = -20 dB)
y un nivel de ruido tipico para un barco en movimiento.

Funcionamiento “split-beam”

El sistema ES70 utiliza la técnica “split-beam” (de haz dividido) para evaluar la
distribucion del tamaiio de los peces. Un transductor “split-beam” esta dividido
eléctricamente en cuatro cuadrantes. Todos ellos son excitados en paralelo durante

la transmision. Sin embargo, la sefial recibida por cada cuadrante es amplificada por
separado en un receptor adaptado de cuatro canales permitiendo determinar la direccion
de llegada del eco.
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El frente de onda acustica propagandose hacia el Figura 4 Principios
transductor llega a los cuatro cuadrantes en instantes ~ “split-beam”’
distintos haciendo que el angulo de fase de la senal

eléctrica de salida de cada cuadrante sea distinta. @

El angulo de proa-popa se determina midiendo )

la diferencia de fase eléctrica entre las mitades A +
del transductor de proa y popa y el angulo lateral se / \\
determina a partir de las sefiales de estribor y babor. / !

El Pez A esta situado en el eje del transductor, / \
donde éste tiene su maxima sensibilidad, mientras ! \
que el Pez B esta situado en el borde del haz, donde / ;
la sensibilidad es menor. Evidentemente, la senal \ @5

del Pez A serda mas fuerte que la sefial del Pez B~ ... Tt

aunque sean del mismo tamafio y estén a la misma

profundidad. Por lo que determinar el tamafio de los peces s6lo a partir de la intensidad
de los ecos no tendra demasiado éxito. La ecosonda “split-beam” mide la posicion de los

peces dentro del haz. La ecosonda corrige la diferencia de sensibilidad del transductor y
calcula la verdadera talla del pez.

La técnica de medida “split-beam” s6lo trabaja para ecos provenientes de un solo pez
puesto que la fase eléctrica de la sefal sera aleatoria si se reciben simultaneamente ecos
de diferentes peces en distintas posiciones dentro del haz.

Por lo tanto, la medida de talla de los peces en un cardumen tiende a ser poco fiable.

Eco del fondo

Un fondo plano y duro refleja la sefial transmitida como si fuera un espejo. Las distintas
partes del frente de ondas golpean el fondo casi al mismo tiempo, y el eco reflejado de
estos puntos llega a la superficie casi en el mismo instante.

La sefal de eco recibida es basicamente una copia Figura 5 Principios del eco de

atenuada del pequefio pulso transmitido. El eco fondo
procedente de un fondo inclinado se caracteriza
por tener una mayor duracion y unos tiempos de @ @

subida y bajada mas lentos. El pulso transmitido ! ]
alcanza primero el punto (A) y, mientras transcurre A A
el tiempo, el punto de reflexion se desplaza por la / \ / \
pendiente hacia el punto (B). Muchos lugares no r Foy

tienen un fondo duro y consistente, Frecuentemente, / \ / \
el fondo esta compuesto por fango, arcilla y arena, / | ! :

lo que se puede observar como bandas en la pantalla / \ : \
1 1
de la ecosonda. \ / \

El algoritmo de deteccion de fondo estd
implementado por completo por programa, y se

efectlian céalculos por separado para cada canal de frecuencia. El algoritmo se ha
desarrollado centrandose en su fiabilidad, en el sentido que nunca muestra lecturas
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incorrectas de profundidad. Cuando el resultado de la deteccion es cuestionable, el
algoritmo presenta una profundidad de 0.00 para indicar que la deteccion no es fiable.
El método de calculo del sistema ES70 esta diseniado para enfrentarse a determinadas
situaciones dificiles. El algoritmo mantiene el enganche de fondo ante saltos abruptos de
la profundidad. Evita detecciones falsas de fondo ante un cardumen denso. Si el fondo
esta compuesto por capas, escoge la superior para determinar la profundidad.

El algoritmo de deteccion de fondo engancha el primer fondo que llega. En un fondo
con pendiente, se dara la profundidad en el punto A en lugar de la profundidad en el eje
del transductor. El valor de profundidad detectado es siempre menor que la profundidad
en el eje del transductor lo que implica que automaticamente se ha incluido un margen
de seguridad.

Propagacion de onda

La velocidad de propagacion de las ondas de sonido en el mar varia ligeramente con
la temperatura, salinidad y la presion. La velocidad varia ente 1440 y 1520 m/s en
aguas poco profundas en el mar, mientras que a una profundidad de 1000 m se puede
esperar una velocidad de 1480 m/s. En aguas dulces poco profundas, la velocidad es
aproximadamente de 1430 m/s.

Un buen valor promedio usado en la ventana de didlogo Entorno es 1470 m/s.
El sistema ES70 transmite pulsos de onda de sonido  Figura 6 Propagacion de

de alta energia en el mar. Un fondo plano refleja onda dese un fondo plano
la onda transmitida como si fuera un espejo. La

energia transportada por la onda sonora se distribuye -

sobre una superficie cada vez mayor a medida que [ B SN
la onda viaja hacia el fondo y regresa a la superficie. v / “\L Ny
La energia se distribuye sobre un superficie cuatro \ T \\\\\\ /
veces mayor cada vez que se dobla la distancia i\ ///J/f\\‘h\ ,7
recorrida. \\/ /,NJ\ \\7/
Un cardumen grande refleja las ondas de forma \V\\//\—/\\j/

\

similar. Este tipo de dispersion se conoce como \ \/
dispersion cuadratica o dispersion 20 log TVG
(Ganancia variable en el tiempo).

La situacion es ligeramente diferente cuando se observan ecos de peces aislados. La
onda transmitida se propaga de acuerdo a la dispersion cuadratica desde la superficie
hacia los peces. La vejiga natatoria de los peces dispersa en todas las direcciones una
pequeiia fraccion de la energia incidente. En el viaje de vuelta hacia la superficie la onda
sonora es afectada también por la dispersion cuadratica. El efecto combinado se conoce
como dispersion cuddrica o dispersion 40 log TVG.
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En la ventana de didlogo de la ecosonda Ecograma Figura 7 Propagacion de
la dispersion 20 log TVG se denomina Ganancia onda desde un pez
de cardumen y Ganancia de fondo, mientras que

la dispersion 40 log TVG se conoce como Ganancia -

de pez. TN
\ !
Las pérdidas de propagacion debidas a la absorcion \\»//// “4\\ ~/
son mucho mayores en el agua salada que en \'\7//\*\7’
agua dulce. La absorcion también aumenta con la @
frecuencia. En 38 kHz la absorcion es 0.5 dB/km /N\L_L//\L
en agua dulce y 10 dB/km en el mar. En 200 kHz Y

la absorcion es 10 dB/km en agua dulce y 50 dB/km ! \
en el mar. La ecosonda debe saber en qué tipo

de agua trabaja para compensar estas pérdidas

correctamente.

La unidad de medida dB (decibelio) tiene una larga tradicion en la actistica submarina
y en otros campos de la fisica. Es una medida logaritmica de la relacion entre dos
cantidades.

Biomasa

Siempre que use un sistema ES70 con un transductor
“split beam”, o tenga una licencia de biomasa valida
en un transceptor mono-haz, tendra acceso al panel de
informacion Biomasa.

Este valor de biomasa es un indicador de la cantidad

de peces que tiene en este momento en el ecograma

, 0 en la zona ampliada. Cada pez emitird un eco, y

la suma de todos estos ecos registrados se representan

como un nimero. Los organismos mas pequefios como

el placton también emitiran ecos, pero éstos son tan débiles que apenas influiran en la
biomasa total.

El sistema ES70 registra todos los ecos desde el placton més pequeio a la ballena mas
grande, y proporciona estos resultados como un ntimero. Para todos los efectos practicos,
este numero le proporcionara informacion sobre la cantidad de peces para permitirle
decidir si vale la pena empezar a pescar. También debe considerar si este nimero es el
resultado de grandes cantidades de placton o de cebo, o si hay peces reales debajo de

la quilla. El nimero proporcionado para mostrar la cantidad de peces es relativo, y
haciendo uso de su experiencia le servird cuando tome la decision.

El valor de biomasa también se usa por los investigadores para calcular la cantidad de
peces que hay en el océano. Si se conoce la especie y la talla del pez, se puede calcular
el nimero de peces individuales para un determinado volumen de agua. Otros medios
para establecer el resultado final son los datos de arrastre y de capturas de la comunidad
de pesca.
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Nota

Si tiene otras ecosondas o sonar funcionando no sincronizados con la ES70, la ES70
también medira el pulso de transmision del sistema secundario. Esto se denomina
interferencia.

Se puede eliminar la interferencia usando la funcion Filtro pulso a pulso en el menu
Activo, pero el receptor ES70 todavia captara el pulso de transmision y lo implementarad
en los calculos.

Es necesaria una completa sincronizacion de los diferentes instrumentos acusticos. Si su
propio barco genera demasiado ruido, ésto también influira en los cdlculos de biomasa
v le ofrecera una informacion inexacta.

Temas relacionados

* Linea de Biomasa en la pagina 139

* Panel de informacion de Biomasa en la pagina 143
* Ecograma en la pagina 228

» Filtro pulso a pulso en la pagina 237

Rango dinamico y la presentacién

La ecosonda ES70 tiene un rango dindmico de 140 dB. Esto significa que la sonda puede
recibir ecos muy fuertes y muy débiles. En realidad, el sistema ES70 detectara ecos
desde placton a ballenas, fondo en todas las profundidades, y presentara la informacion
sin distorsiones. Como comparacion, nuestras antiguas ecosondas ES380 y ET100 tenian
- usando el TVG analdgico - un rango dindmico que corresponde aproximadamente

a 65 dB.

Naturalmente, no podemos presentar todos estos ecos en la pantalla a la vez, puesto que
¢ésto crearia un caos de colores.
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Cuando se utilizan los 12 colores, Figura 8 Rango dinamico
creamos una seccion de 36 dB y damos
a cada color una intensidad de 3 dB.
Cada color (3 dB) representa doblar la Colour Scale
intensidad el eco. Con los 12 colores
(A) sera una escala de colores de 36

dB desde el gris al marron. El gris

se utiliza para los ecos mas débiles,
mientras que los ecos mas fuertes son
marrones. Todos los ecos mas fuertes
que el marrdn seguirdn siendo marrones,
mientras que los ecos mas débiles que
el gris no se mostraran.

70

140 dB

|

“Twa
|
+

Usando 64 colores, cada color representa
aproximadamente 0,5 dB de intensidad
de eco.

Las viejas sondas de papel tenian
un rango dinamico de 12 dB en sus e -165 dB/W (cooraarrann
impresiones, usando los “colores” desde

el gris claro al negro. El rango dindmico en la presentacion de color de la ES70 es
mucho mayor; 24 dB o 250 veces.

A lo largo del rango dinamico tomamos la seccion de 36 dB y la “movemos” arriba y
abajo con los valores en el boton Ganancia en el menu Principal.

Se utiliza el panel de informacion Escala de color para controlar los colores que se
usan. Para cambiar la escala de colores, utilice la funcion Configurar color en el menu
Presentacion.

Temas relacionados
* Panel de informacion de Escala de color en la pagina 144
* Ganancia en la pagina 168

» Configurar color en la pagina 182

Pendientes del fondo

Las “Pendientes de fondo” es un fenémeno bien conocido en las ecosondas. Este ocurre
cuando el fondo se levanta de repente, y el borde de inicio del haz del transductor detecta
el fondo antes que el borde opuesto.

Un método para minimizar el fendmeno de las “pendientes de fondo” es usar un
transductor con un haz estrecho, o aumentar la duracién del pulso.

Para minimizar este fendmeno en el sistema ES70 se puede abrir la ventana de didlogo
Detector de fondo, y a continuacion cambiar el valor del Nivel minimo de eco de fondo.

—  Detector de fondo en la pagina 240
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A El pico del pulso de fondo Figura 9  Principio del
B Nivel de eco de fondo por defecto nivel de eco de fondo
C Nivel de eco de fondo aproximado para la (cooraz17-005)

deteccion de peces planos @

D Nivel de eco de fondo aproximado para la
deteccion de pradera marinas

/J\\ 30 4B
|

% \ -50 dB
|

! 70 dB
|

|

|

|

|

|

|

L

. H—%

El pulso de fondo basicamente identifica la profundidad

del fondo justo antes del pico del pulso (A). Sin I

R

embargo, éste puede que no sea el fondo real. Por
ejemplo, si el pulso de fondo lo genera un fondo de
roca bajo una gruesa capa de lodo, la profundidad
actual es ligeramente menor. Por esta razon, el sistema ES70 se ajusta por defecto para
dar una lectura de profundidad unos pocos milisegundos antes del pico del pulso. Esto se
hace mediante el ajuste del nivel de eco de fondo a un valor por defecto de -50 dB (B).

Mediante una nueva reduccion del nivel (hacerlo mas negativo) el detector de fondo se
volverd mas “sensible”, y el fondo se detectard antes.

En el ecograma la linea blanca “escalard” la pendiente. Asegurese que no se ha
aumentado la sensibilidad demasiado. Esto tendra efecto en la deteccion de peces en un
fondo plano, y los calores de biomasa estaran equivocados. Nuestra experiencia indica
que se puede usar con seguridad un valor de nivel del eco de fondo de aproximadamente
-75 dB.

Al aumentar el valor del nivel del eco de fondo (hacerlo mas positivo), el fondo se
detectard mas tarde, y parecera que sea mas profundo.

Consejo

Regla de oro:

* Reduzca el nivel de eco de fondo (hacerlo mas negativo) para detectar el fondo antes,
y asi aumentar la “sensibilidad” de la deteccion de fondo.

* Aumente el nivel de eco de fondo (hacerlo mas positivo) para detectar el fondo
después, y asi aumentar la “penetracion”.
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Ejemplo 29  Pendientes del fondo Figura 10 Pendientes del fondo

El borde del haz (A) golpea primero
el fondo, y empieza a dar un eco.
El detector de fondo en la ecosonda
mide el eco mas fuerte, detecta lo
que piensa que es el fondo, e inicia
la linea blanca.

El area sobre la deteccion de fondo
(B) sera enmascarada, y aunque
pueda contener peces, no seran
visibles porque el eco del fondo es
mas fuerte que el de los peces. Se
mostrara la profundidad estimada
(©).

En la ecosonda, el fendmeno
aparecera al causar que la linea de
fondo (E) sea distorsionada. Todos
los ecos sobre la linea blanca aqui
son una parte del fondo.

(CD010217-002)

Ejemplo 30  Uso del parametro Nivel de eco de fondo para la deteccion de praderas
marinas

Si utiliza un sistema Olex, puede aprovecharse del parametro Nivel de eco de fondo
para detectar las praderas marinas. Reduzca el valor del nivel de eco de fondo
(hédgalo mas negativo) para que se detecte el fondo por encima de una zona de
algas marinas. El Olex detectara entonces el fondo real, y el resultado es la altura
de las algas marinas.

—  Como ajustar el nivel de eco de fondo para localizar algas en la pagina 77

Ejemplo 31  Uso del parametro Nivel de eco de fondo para la deteccion de peces planos

Si se pesca lenguado, platija o especies similares, puede usarse el pardmetro Nivel
de eco de fondo para mejorar la deteccion de los peces. Aumente el valor del nivel
de eco de fondo (hagalo mas positivo) para que el fondo se detecte un poco mas
profundo que la profundidad correcta. El sistema ES70 entonces “sacard” los peces
mejor, y se mostraran los peces planos como se encuentran “sobre” el fondo.

—  Como ajustar el nivel de eco de fondo para localizar peces planos en la
pagina 76
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Parametros

Observe las siguientes descripciones de los parametros clave.
Temas

* Ganancia TVG en la pagina 303

* La potencia de salida en la pagina 305

* La duracion del pulso en la pagina 307

» La seleccion de alcance en la pagina 309

Ganancia TVG

TVG significa Ganancia Variable con el Tiempo.
Cuando se usa la TVG en una ecosonda, también
nos referimos a ella como ganancia variable con la

profundidad.

El proposito de la funcion TVG es hacer que todos
los peces aparezcan con el mismo color de eco
independientes de sus diferentes profundidades.

En términos mas técnicos, la ganancia variable con el tiempo (TVG) es una
compensacion de sefial. Cuando la sefal acustica se transmite desde el transductor de la
ecosonda, esta sujeta a pérdidas debidas a la absorcion y difusion. Primero, dependiendo
de la salinidad y la temperatura, el agua absorbera parte de la energia de transmision.
Las pérdidas de absorcion aumentan a medida que aumenta el alcance. Segundo, la
energia se extiende para formar un haz circular. La anchura de este haz también aumenta
con el alcance. Tanto la expansion como la difusion reduciran la energia, y las dos
tendran efecto en la reduccion de la sefial de eco. La compensacion de TVG se diend
para contrarrestar estos fenomenos naturales, y €sto se hace en el sistema ES70 mediante
el procesado digital de la sefial. El resultado deseado es que un pez de la misma talla
devuelve ecos de la misma intensidad (color), sin tener el cuenta el alcance.

Se dispone de los siguientes ajustes de TVG:
a  Potencia (Sin TVG)

No se implementa la ganancia TVG. Este ajuste es muy poco utilizado.
b  Cardumen (20 log TVG)

Este ajuste de ganancia ofrece una amplificaciéon mas débil cerca del fondo. Se ha
disefiado para proporcionar los mejores ecos para los cardimenes. El tamafio de un
cardumen permite detectarlo incluso con ganancia reducida.

¢ Peces (40 log TVG)

Este ajuste de ganancia proporciona una amplificacion mayor cerca del fondo. Se ha
disefiado para proporcionar los mejores ecos de los peces aislados.
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d Blancos (40 log TVG)

Basicamente, este ajuste utiliza la misma amplificacion TVG que Peces, pero se
implementa un filtrado y compensacion adicional. Solo se muestran los ecos
detectados e interpretados como un solo pez. Los ecos son compensados por su
posicion fisica en el haz (compensacion de haz). Esto significa que los peces en la
region externa del haz se ajustan al tamafio correcto aunque sus ecos son mas débiles.

Tenga en cuenta que este ajuste Blancos (40 log TVG) so6lo funciona con transductores
“split beam”.

e Distintos objetivos (40 log TVG)

Bésicamente, este ajuste utiliza la misma amplificacion TVG que Peces, pero se
implementa una compensacion de haz adicional. Los ecos detectados e interpretados
como peces aislados se ajustan a su tamafio correcto de acuerdo a su posicion fisica
en el haz.

Tenga en cuenta que este ajuste Distintos objetivos (40 log TVG) s6lo funciona con
transductores “split beam”

f  Usuario (TVG variable)
Este ajuste le permite definir su propia configuracion de TVG.

Se puede ajustar el valor TVG usando las funciones Ecograma o TVG. Ambas estan
ubicadas en el menl Activo.

Debido a que la intensidad de los ecos se debilitara al aumentar la profundidad, la
ecosonda amplificara automaticamente los ecos mas profundos mas que los ecos poco
profundos. De hecho, la ganancia se incrementara proporcional al tiempo que la
ecosonda “espera” a los ecos. Cuando se elige el ajuste de TVG puede desactivarse (lo
que NO recomendamos), o pueden elegirse los ajustes 20 log R o 40 log R.

Los distintos valores controlan los algoritmos de ganancia, cuanta ganancia se aplicara
cuando aumenta la profundidad. Cuando se elige el ajuste 40 log R, la ganancia aumentara
con la profundidad més rapidamente que si se elige 20 log R. Esto es simplemente porque
los peces aislados emiten ecos mas pequefios que el cardumen, y ésto les hace mas
dificiles de detectar. En la ecuacion el simbolo R significa “Alcance”.
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La ilustracion muestra cobmo Figura 11  Principio del TVG
la ganancia cerca del fondo
(B) es mayor que justo debajo R
del transductor (A). Los ecos
del pez proximo al fondo P LR I Nl
se mostraran con la misma Bt o
intensidad que los ecos .
pelagicos.

El barco de la izquierda utiliza
el ajuste 20 log R. Debido a que
el ancho de haz aumenta (C),
los peces aislados se muestran

cada vez mayores al aumentar
la profundidad, a pesar de que
pueden tener la misma talla.

| -
: ,, ‘ :
; 3 | 3 |
El barco de la derecha utiliza comozro0n [ — ] '
el ajuste 40 log R. La talla del

pez aln parece aumentar a medida que aumenta el alcance, pero el eco se compensa de
manera diferente para ofrecer una intensidad de eco més uniforme (color en el ecograma)

1
1
|
|
|
|
|
|
!
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\
1
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|
|
|
|
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Cuando se esta buscando cardimenes, éstos llenaran todo el haz, como hace normalmente
el fondo. Entonces no se necesita mucha ganancia. El ajuste 20 log R proporcionara

una intensidad de eco aceptable.

Temas relacionados

» Ecograma en la pagina 228

TVG en la pagina 236

La potencia de salida

El transductor de la ecosonda convierte la potencia eléctrica de entrada a un sonido

transmitido en el agua. En la mayoria de los transductores fabricados por Simrad la
eficiencia de potencia del transductor estd entre el 50 y el 75%. Esto significa que
entre el 50 y el 75% de la potencia de entrada se transmite como energia acustica.
Los transductores de otros fabricantes pueden tener una eficiencia tan baja como el
5%. Naturalmente, es muy importante que compruebe este parametro cuando se desea
comprar un transductor.

La potencia de salida de la ecosonda es una medida de la cantidad de energia eléctrica
que el amplificador puede enviar al transductor. La potencia maxima esta limitada por el
transductor que tenga, y cudnta energia puede aceptar del transmisor para convertirla

en energia acustica. Si se envia demasiada potencia al transductor, se pueden causar
dafos permanentes e irreparables.
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El Nivel de fuente (SL) es una medida de la cantidad de energia actstica que es emitida
por el transductor, qué “volumen” alto emitird. El nivel de fuente se mide como la
“presion de sonido” un metro por debajo de la superficie del transductor, y se da en
dBre. 1uPa at 1 m.

Para saber cudnta potencia puede usar, debe saber qué clase de transductor esta usando.
Siempre que la sonda se haya instalado con un transductor Simrad, y sepa qué tipo es,
no hay ninguin problema. Todos los parametros necesarios sobre el transductor son
entonces conocidos por la ecosonda, y el software en la ecosonda se asegurara que no se
genera demasiada potencia. Si utiliza un transductor de otro fabricante, debe comprobar
manualmente que la potencia de salida de la Simrad ES70 no supere la potencia nominal.

Nota

Si se envia demasiada potencia al transductor se daniara irreparablemente — igual que
un altavoz.

Si el transductor recibe demasiada potencia desde la ecosonda, también cavitard. Este
es un fendomeno fisico que produce la aparicion de burbujas de gas justo por debajo

de la superficie del transductor. Cuando ésto ocurre apenas se transmite energia en el
agua, y la cara del transductor es susceptible de dafiarse. La cavitacion depende de la
potencia aplicada, el tamafo de la superficie del transductor, la profundidad de montaje
del transductor, y la cantidad de contaminacion (aire y particulas) bajo la cara del
transductor. Los transductores con una superficie grande pueden aceptar mas potencia.

Near sea level, minute bubbles of micron or submicron size are always present in
the ocean. When the rarefaction tension phase of an acoustic wave is great enough,
the medium ruptures or "cavitates". For sound sources near the sea surface, the
ever-present cavitation nuclei permit rupture to occur at pressure swings of the
order of 1 atm (0.1 MPa), depending on the frequency, duration, and repetition
rate of the sound pulse. Cavitation bubbles may also be produced by Bernoulli
pressure drops associated with the tips of high-speed underwater propellers. Natural
cavitation is created by photosynthesis.

Several extraordinary physical phenomena are associated with acoustic cavitation.
Chemical reactions can be initiated or increased in activity; living cells and
macromolecules can be ruptured; violently oscillating bubbles close to a solid
surface can erode the toughest of metals or plastics; light may be produced

by cavitation (sonoluminescence). The high pressures and high temperatures
(calculated to be 30,000° Kelvin) at the inteior during the collapsing phase of
cavitating single bubbles can cause emission of a reproducible pulse of light of
duration less than 50 picoseconds.

Of direct importance to the use of sound sources at sea is the fact that, as the sound
pressure amplitude increases, ambient bubbles begin to oscillate nonlinearly, and
harmonics are generated. At sea level, the amplitude of the second harmonic is
less than 1 percent of the fundamental as long as the pressure amplitude of the
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fundamental of a CW wave is less than about 0.01 atm rms (1 kPa) (Rusby 1970).
This increases to about 5 percent harmonic distortion when the signal is about 10
kPa.

When the peak pressure amplitude is somewhat greater than 1 atm, the absolute
pressure for a sound source at sea level will be less than zero during the rarefaction
part of the cycle. In using CW below 10 kHz, this negative pressure, or tension, is
the trigger for a sharply increased level of harmonic distortion and the issuance of
broadband noise. Any attempt to increase the sound pressure amplitude appreciably
beyond the ambient pressure will cause not only total distortion but also the
generation of a large cloud of bubbles which will actually decrease the far-field
acoustic pressure.

The detailed bubble activities during cavitation have been studied in several
laboratories. Acousticians have identified gaseous cavitation resulting in streamers
of hissing bubbles that jet away from regions of high acoustic pressure swings, and
vaporous cavitation, which radiates shock waves of broadband noise.

— Herman Medwin & Clarence S.Clay (1998)12]

Para controlar la potencia de salida en el sistema Simrad ES70, utilice la funcion
Operativa normal en el menu Operativa.

Temas relacionados

*  Como elegir el modo pasivo en la pagina 84

»  Como cambiar la potencia de salida en la pagina 85
* Como ajustar la duracion del pulso en la pagina 86

* Operativa normal en la pagina 175

La duracién del pulso
La duracion de pulso de la ecosonda es una medida de la duracion del pulso acustico.

La duracion del pulso puede ajustarse de acuerdo a la profundidad actual y qué tipo

de peces esta buscando. Cuanto més profundo quiera ver, mayor duraciéon de pulso
debera usar. Recuerde que en la ecosonda ES70, la duracion de pulso y el ancho de haz
son dependientes entre si.

* Pulso largo - mucha energia actstica - haz estrecho - menos sensible al ruido del
barco y del entorno

» Pulso corto - menos energia acustica - haz ancho - mas sensible al ruido del barco
y del entorno

2. from “Fundamentals of Acoustical Oceanography”, Academic Press, San Diego, 1998
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Un pulso de duracion 1 mS Figura 12  Principios de duracion del pulso

cubre 1,5 metros en el agua,

y esto corresponde a una ﬁ ﬁ
separacion de blancos de

aproximadamente 75 cm. Esta AN ./

es una duracion de pulso tipica

que puede usarse bien hasta
250-300 metros. Si trabaja

en aguas mas profundas utilice (1)

una duracion de pulso mayor, ! ; ! ©

si son poco profundas, utilice L @ ®
una duracién de pulso menor. y f f
Pruebe diferentes valores, y @ - - -
busque la duracién de pulso que B - & -
le proporciona la presentacion ©> / o f

de ecos mas clara con el minimo
ruido, pero con la maxima
deteccion y separacion de peces.

(CD010217C)

El barco de la izquierda utiliza un pulso de duracién larga (C). Como puede ver, esto
provoca que se mezclen los ecos de los dos peces (A) y (B). El barco de la derecha utiliza
un pulso de duracién més corta, y los dos peces apareceran como dos ecos separados en
el ecograma. Por ello, los pulsos cortos proporcionaran la mejor resolucion y separacion
para los peces individuales, pero la ecosonda es mas sensible al ruido.

La velocidad del sonido en el agua es aproximadamente 1500 m/s. La longitud de un
pulso de sonido de 1 mS sera aproximadamente de 1,5 metros. Con la ecosonda puede
ajustar el pulso de sonido desde 7,5 cm (0.05 mS) a 24 m (16 mS) dependiendo de la
frecuencia de operacion. Este es un factor importante para la presentacion de peces
individuales.

» Cuando la distancia vertical entre dos peces, o la distancia entre un pez y el fondo, es
mayor que la distancia recorrida por la mitad de un pulso, los ecos se presentan como
dos ecos separados, Se identificara el pez sobre el fondo.

+ Si la distancia entre dos peces, o la distancia entre un pez y el fondo, es menor que la
distancia recorrida por la mitad de un pulso, el eco se representara como un eco. El
pez cerca del fondo se mezclara con el eco del fondo.

Todas las frecuencias de funcionamiento tiene diferentes duraciones de pulso. La
diferencia entre, por ejemplo, un transductor de 50 kHz y de 38 kHz sin embargo no
es grande:

* Un transductor 50 kHz puede usarse con duraciones de pulsos desde 0,12 mS a 2 mS
* Un transductor 38 kHz puede usarse con duraciones de pulso desde 0,26 mS a 4 mS.

Basicamente, las dos frecuencias le proporcionaran la misma capacidad de deteccion.
Un transductor de 50 puede proporcionar mejor resolucion en aguas poco profundas,
mientras que el transductor 38 kHz puede proporcionar mayor alcance en aguas
profundas. En el transductor 38 kHz el pulso mas corto es 0,26 mS. Esto da lugar a un
pulso de sonido de 40 cm y una separacion de peces de 20 cm.
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Para controlar la duracion del pulso en el sistema Simrad ES70, utilice la funcion
Operativa normal en el menl Operativa.

Temas relacionados
» Como ajustar la duracion del pulso en la pagina 86

» Operativa normal en la pagina 175

La seleccion de alcance

Para todas las frecuencias (canales) que quiera presentar en el pantalla de la ecosonda,
se proporcionan dos ecogramas.

A Ecograma superior (relacionado  Figura 13  Seleccion de alcance
con la superficie)

(CDO10217E)
B  Ecograma inferior (relacionado

con el fondo)

C Vista ampliada del ecograma 8%
superior

D Vista ampliada del ecograma P

inferior ©

Normalmente, el ecograma superior

mostrard toda el alcance de

profundidad desde la superficie hasta

el fondo, mientras que el ecograma

inferior muestra una expansion del

fondo. Esta es un ampliacién del area

por encima y por debajo del fondo. @

. . ., (a
Puede elegir cualquier presentacion O
que quiera en cualquiera de los

ecogramas.

Para hacerlo, abra la ventana de
dialogo Ecograma en el menu Activo.
Ecograma superior: Superficie o Pelagico

Cuando se necesita establecer un alcance de profundidad vertical, por qué no dejar a la
ecosonda que la elija por nosotros. En el ment principal, seleccione Alcance a Auto.

Se puede definir el alcance de profundidad propia. Para establecer un alcance desde la
superficie hasta el fondo, seleccione Alcance a una profundidad adecuada, e Alcance
inicial a 0 (cero) metros.

También se puede establecer un drea desfasada. Esta se usa cuando se desea concentrarse
en un alcance de profundidad determinada y limitada. Si por ejemplo encuentra un
cardumen a 15 metros por debajo de la superficie, puede configurar la ecosonda para
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mostrar este cardumen sin proporcionar también informacion del agua por encima y por
debajo. Para configurarlo, seleccione Alcance inicial a unos pocos metros por encima del
cardumen, y Alcance a unos metros por debajo.

Si molesta la interferencia de un sonar que trabaje en la misma frecuencia, intente
configurar la Alcance inicial a 10 a 20 metros. Se evitara entonces el ruido cuando los
dos sistemas transmites simultineamente.

Ejemplo 32  Alcance inicial y Alcance en un ecograma de superficie

En un ecograma de superficie, fije el valor de Alcance inicial a 0 metros. Esto
haréd que el ecograma empiece desde la superficie del mar (siempre que se haya
definido el calado del transductor). Fije Alcance a la profundidad actual més 20
metros. El ecograma mostrard el area desde la superficie del mar hasta 20 metros
“por debajo” del fondo. El contorno del fondo se detecta facilmente cuando
cambia la profundidad.

Ejemplo 33  Alcance inicial y Alcance en un ecograma de superficie

En un ecograma de superficie, fije el valor del Alcance inicial a 10 metros. Esto
haré que el ecograma empiece desde 10 metros por debajo de la superficie del mar
(siempre que se haya definido el calado del transductor). Fije Alcance al valor de
profundidad actual més 20 metros. El ecograma mostrara el area desde 10 metros
por debajo de la superficie hasta 10 metros “por debajo” del fondo. El contorno del
fondo se detecta facilmente cuando cambia la profundidad.

Ejemplo 34  Alcance inicial y Alcance en un ecograma de pelagica

En un ecograma de pelégica, fije el valor Alcance inicial a 20 metros. Esto hara
que el ecograma empiece desde 20 metros por debajo de la superficie del mar
(siempre que se haya definido el calado del transductor). Fije Alcance a 40 metros.
El ecograma mostrara el area desde los 20 metros por debajo de la superficie, hasta
los 60 metros debajo del transductor. Si la profundidad es mayor de 60 metros,

el contorno del fondo no se mostrara.

Ecograma inferior: Expansion de fondo

La mayoria de nuestros usuarios prefieren utilizar el ecograma inferior (B) para la
expansion de fondo. Este es el valor por defecto.

Cuando se usa la expansion de fondo, la superficie del agua ya no es la referencia, sino
que lo es el fondo. Este siempre es 0. Esto significa que el fondo en este ecograma
siempre sera plano, incluso cuando éste pueda variar en el ecograma superior. Para
seleccionar un alcance para la expansion de fondo, seleccione Alcance a un valor
positivo. Esta es el alcance total del ecograma. A continuacion, seleccione Alcance
inicial a un valor negativo. Esta es la altura inicial sobre el fondo. En este ecograma la
profundidad positiva esta por debajo del fondo, mientras que la negativa estd por encima.

Valores tipicos pueden ser:
* Alcance=15m
* Alcance inicial = -10 m
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Esto proporciona un 4rea de desfase de 15 metros empezando a 10 metros por encima
del fondo hasta 5 metros por debajo de €l.

Ejemplo 35 Alcance inicial y Alcance en un ecograma de fondo

En un ecograma de fondo, fije el valor Alcance inicial a —5 metros. Esto hard que
el ecograma empiece desde 5 metros sobre el fondo. Fije Alcance a los 5 metros
mas 10 = 15 metros. El ecograma mostrara el area desde los 5 metros por encima
de la profundidad hasta 10 metros “por debajo” del fondo. El contorno del fondo
aparecera como una linea plana.
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Instalacion

Estos son los procedimientos especificos necesarios para empezar. Normalmente, s6lo
necesitara hacer estos procedimientos una vez.

Le recomendamos que se permita al distribuidor — con la ayuda de un astillero — a hacer
la instalacion fisica, instalar el software, obtener una licencia valida, y hacer la puesta
en marcha inicial.

Temas

» Instalacion del sistema basico en la pagina 312

» Instalacion del software en la pagina 313

» Obtener la licencia de software en la pagina 314

» Configurar el(los) transductor(es) ES70 por primera vez en la pagina 315
— El procedimiento principal en la pagina 315
— Como instalar un canal de frecuencia en la pagina 317

— Como configurar el sistema ES70 para su operacion normal en la pagina 318

Instalacion del sistema basico

Este procedimiento explica los principios basicos de la instalacion del sistema ES70.
No incluye ningun detalle relacionado con la instalacion fisica de las distintas
unidades, localizacion e instalacion de los transductores, y los distintos parametros de
interconexion.

Toda la documentacion necesaria para el sistema Simrad ES70 se encuentra en el
paquete que se entrega. Dicha documentacion también puede descargarse desde
http://www.simrad.com.

Nota

Para instalar el sistema Simrad ES70 debe consultar el Simrad ES70 Manual de
instalacion.

Procedimiento

1 Instale las distintas unidades fisicas (transceptor(es), ordenador(es) y transductor(es)
como se indica en el Simrad ES70 Manual de instalacion.
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Conecte todos los cables necesarios entre las unidades fisicas.
a  Conecte el transductor(es) al transceptor(es).
b  Conecte la alimentacion al transceptor(es).

¢ Conecte el cable de red entre el transceptor y el ordenador. Utilice un
conmutador de red si tiene mas de un transceptor.

d Conecte los cables necesarios a la pantalla; alimentacion y video.
Estas tareas se describen en detalle en el Simrad ES70 Manual de instalacion.

Haga una inspeccion visual de la instalacion. Compruebe cada cable y conexion
para asegurarse que todo el cableado es correcto.

Encienda el sistema ES70 y contintie con el proximo procedimiento.

— Instalacion del software en la pagina 313

Instalacion del software

Use este procedimiento si es necesario instalar el software en un nuevo ordenador.

Nota

Tenga en cuenta que el ordenador debe satisfacer los requisitos minimos de hardware
y de software.

Procedimiento

1
2

Encienda el ordenador.
Inserte el soporte de software del sistema ES70.

Si el software del sistema ES70 se encuentra en un CD o DVD,y su ordenador
no dispone de un lector apropiado, copie los archivos del CD/DVD en un lapiz
de memoria USB

Utilizar una aplicacion de administrador de archivos en la computadora para
acceder el software.

Pulse dos veces en el archivo Setup.exe para iniciar la instalacion.

Deje que el programa de instalacion se ejecute. Siga las instrucciones
proporcionadas.

Nota

En la ultima ventana de didalogo puede eliminar las configuraciones antiguas. Si
pulsa para hacerlo, el asistente de la instalacion borrara todas las configuraciones
relacionadas con la instalacion fisica. Estas incluyen todos los pardmetros de la
interfaz y todas las configuraciones de los transceptores. Solo se mantienen las
licencias del software.

Una vez que se ha completado la instalacion, pulse dos veces en el icono del
programa en el escritorio para iniciar la aplicacion.
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Si utiliza el sistema operativo Windows 7:

a  Observe que Windows 7 Firewall abrird una ventana de didlogo solicitando
informacion sobre la red.

Seleccione Publica, y pulse Permitir acceso.

b  El sistema operativo también puede abrir otras ventanas de didlogo para
comprobar que el software ES70 puede ejecutarse en el ordenador. Debe
permitirse.

Tenga en cuenta el procedimiento de puesta en marcha correspondiente.

El procedimiento de puesta en marcha inical se incluye en el capitulo Instalacion.
Un procedimiento estandar para el encendido se encuentra en el capitulo Como
empezar.

—  Configurar el(los) transductor(es) ES70 por primera vez en la pagina 315

—  Encendido en la pagina 21

Obtener la licencia de software

La ES70 requiere una licencia valida para operar. Este procedimiento explica como
obtener una licencia y como instalarla en el ordenador de su ES70.

Sin una licencia no podra comunicar con el transceptor.

Nota

Si sustituye su ordenador, o la mayor parte de componentes dentro del mismo, necesitara
un nuevo codigo de licencia.

Le recomendamos encarecidamente que guarde el codigo de la licencia en un lugar
seguro. Por ejemplo lo puede apuntar al comienzo de este manual.

Procedimiento

1  Pulse dos veces en el icono ES70 en el escritorio para iniciar la aplicacion.

2 Observe el menu Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

3 Pulse el icono Configuracion.

314

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracion. K

—  Menu Configuracion en la pagina 158
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4  Pulse Instalacion para abrir el sub-ment Instalacién.

En el sub-men, pulse Licencia software para abrir la ventana de dialogo Licencia
software.

El proposito de la ventana de didlogo Licencia software es permitirle introducir
un coédigo de licencia (cadena de texto) para desbloquear el funcionamiento del
sistema ES70. Para obtener el cddigo de licencia requerido, péngase en contacto
con su distribuidor.

— Licencia software en la pagina 225
5  Escriba el Hardware ID proporcionado por la ventana de didlogo Licencia software.
Pongase en contacto con su distribuidor para pedir la licencia de software.
Su distribuidor necesitara la siguiente informacion para hacer el pedido:
* Nombre del barco e identificador de llamada (call sign)
 Tipo de barco (arrastrero, cerquero, etc.)
» Nombre del armador, direccion y datos de contacto
* Numero de serie de todos los transceptores
* Hardware ID

7  Cuando le indiquen la licencia de software, inicie el sistema ES70, abra la ventana
de didlogo Licencia software, y pulse Introducir licencia.

8 Escriba el codigo, y pulse Ok.
9  Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Configurar el(los) transductor(es) ES70 por
primera vez

Estos procedimientos explican como configurar su ordenador para comunicarse con el
transceptor. Solo es necesario hacerlo una vez.

Temas
* El procedimiento principal en la pagina 315
» Como instalar un canal de frecuencia en la pagina 317

» Como configurar el sistema ES70 para su operacion normal en la pagina 318
El procedimiento principal

Este procedimiento explica como configurar su ordenador para comunicarse con el
transceptor. Solo necesita hacerlo una vez.

347237/C 315



Simrad ES70

Tenga en cuenta que este procedimiento es valido para los sistemas operativos Windows®
XP® y Windows® 7.

Importante

Puede que su ordenador cuente con dos placas Ethernet para interactuar con una red
de area local (LAN). Debera entonces usar una placa Ethernet para comunicarse con
el(los) transceptor(es) del sistema ES70 y otra para comunicarse con el area LAN.
Ambas placas pueden, y deben, configurarse por separado. La placa Ethernet que se
vaya a utilizar para la comunicacién con el(los) transceptor(es) debera configurarse
introduciendo direcciones I[P manualmente. La placa que se vaya a utilizar con el area
LAN debera configurarse para obtener una direccion IP automaticamente (a no ser que
nuestro administrador de red decida otro paso diferente).

Procedimiento

1  En el ordenador, defina los ajustes del adaptador de red

Windows® XP®

a  Pulse Inicio —Panel de control —Conexiones de red.

b  Pulse en el adaptador de red una vez para seleccionarlo.

¢ Pulse con el boton derecho del raton, y seleccione Propiedades en el menu.

d En lalista de conexiones, pulse Protocolo de Internet (TCP/IP), y a continuacion
Propiedades.

e  Pulse Usar la siguiente direccion IP, e introduzca la direccion IP y la mascara de
subred.
Direccion IP: 157.237.14.12
Mascara de subred: 255.255.0.0

f  Pulse OK para guardar los ajustes.

g Salga de todas las ventanas.

Windows® 7

a  Pulse Inicio —Panel de control —Conexiones de red.

b  Pulse Cambiar configuracién del adaptador en el ment izquierdo.

¢ Pulse una vez en el adaptador de red para seleccionarlo, y pulse Propiedades
en el ment.

d En la lista de conexiones, pulse Protocolo de Internet 4 (TCP/IPv4), y a
continuacion Propiedades.

e  Pulse Usar la siguiente direccion IP, e introduzca la direccion IP y la méscara de
red.
Direccion IP: 157.237.14.12
Mascara de subred: 255.255.0.0

f  Pulse OK para guardar los ajustes.
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g Salga de todos las ventanas.
2 En el ordenador, inicie el programa ES70.
3 Configure el transceptor(es) y el transductor(es).
4 Inicie el funcionamiento normal.
Temas relacionados
» Como instalar un canal de frecuencia en la pagina 317

» Como configurar el sistema ES70 para su operacion normal en la pagina 318

Cdémo instalar un canal de frecuencia
Este procedimiento explica como instalar un canal de frecuencia.

Importante

jDebe tener una licencia de software valida en el ordenador de su sistema ES70 para
instalar un canal de frecuencia!

Cada transceptor contiene uno o mas canales de frecuencia.

Esta frase se utiliza para identificar la combinacién de un transceptor, los transductores
y las frecuencias ofrecidas. Los transceptores “split beam” contienen sélo un canal
cada uno.

La parte superior de la ventana de didlogo Instalacion del transceptor muestra una lista
de canales de frecuencia que son, o han sido instalados en la ES70. Para cada canal, se
proporciona una etiqueta de estado.

Los siguientes valores de Estado estan disponibles.

* Ocupado: El canal de frecuencia ya esta en uso, probablemente por otra ecosonda en
la misma red. No puede conectarse a este canal.

* Instalado: Este canal de frecuencia esta conectado en su sistema ES70.
* Perdido: Este canal de frecuencia no puede usarse.

* Disponible: Este canal de frecuencia esta libre y listo para usarse.
Procedimiento

1  Pulse el icono Configuracion.

Este icono se encuentra bajo el menu Principal. Se utiliza para abrir el
menu Configuracion. ‘

—  Menu Configuracion en la pagina 158
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Pulse Instalacion para abrir el sub-mentl Instalacién.

En el menu, pulse Instalacién del transceptor para abrir la ventana de Instalacion
del transceptor.

El propdsito de la ventana de didlogo Instalacién del transceptor es establecer
los parametros necesarios para conectar el ordenador del sistema ES70 con el
transceptor(es) y el transductor(es).

— Instalacion del transceptor en la pagina 219

En la ventana de didlogo Instalacion del transceptor, pulse Explorar.

El sistema ES70 buscara automaticamente los transcpetores en la red.

Observe que todos los canales de frecuencia se enumeran en la ventana de dialogo.

Seleccione un canal de frecuencia que esté disponible, y elija el transductor correcto
en el cuadro.

Nota

Se trata de una tarea critica. Debe asegurarse que se selecciona el transductor
correcto. Si conecta el transceptor a un transductor que no puede admitir el nivel
de potencia, éste puede danarse irreparablemente.

Observe que el estado para los canales de frecuencia pertinentes cambia a Instalado.

Pulse OK para guardar los valores actuales y cerrar la ventana de didlogo.

Como configurar el sistema ES70 para su operacion normal

Este procedimiento explica como configurar el sistema ES70 para su operacion normal.

1

318

Observe el menu Principal situado normalmente en la parte derecha de la
presentacion del sistema ES70.

Pulse el icono Operativa.

Este icono se encuentra bajo el ment Principal. Se utiliza para abrir el
sub-menu Operativa. ?_/’/

Pulse el boton Operativa, y seleccione Normal.
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alarmas de profundidad, 78
Puerto LAN, 218
Puerto serie, 216
Configurar color
descripcion ventana de
dialogo, 182
Configurar entrada
Seleccionar entrada, 257
Configurar puerto LAN
descripcion ventana de
dialogo, 248
Configurar puerto serie
descripcion ventana de
dialogo, 252
Configurar salida
Seleccionar salidas, 259
Configurar traza del eco
Salida datagrama
EK500, 268
Contorno de fondo
mejorar, 71
Copiar
archivos bitmap, 58

archivos de captura de
pantalla, 58

Copy

echogram sequence files, 59
raw data files, 59

Corredera

entrada, 256

Current Depth

description, 128

Current heading

description, 127

Current Heading

description, 127

Current Speed

dialog description, 127

Cursor

movimiento, 35

D
Datagrama EK500

descripcion de la
ventana de dialogo,
266

lista, 267

Datagramas

acerca de, 275

Datos brutos

directorio por defecto,
56, 60, 180

Datos de muestra

Salida datagrama
EK500, 267

Datos de rumbo, relativos

al agua
telegrama, 282

Datos de rumbo, relativos

al fondo
telegrama, 283

Datos de velocidad,

relativos al agua
telegrama, 282

Datos de velocidad,

relativos al fondo
telegrama, 283

Datos fijos del sistema de

posicion
telegrama, 279

Datos puros

guardar, 55
procedimientos de
guardar y recuperar, 54
recuperar, 57
reproducir, 57

DBS

activar fromato de
telegrama, 211
Sentencia NMEA, 211
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telegrama, 277, 287
DBT
activar formato de
sentencia, 211
Sentencia NMEA, 211
telegrama, 278
Definicion del sensor PI
telegrama, 287
Delete
echogram sequence files, 59
raw data files, 59
Densidad de peces
procedimientos, 79
Depth
information pane, 142
Descripcion
acerca de, 191
Alarma de profundidad, 128
Alarmas de Profundidad, 245
Anotaciones en el
ecograma, 141
Barra de Estado, 40, 149
Barra Titulo, 39, 121
biomasa, 298
Boton de ment, 122
Boton evento, 123
Boton Mensaje, 128
cantidad de peces, 298
Comentarios en el
ecograma, 141
duracion del pulso, 307
Escala, 140
funcion Alcance, 164
funcién Alcance Inicial, 166
Funcién Brillo, 184
Funcion Brillo de
pantalla, 184
funcién cadencia de
pulso, 174
funcion Filtro pulso a
pulso, 237
funcién ganancia, 168
funcién Ganancia de
fondo, 238
Funcion idioma, 186
funcién Modo pulso, 173
Funcion operativa, 171
funcién Pulso, 172
funcién Registrar, 178
funcién Transparencia, 185
funcion TVG, 236
Iconos del panel de
informacion, 124
Instalacion, 212
Linea biomasa, 139
Linea blanca, 136
Linea de arrastre, 137
Linea de dureza, 137
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Linea de fondo, 136

Linea de otro alcance, 138

Linea de profundidad
variable, 138

Marcas verticales, 140

Observaciones en el
ecograma, 141

Opciones de
presentacion, 188

Paneles de informacion, 141

pendientes del fondo, 300

potencia de salida, 305

presentacion, 299

Principios operativos, 35

rango dinamico, 299

Seleccion de alcance, 309

sistema de menus, 152

trackball, 36

TVG, 303

ventana Ajustes de
usuario, 162

ventana Configuracion
E/S, 214

ventana configurar color, 182

ventana de dialogo
Agregar puerto serie, 253

ventana de dialogo
Alcance de fondo, 269

ventana de dialogo
Alcance de superficie, 270

ventana de dialogo
Anotaciones, 195

ventana de dialogo
Archivo de salida, 263

ventana de dialogo
Arrastre, 206

ventana de dialogo
Configurar puerto
LAN, 248

ventana de dialogo
Configurar puerto serie, 252

ventana de dialogo
Datagrama EK500, 266

ventana de dialogo
Deteccion de blancos
individuales, 271

ventana de dialogo
Ecograma, 228

ventana de dialogo
Instalacion del
transceptor, 219

ventana de dialogo
Intervalo de célculo, 198

ventana de dialogo
Navegacion, 199

ventana de dialogo
Presentacion, 187

ventana de dialogo
Reproducir archivo, 261
ventana de didlogo
Salida Ethernet, 208
ventana de dialogo
Seleccionar pez, 197
ventana de dialogo
Unidades, 184
ventana Detector de
fondo, 240
ventana Distribucion de
tallas, 239
ventana Licencia
software, 225
ventana mensajes, 259
ventana Monitorizar
puerto, 253
ventana Operativa
normal, 175
ventana Salida de
profundidad, 209
ventana Seleccionar
entrada, 255
ventana Seleccionar
salidas, 258
ventana Sincronizacion, 193
Descripcion boton
Evento, 123
Descripcion de la funcion
Alcance Inicial, 166
Descripcion de la ventana
de didlogo
acerca de, 191
Presentacion, 187
Descripcion del didlogo
Alarmas de profundidad, 245
Descripcion funcion
Brillo, 184
Descripcion ventana
Ajustes de usuario, 162
Description
Current Depth, 128
Current heading, 127
Current Heading, 127
Current Speed, 127
Environment dialog, 213
Exit Button, 129
Function buttons, 128
Help Button, 129
Logo and Product name, 122
Main Menu, 131
Minimize Button, 129
Navigation Field, 127
operational procedures, 45
Record button, 123
Resize Button, 129
Screen Capture button, 123
system, 15
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Temperatura del agua, 128
Deshabilitar
alarmas de profundidad, 78
Deshabilitar Alarmas, 247
Desviacion de fase
Deteccion de blancos
individuales, 272
Deteccion de blancos
individuales
descripcion de la
ventana de dialogo,
271
Deteccion de fondo
activacion, 241
Deteccion del fondo
procedimientos, 75
Detector de fondo
comprobar parametros, 27
descripcion de la
ventana de dialogo,
240
Dia cubierto
Paleta, 183
Dia despejado
Paleta, 183
Dia luminoso
Paleta, 183
Dia oscuro
Paleta, 183
Dialog description
Current Speed, 127
Environment, 213
Logo and Product name, 122
Direccion Ethernet
transceptor, 90, 221-222
Direccion IP
cambiar, 90
conectada, 223
Placa Ethernet,
ordenador, 87-88,
224, 316
remota, 217
transceptor, 90, 222-223
Direccion IP conectada
transceptor, 223
Direcciéon IP del
transceptor, 176
Direccion IP local, 208,
224, 248
Direccion IP remota, 209,
224, 249
Directorio
por defecto de las
imagenes bitmap, 59
por defecto para los
datos brutos, 56, 60, 180
Directorio de salida actual
Archivo de salida, 264
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Directorio por defecto
para las imagenes
bitmap, 59
para los datos brutos, 56,
60, 180
Disponible
canal, 224
Distance information
none, 204
Distancia
a la red, 207
ajuste manual, 204
calculada desde la
velocidad, 204
eje horizontal, 235
entrada, 257
entrada sensor, 204
fuente, 203
Unidades, 185
Distancia del barco
max(ima)
archivo de salida, 265
Distancia recorrida
ajuste manual, 204
telegrama, 283
Distintos objetivos (40 log
TVG)
descripcion, 69, 84, 233,
237, 304
Distribucion de tallas
comprobar parametros, 29
descripcion ventana de
dialogo, 239
limite inferior, 240
limite superior, 240
modo, 239
mostrar, 79
Panel de informacion,
79, 145
porcentaje max(imo), 240
procedimientos, 79
resolucion, 240
Dividir archivo, 179
DPT
activar formato de
telegrama, 211
Sentencia NMEA, 211
telegrama, 278
Duracién
del pulso, 177
Duracion del pulso
descripcion, 307
elegir, 86
Duracion pulso, 177
Dureza (linea)
ecograma, 229
Dureza del fondo
panel de informacion, 144

telegrama, 289

E

Echogram sequence
access files, 59
Ecograma
agregar archivos de
reproduccion, 262
anotaciones, 140, 231
Arrastre, 31, 66, 234
arrastre (linea), 230
biomasa (linea), 230
colores, 28, 63
comprobar ajustes, 30
de fondo, 309
descripcion ventana de
dialogo, 228
dureza (linea), 229
elegir el tipo de, 65
eliminar archivos de
reproduccion, 262
Escala, 140
Escala de colores del, 62
escala vertical, 140, 231
etiqueta, 236
Fondo, 31, 65, 234
guardar, 55, 179
Linea biomasa, 139
linea blanca, 229
Linea blanca, 136
Linea de arrastre, 137
Linea de dureza, 137
linea de fondo, 229
Linea de fondo, 136
Linea de otro alcance, 138
Linea de profundidad
variable, 138
marcador de distancia,
140, 231
marcador de tiempo,
140, 231
marcadores verticales, 231
Marecas verticales, 140
Otro alcance (linea), 230
paleta de color del, 62
pelagico, 309
Pelagico, 31, 65, 234
procedimientos de
guardar y recuperar, 54
profundidad variable
(linea), 230
reproducir archivos, 262
Superficie, 30, 65, 233
velocidad horizontal, 235
Ecograma inferior
Biomasa, 143
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Panel de informacion de
distribucion de tallas, 146
Ecograma superior
Biomasa, 143
Panel de informacion de
distribucion de tallas, 146
Ecosonda
salida, 258
Eficiencia de potencia
descripcion, 305
Eje horizontal, 235
EK500
activar telegrama de
profundidad, 211
Sentencia NMEA, 211
telegrama de
profundidad, 284
El sistema de mends, 42
Elegir idioma
procedimiento, 24, 51
Eliminacion del
software, 96
Eliminar
archivos de
reproduccion de
ecogramas, 262
Mensaje, 261
puerto, 212
Puerto LAN, 218
Puerto serie, 216
Eliminar todos
Mensaje, 261
EM Attitude
telegrama, 285-286
Emision
Acerca de, 191
Encendido
procedimiento, 21, 46
Encendido/Apagado
procedimientos, 21, 46
Entrada
Puerto LAN, 216, 218
Puerto serie, 216, 218
Entradas
puerto de interfaz, 217, 219
Entradas disponibles
Seleccionar entrada, 255
Entradas seleccionadas
Seleccionar entrada, 257
Environment
dialog description, 213
Errores
Mensajes, 260
ES70
Version de Software, 12
ES70 instalacion
basica, 312
Escala
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descripcion, 140
ecograma (vertical),
140, 231
seleccionar inicial
automatico, 73
Escala de color, 183
comprobar parametros, 27
panel de Informacion, 144
Escala de Color
Barra de Estado, 41, 150
cambiar, 62
Escala inicial
automatica, 73
Esclavo
modo de sincronizacion, 195
Esconder
canal de ecograma, 187
Especie de pez
Panel de informacion de
distribucion de tallas, 146
Especies
talla de, 198
Especificaciones
telegramas de terceros, 291
telegramas NMEA, 277
telegramas propios, 283
Esquema
sistema, 17
Este manual
proposito, 11
publico objetivo, 11
Ethernet
Direccion IP local, 208,
224, 248
Direccion IP remota,
209, 249
interfaz, 97
Puerto local, 248
Puerto remoto, 209, 249
salida, 97
Etiqueta
ecograma, 236
Evento numerado, 196
Eventos programados, 197
Exit Button
description, 129
Explorar
archivo de salida, 264
transceptores, 225
Export data
access files, 59

F
Familiarizacion
Simrad ES70, 13

Fecha
Barra de Estado, 41, 150

Fecha emision
software, 191
Filtro
reducir el ruido del
barco, 70
reducir interferencias, 7071
Filtro pulso a pulso
descripcion de la
funcion, 237
opciones, 70, 238
Fondo
ecograma, 31, 65, 234
Formao de salida
ecosonda, 258
Formato de salida
profundidad, 258
Formatos de entrada
Anotacion, 257
compas, 257
Corredera, 256
Distancia, 257
Giro, 257
GPS, 255
Rumbo, 257
Sensor de movimiento, 256
Simrad FS, 256
Simrad ITI, 256
Simrad PI32, 257
Simrad PI44, 257
Simrad PI50, 257
Simrad PI54, 257
Formatos de telegrama
acerca de NMEA, 275
NMEA, 277
propios, 283
Formatos de telegramas, 274
de terceros, 291
Frecuencia
transductor, 221
Fuente
informacion de
distancia, 203
Panel de informacion
Posicion del eco, 147
Panel de informacion
posicion del pez, 147
Funcion
Alcance, 164
Brillo de pantalla, 184
Cadencia de pulso, 174
Filtro pulso a pulso, 237
Ganancia, 168
Ganancia de fondo, 238
Idioma, 186
Instalacion, descripcion, 212
Modo pulso, 173
Operativa, 171
Pulso, 172
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Registrar, 178
Transparencia, 185
TVG, 236
Funciones opcionales
Licencia software, 226
Funciones y ventanas de
dialogo
descripciones, 161
Function buttons
description, 128
Furuno
telegrama de oscilacion
vertical, 292

G

Ganacia
ajuste de TVG, 83
Ganancia, 169
ajustar, 82
descripcion de la
funcion, 168
Ganancia de fondo
descripcion de la
funcion, 238
Ganancia de sefial
ajustar, 82
Ganancia TVG
descripcion, 303
Ganancia variable con el
tiempo (TVG)
descripcion, 303
Ganancia variable con la
profundidad
descripcion, 303
GGA
habilitar el formato de
telegrama, 201
Sentencia NMEA, 201
telegrama, 279
Giro
entrada, 257
GLL
habilitar el formato de
telegrama, 201
Sentencia NMEA, 201
telegrama, 279
GPS
entrada, 255
interfaz, 104
GPT
General Purpose
Transceiver, 221, 223
transceptor, 221, 223
Transceptor de proposito
general, 221, 223
Guardar
datos puros, 55
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ecogramas, 55, 179

imagen de un ecograma, 55

secuencias de ecograma, 55
Guardar configuracion

procedimiento, 34, 49
Guardar configuracion

actual

Ajustes de usuario., 164
Guardar datos brutos, 265
Guardar EK500

archivo de salida, 266

H

Habilitar
alarmas de profundidad, 78
Haga clic
expresion, 21, 35
Hardware ID
Licencia software, 226
HDG
habilitar el formato de
telegrama, 206
Sentencia NMEA, 206
telegrama, 280
HDM
habilitar el formato de
telegrama, 206
Sentencia NMEA, 206
telegrama, 281
HDT
habilitar el formato de
telegrama, 205
Sentencia NMEA, 205
telegrama, 281
Heading
description, 127
Heading icon
description, 127
Help Button
description, 129
Help file
update online help, 92
HFB
telegrama, 287
Historico
Panel de informacion, 148
Hora
Barra de Estado, 41, 150
ver formato UTC, 190
Hora UTC
Opciones de
presentacion, 190
ver, 190
Horizontales
lineas de marca, 66
How to

access echogram
sequence files, 59

access raw data, 59

update online help file, 92

I

Iconos
uso en el menu principal, 189
Iconos del panel de
informacion
descripcion, 124
ID emisor, 201, 203-204,
206, 211
Identificacion del
transceptor, 176
Idioma, 187
descripcion de la
funcion, 186
procedimiento, 24, 51
Imagen de ecograma
recuperar, 57
Imagen de un ecograma
guardar, 55
recuperar, 57
Imagenes bitmap
acceder a los archivos, 58
directorio por defecto, 59
Iméagenes Bitmap
guardar, 55, 179
Imégenes de ecograma
acceder a los archivo, 58
Importante
apagando la ecosonda, 14
cuando no se usa el
sistema ES70, 14
en dique seco, 14
informacion, 14
manejo del transductor,
15, 115
si algo no funciona, 14
Inactivo
modo, 171
Incial
seleccionar alcance, 73
Informacion
de soporte, 19
Mensajes, 260
NMEA 0183, 275
Informacioén de distancia
calculada desde la
velocidad, 204
entrada sensor, 204
fuente, 203
Informacion de referencia, 161
Informacién sobre la
licencia, 11
Information pane
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depth, 142
Iniciar a la distancia del
barco
archivo de salida, 265
Iniciar registro, 179
Inicio automatico
Alcance inicial, 167
archivo de salida, 265
Inicio relativo de fondo, 270
Instalacion
basica, 312
descripcion de la
funcioén, 212
procedimientos de, 312
software, 94, 313
Instalacion del transceptor
descripcion de la
ventana de dialogo,
219
Instalacion inicial
transceptor, 87
Interfaces externas
procedimientos, 97
interfaz
sistema de sonares, 102
Interfaz
anotaciones, 110
conectar sistemas
externos, 97
Ethernet, 97
Familia PI, 101
GPS, 104
ITI, 99
salida profundidad, 109
sefial de sincronizacion, 195
Sensor de movimiento, 106
Sensor de movimiento
vertical, 106
sensor de temperatura, 108
sistema de navegacion, 104
Sistema Global de
Posicionamiento, 104
sistemas monitorizacion
de capturas, 101
Interfaz serie
ITI, 99
Interferencia
reducir, 70
Interferencias
reducir, 71
Intervalo
pulso, 174-175
Intervalo de calculo
descripcion de la
ventana de dialogo,
198
Presentacion, 199
pulso, 199
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tiempo, 199
Introduccion

Simrad ES70, 13
Introducir licencia

Licencia software, 226
IP remota

Puerto LAN, 217
ITI

configurar interfaz, 99

Jotun, 117

L

LAN
Direccion IP local, 208,
224,248
Direccion IP remota,
209, 249
Puerto local, 248
Puerto remoto, 209, 249
Lector
este manual, 11
Lenguado
deteccion, 76
Levantar
transductor, 15, 115
Licencia
Licencia software, 226
obtener, 95, 314
Licencia de Software
obtener, 95, 314
Licencia software
descripcion de la
ventana, 225
Hardware ID, 226
Introducir licencia, 226
Lista de funciones
opcionales, 226
Limite inferior
distribucion de tallas, 240
Limite superior
distribucion, 240
Limpiar
la cara del transductor, 115
Monitorizar puerto, 254
Linea biomasa
descripcion, 139
Linea blanca
descripcion, 136
ecograma, 229
habilitar, 71
Linea de arrastre
descripcion, 137
Linea de dureza
descripcion, 137
Linea de ecograma

Anotaciones en el
ecograma, 141
Linea de fondo
descripcion, 136
ecograma, 229
habilitar, 71
Linea de otro alcance
descripcion, 138
Linea de profundidad
variable
descripcion, 138
Lineas
Anotaciones en el
ecograma, 141
Lineas de ecograma
Escala, 140
Linea biomasa, 139
Linea blanca, 136
Linea de arrastre, 137
Linea de dureza, 137
Linea de fondo, 136
Linea de otro alcance, 138
Linea de profundidad
variable, 138
Marecas verticales, 140
Lineas de marca
horisontales, 66
verticales, 67
Lineas de separacion
cambiar, 60
Lista
Puertos LAN, 217
Puertos serie, 215
Lista de funciones
opcionales
Licencia software, 226
Local Area Network
Direccion IP local, 208,
224, 248
Direccién IP remota,
209, 249
Puerto local, 248
Puerto remoto, 209, 249
Logo and Product name
dialog description, 122
Longitud
del pulso, 177
Unidades, 185
Longitud de pulso, 177
Longitud eco
Deteccion de blancos
individuales, 272
Longitud eco min.
Deteccion de blancos
individuales, 272
Luz solar
NO exponer el
transductor, 15, 115
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M

Maestro
modo de sincronizacion, 194
Main Menu
description, 131
Manejo
transductor, 115
Manejo del transductor, 15, 115
Mantenimiento
procedimientos, 111
transductor, 115
Marcador de distancia
ecograma, 140, 231
Marcador de tiempo
ecograma, 140, 231
Marcadores
ecograma, 231
Marcas verticales
descripcion, 140
Mas
Acerca de, 191
Mascara de subred
Placa Ethernet,
ordenador, 87-88,
224,316
Méximo
cadencia de pulso, 174
Mensaje
descripcion de los
botones, 128
Eliminar, 261
Eliminar todos, 261
Reconocer, 261
Reconocer todo, 261
Mensaje actual
Mensajes, 261
Mensajes
descripcion de la
ventana de dialogo,
259
Mensaje actual, 261
Silenciar sonido de
mensaje, 261
Menu
situar en el lado derecho, 189
Menu Activo
opciones, 160, 227
Men en el lado derecho
Opciones de
presentacion, 189
Menu idioma, 187
descripcion de la
funcion, 186
Menut Operativa
opciones, 156, 170
Menu Presentacion
opciones, 157-158, 181, 192
Menu Principal
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opciones, 155, 162
situar en el lado derecho, 189
Menus
sistema, 42
Minimize Button
description, 129
Minutos
Intervalo de calculo, 199
Modificar
la cadencia de pulso, 64
Modo, 176
comunicacion Ethernet, 224
distibucioén de tallas, 239
elegir, 22, 25, 47
elegir Normal, 318
Inactivo, 171
Normal, 171
pasivo, 84
Reproducir, 171
Modo de
sincronizacion, 194
Modo de Comunicacion,
209, 224
Modo de funcionamiento
elegir, 22, 25, 47
Modo de operacion
elegir Normal, 318
Modo de operacion normal
elegir, 318
modo de sincronizacion
Maestro, 194
Modo de sincronizacion
Auténomo, 194
Esclavo, 195
Modo del transceptor
Activo, 176
Pasivo, 176
Prueba, 176
Modo pulso
descripcion de la
funcion, 173
Modos del transceptor, 176
Monitorizacion de capturas
interfaz, 101
Monitorizar puerto
Actualizacion Auto, 254
descripcion ventana de
dialogo, 253
Limpiar, 254
Presentacion Hex, 254
Puerto actual, 254
Rx datos, 254
Siempre arriba, 254
Tx datos, 254
Monitorizar Puerto
abrir ventana, 217, 219
Mostrar
canal de ecograma, 187

Move
echogram sequence files, 59
raw data files, 59
Mover
archivos bitmap, 58
archivos de captura de
pantalla, 58
Movimiento
Cursor, 35
MovimientoAscii
entrada, 256
MovimientoBinario
entrada, 256

N

N° de valores de fondo
Salida datagrama
EK500, 269
Salida Olex, 269
N° de valores de superficie
Salida datagrama
EKS500, 269
Salida Olex, 269
National Marine
Electronics Association, 275
Navegacion
descripcion de la
ventana de dialogo,
199
Navigation Field
description, 127
Network
Direccion IP local, 208,
224,248
Direccion IP remota,
209, 249
Puerto local, 248
Puerto remoto, 209, 249
Nivel de eco de fondo
descripcion, 242, 301
ejemplo: algas, 242, 302
ejemplo: pez plano, 242, 302
procedimiento, 76—77
Nivel de fuente
descripcion, 305
NMEA
acerca de los formatos, 275
DBT, 278
sentencia, 201, 204-205
NMEA 0183
informacion, 275
parametros de
comunicacion, 276
NMEA sentencia, 202
NMEA telegramas
formatos, 274
Noche
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Paleta, 183
Noche sin filtrar
Paleta, 183
Nombre
Puerto LAN, 217
Puerto serie, 215
Nombre de telegrama
Anotaciones, 291
Profundidad bajo el
agua, 277
Profundidad de la red
debajo de la superficie, 287
Simrad Sonda/TSS1, 289
Nombre del transductor, 176

Norma

NMEA 0183, 276
Normal

modo, 171

Normas de manejo
transductor, 15, 115
Normas de mantenimiento
transductor, 116
Numero de colores, 183
cambiar, 28, 63
Numero de evento, 196

0]

Observaciones
descripcion, 141
Off
Filtro pulso a pulso, 70, 238
pulso, 173
Olex
interfaz, 97
parametro valores de
fondo, 269
parametro valores de
superficie, 269
On
pulso, 173
Online help
update help file, 92
Opciones
Menu Activo, 160, 227
Menu Configuracion,
158, 192
Ment Operativa, 156, 170
Ment Presentacion, 157, 181
Ment Principal, 155, 162
Opciones de presentacion
descripcion ventana de
dialogo, 188
Hora UTC, 190
Men en el lado derecho, 189
Posicion geografica del
barco, 189
Profundidad, 189
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Rumbo del barco, 189
Utilice iconos en el
menu principal, 189
Velocidad del barco, 189
Operational Procedures, 45
Operativa
descripcion de la
funcioén, 171
Inactivo, 171
Normal, 171
Reproducir, 171
Operativa normal
descripcion ventana, 175
Oscilacion horizontal
telegrama de posicion,
285-286
Oscilacion vertical
telegrama de posicion,
285-286
Oscilacion vertical,
balanceo y cabeceo
protocolo, 289
Otro alcance (linea)
ecograma, 230
Output format
PI NMEA, 259
PI Sensor, 259
Synchronization, 259

P

Paleta
cambiar, 62
procedimiento, 52

Paleta de color, 52, 183
cambiar, 62

Paleta de presentacion
cambiar, 62

Palete, 52, 183

Panel de informacion
Biomasa, 143
Distribucion de tallas,

29, 79, 145

Dureza del fondo, 144
Escala de color, 144
Histoérico, 148
Posicion del eco, 29-30, 147
Posicion del pez, 29, 147
Zoom, 148

Panel de Informacion
acerca de, 142
cambiar la ubicacion, 142
cambie el tamafio, 142
mover, 142

Paneles de informacion,

38, 120

descripcion, 141

Pantalla

cambiar tamafio de
campos de, 60
procedimientos de, 60
Parametros ambientales
ajustar, 54
Parar registro, 179
Paridad, 252
Pasivo
modo del transceptor, 176
seleccionar modo, 84
Peces (40 log TVGQG)
descripcion, 69, 83, 232,
236, 303
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elegir el tipo de
ecograma, 65

elegir idioma, 24, 51
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Sistema de sonar
interfaz, 102
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descripcion, 305
Software
actualizacion, 96
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SP70
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Técnico
soporte, 19
Telegram
Furuno GPhve, 292
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VLW, 283
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especificaciones, 291
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formatos, 274
Telegramas NMEA
especificaciones, 277
Telegramas propios
especificaciones, 283
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procedimiento, 52
Temperatura, 214
leer, 54
seleccion de fuente, 214
Unidades, 185
valor, 214
Temperatura del agua
description, 128
interfaz del sensor, 108
leer, 54
Temperatura media de la
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Temporizador de evento, 197
texto de evento, 197
Texto manual, 196
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Intervalo de calculo, 199
Tipo
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transceptor, 221, 223
transductor, 221
Trackball
descripcion, 36
Trademarks, 12
Transceptor
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comprobar ajustes, 25
direccion Ethernet, 90, 221
Direccion Ethernet, 222
direccion IP, 90
Direccion IP, 211, 222-223
Direccion IP conectada, 223

Direccioén IP remota, 224
identificacion, 211
instalacion inicial, 87
prueba, 111
tipo, 221, 223
version, 223
version del software, 223
Transductor
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frecuencia, 221
levantar, 15, 115
limpiar la cara, 115
manejo, 15, 115
mantenimiento, 115-116
nombre, 211
pintar la cara, 116
profundidad, 178
tipo, 221
Transmitir, 209, 224
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ajuste, 186
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83, 232, 236, 303
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descripcion, 303
descripcion de la
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Monitorizar puerto, 254
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Un pulso
pulso, 174
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descripcion ventana de
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Longitud, 185
procedimiento, 53
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Update
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347237/C



indice

Uso
basico, 293
Usuario
TVG, 234
Usuario (Variable TVG)
descripcion, 69, 84, 233,
237, 304
Utilice iconos en el menu
principal
Opciones de
presentacion, 189

\%

Valor
temperatura, 214
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procedimiento, 50
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descripcion, 69, 84, 233,
237, 304
Velocidad
eje horizontal, 235
Puerto serie, 215
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presentacion, 189
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Velocidad del sonido, 213
ajustar, 54
Velocidad manual, 203
Ventana de dialogo
Achivo de salida, 263
Agregar puerto serie, 253
Alcance de fondo, 269
Alcance de superficie, 270
Anotaciones, 195
Arrastre, 206
Configuracion E/S, 214
Configurar color, 182
Configurar puerto LAN, 248
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Salida de profundidad, 209
Salida Ethernet, 208
Seleccionar entrada, 255
Seleccionar pez, 197
Seleccionar salidas, 258
Sincronizacién, 193
Unidades, 184
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Version
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software, 191
transceptor, 223
Version de Software, 12
Version del software
transceptor, 223
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Acerca de, 191
Version SW
transceptor, 223
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Sentencia NMEA, 202, 206

telegrama, 282
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