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Denne manualen beskriver installasjon og bruk av Simrad ITI Trdloye.
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1 INNLEDNING

857-164168 A

Dette dokument inneholder informasjon som angdr installasjon
og operasjon av Simrad ITI Tralaye.

Det forutsettes at leseren er kjent med alminnelig installasjon og
operasjon av Simrad ITI-systemet. For informasjon angaende
dette refereres til standard ITI  Operater og
Installasjonsmanualer.

For 4 bruke Trdloyet ma du vite hvordan du kommerinniTrdleye
modus pa ITI systemet, og du ma forstd elementene i Traloyets
skjermbilde. Det er ogsa nedvendig a bli kjent med noen fa meny
kommandoer.

Trdloyesensoren ma monteres pa trdlens overtelne. Den
inneholder et ekkolodd som gir informasjon om fisk i
traldpningen, trdlens vertikale dpning og klaring ned til bunnen.
Fiskemengden i trdldpningen vises klarti traloye- ekkogrammet.

Trdloyesensoren inneholder ogsd en svinger og tilherende
elektronikk for tradles kommunikasjon med fartoyet.

Leveransen av ITI Traloye omfatter folgende:

1 Trdloyesensoren
2 Et installasjonssett som inneholder:
- 2PROM-er

- 1 programmeringskabel

- 4 karabin-kroker

- 2 gummistropper
Installasjonen av systemet innbefatter:
1 Innsettingav nye PROM’er
2 Programmering av Traloyet

3 Montering av Trdloyet pa trlen.
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2 OPERASJON

2.1 Traloyets skjermbilde

Generelt

I Traleye (Trawl Eye) modus vil evre halvpart av skjermen vise
en planprojeksjon av tralen i forhold til farteyet. Dette er samme
bilde som i Normal modus, slik som forklart i ITI
operatormanual. Den nedre del viser Traloye-bildet. Dette viser
undertelna, bunnen og fiske-ekko mottatt fra Traleyet. Data
mottatt fra andre tralmonterte sensorer vises ogsa.

Smaéfisk

Bunnekko vist
i fiskedeteksjons-
vinduet

(CD4820A)

Undertelna pa Bunnen vist  Fiskedeteksjons-
bunnen og lgftet somenrgd omradet delt opp
opp fra bunnen Fiskedeteksjons- linje utenfor i ti celler

omradet vist med fiskedeteksjons-
entynn bld linje  omrédet

Figure 1 - Skjermpresentasjon i Triloye- mode
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Ekkogrammet

I Traloye modus er overtelna vist i en fast posisjon som den gvre
linja i ekkogrammet. Undertelna vises som en fiolett linje.
Grensen for fiskedeteksjon er indikert med en tynn bl linje.
Ekkoene i trdldpningen (innenfor fiskedeteksjonsvinduet) er
fargekodet i henhold til ekkonivd diagrammet under
ekkogrammet. Rod farge representerer de sterkeste ekkoene.

Bildet ovenfor viser en bunntrdl med lav dpning, og som er loftet
opp fra bunnen en kort stund.

—  Sefigur 1.

Legg merke til at alle ekkoene som er detektert innenfor
fiske-deteksjonsvinduet er vist pa skjermen som et vanlig
ekkogram. Dette gjelder bade fisk, undertelne og bunnekko. I
tillegg er kalkulerte bunn- og undertelne-ekko fra
bunndeteksjonspinget vist som hhv. en rod og en lilla linje.
Utenfor fiskedeteksjonsomrddet (grense merket med tynn bla
linje) vil bare de kalkulerte bunn- og undertelne-ekko bli vist
som rode og fiolette “grafiske” linjer.

Fiskedeteksjonsvinduet er delt inn i ti celler, og ekkoene som
mottas blir plassert innenfor sine respektive celler. Den vertikale
utstrekning pa cellene blir progressivt mindre fra topp til bunn,
slik at opplesningen er storst i nederste del av ekkogrammet.

Det er bare omradet for fiskedeteksjon som kan programmeres.
Omradet for bunndeteksjon er fast pa 150 meter og kan ikke
forandres. Dette betyr at bunnen detekteres ned til 150 meter
uavhengig av hvilket fiskedetesjonsomrade som er satt.

Den vertikale skalaen pa ekkogrammet kan forandres ved hjelp
av Vert.scale kommandoen.

—  Seforklaring pd side 8.
Tids- skalaen pa ekkogrammet velges i Echogram Speed menyen
og vises rett under ekkogrammet pa venstre side.

Informasjonsteksten

Forskjellig informasjon om trdlen er vist pa heoyre side av
ekkogrammet:

e Trdlens dyp

* Vertikal bevegelse av tralen (ASC/DSC)

* Temperaturen madlt av temperatursensoren
* Rist-informasjon

Pa den underste del av skjermen vises informasjon om avstanden
mellom over- og undertelne, undertelne til bunn og klaring
mellom undertelne og bunn. Ekkoloddets tidsakse (30, 60 eller
120 minutter) og de syv forskjellige ekkoniva-fargene vises pa
venstre side.

Informasjon fra fartoyets ekkolodd vises pa heyre side.
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Eksempel pa skjermpresentasjon

Bildet her viser ITI-skjermen i Traleye modus, og viser en
bunntrdl som taues pd bunnen med god bunnkontakt.
Presentasjonen av data fra Trdloyet ser ut som et ordineert
ekkogram. Alle ekkoene som er detektert innenfor
fiskedeteksjonsomrddet er sendt opp til fartoyet og vist pa
skjermen. Vi overlater avgjorelsen om “hva er hva” til skipperen.

—  Sefigur 2.

Bunnekko vist i Fisk i trdldpningen naer Undertelna pa bunnen
fiskedeteksjonsvinduet bunnen, midt i tralen indikert med merkene
0g neer overtelna foran bunnekkoene og

en lysergd linje
Figure 2 - Presentasjon av en bunntril

Fiskeekkoene neer overtelna er antageligvis kolje som ogsa ble
fanget. Fiskene neer bunnen er antageligvis torsk og noe sei.

Sensor- settingene under tralhalet var:
* Data rate: 4

* Range: Auto

* Gain: 6 dB

* Trawl height: 3.5 m

¢ Bottom mode

857-164168 A
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Tralekkogram modus

I tillegg til Traloye modus er det innfort en modus som kalles
Trilekkogram. Her brukes hele skjermen til & vise data fra
Trdloyet. Den ovre del av skjermen viser fiskedeteksjonsomradet
som trdloyesensoren er programmert til.

—  Sefigur 3.

5 lndio
T

l‘ ‘W .I-'II -

3
e
'
%
%

Bunnekko vist innen-
og utenfor fiske-
deteksjonsvinduet

857-164168 A

(CD4822A)
Smafisk i tralapningen, Undertelna pa bunnen

neer bunnen, midt i tralen indikert med merkene foran
0g neer overtelna. bunnekkoene og en lysergd

Forsterkningen var hgy. linje

Figure 3 - Trilekkogram

Den nedre del av skjermen vil vise ekko fra bunn eller undertelne
utenfor fiskedeteksjonsomradet, noe som er nyttig for pelagisk
trdling.

Sensorsettingene under tralhalet var:
* Data rate: 4

* Range: Auto

* Gain: 30 dB

* Trawl height: 3.5 m

¢ Bunntral
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2.2 Hvordan aktivisere Traloye sensoren

Nar ITI- systemet slas pa forste gang kommer det opp i Normal
mode. Pad skjermnen vises folgende hovedmeny:

MODE NORMAL
RATE OFF
ACTIVE SENSORS

MANUAL INPUT

AUDIO ALARM

SYSTEM SETUP

1 Velg Active sensors pa hovedmenyen.

ACTIVE SENSORS

DEPTH OFF
TEMP OFF
TEMP DEPTH OFF
GRID OFF
HEIGHT1 OFF
HEIGHT2 OFF
SPREAD1 OFF
SPREAD2 OFF
TRAWL EYE OFF
CATCH OFF
CATCH AVAIL OFF

2 Velg Trawl Eye og sett ansket sporrehastighet.

- Som for de andre sensorer fins det tre valgmuligheter :
1:1 (max.), 1:2 og 1:3.

Merknad ! Sensorer som ikke er i bruk skal settes til Off for ikke d redusere ITI
systemets ytelse ved at mottakeren blir forstyrret og hastigheten
reduseres.

2.3 Hvordan velge Traloye modus
1 Velg Mode meny fra hovedmenyen:

MODE NORMAL
RATE OFF
ACTIVE SENSORS

MANUAL INPUT

AUDIO ALARM

SYSTEM SETUP

2 Velg Trawl Eye mode pa undermenyen som da kommer
opp pa skjermen:

6 857-164168 A
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MODE

NORMAL
TACTICAL
TEMP-DEPTH
TRAWL DATA LOG
GRID

STATUS

TRAWL ECHOGRAM
TRAWL EYE

TEST

For en beskrivelse av Trawl Eye og Trawl Echogram
skjermpresentasjoner, se tidligere kapitler.

2.4 Nye menykommandoer

857-164168 A

Oversikt

I Trawl Eye (Traloye) modus finnes det fire nye kommandoer:
* Ekkogram-hastighet (Echogram speed)

* Vertikal skala (Vertical scale)

* Pos. vindu (Position window)

* Pos./gyro filt. (Position/Gyro filter)

Alle de andre kommandoer er beskrevet i standard ITI
operatormanual.

Undermenyen for Traleye (Trawl Eye) ser slik ut:

MODE TRAWL EYE
RATE OFF
ACTIVE SENSORS

MANUAL INPUT

AUDIO ALARM

SYSTEM SETUP

ECHOGRAM SPEED

VERT SCALE

Menypostene Pos. vindu og Pos./gyro filt. i System Setup
menyen er tatt med for a forbedre ITI signalmottaking i darlig
veer.

Ekkogramhastighet

Med denne kommando kan du velge tidsskalaen pa
ekkogrammet, det vil si hvor lang tid det tar for et ekko a bevege
seg over skjermen fra hoyre til venstre.
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Tre alternativer er tilgjengelige:

e 11

e 12

e 14

Normalsetting er 1:1, som betyr at et ekko beveger seg over

skjermen i lopet av 30 minutter. Hvis 1:2 velges vil hastigheten
halveres til 60 minutter, og med 1:4 tar det 120 minutter..

Ekkogramhastigheten kan okes ved a forandre Scroll clock
innstillingen i System setup -> Trawl eye menyen

Vertikal skala

Med denne kommando kan en forandre den vertikale skalaen pa
ekkogrammet. Fire alternativer finnes:

e 11
e 1:2
e 14
e 1:8

1:1 gir en skala lik med fiskedeteksjonsomradet valgt i Trawl Eye
menyen under systemets oppkjoring.

Hyvis fiskedeteksjonomradet er 5 meter vil 1:2 doble totalomrddet
til 10 meter, med en prikket bld linje som viser omradet pa 5 meter.
Ved & benytte Vertikal skala kandu skaffe deg en god oversikt
over avstanden mellom trdlen og bunnen under setting og hiving.

Posisjons vindu (Pos.window)
Her kan det velges mellom Smalt, Normalt og Bredt.

Smalt - Mottakeren aksepterer en sektor pa + 35° for 4 posisjonere
tralsensoren (gjelder for en to-svinger installasjon) for ITI starter
en ny sokesekvens. Denne opsjon velges ndr en tauer med lange
varp og under rolige sjeforhold.

Normalt - Mottakeren aksepterer en sektor pa =40° for &
posisjonere trdlsensoren (gjelder for en to-svinger installasjon)
tor ITI starter en ny sekesekvens. Dette vil gi en liten reduksjon
av forsterkningen sammenlignet med Smalt, og ber derfor velges
nar en tauer med normal varplengde og bra sjeforhold.

Q Q9

Bredt - Mottakeren aksepterer en sektor pa =45° for a &
posisjonere trdlsensoren (gjelder for en to-svinger installasjon)
for ITI starter en ny sokesekvens. Dette anbefales for korte
trdlvarp og darlige sjoforhold.

Det anbefales & eksperimentere med de forskjellige settinger da
resultatet avhenger av signal-til-stoy forholdet som vil veare
forskjellig pa forskjellige installasjoner.

857-164168 A
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Merknad !

857-164168 A

Posisjon/gyro filter (Pos/gyro filt)
Her kan det velges mellom Maximum, Medium og Minimum.

Max - Velg Maximum for & fd et glatt og stedig “spor” etter tralen
i Taktisk modus.

Med og Min - reduserer filtreringseffekten og kan resultere i et
mer ustabilt “spor”. Prev ut for d finne den beste kombinasjonen.

Viktigheten av & kople til et gyrokompass

Nar ITI regner ut peilingen fra fartoyet til trdlen, er malingene
relative til fartoyets kurs. For & bestemme noyaktig posisjon pa
trdlen mad systemet vite skipets kurs i det eyeblikk svarpulsen fra
sensoren nar ITI-svingeren. Hittil er det bare et gyrokompass
som kan gi denne informasjonen ngyaktig nok.

Uten et gyrokompass (eller annen neyaktig informasjon om fartoyets
kurs til enhver tid) vil utregnet peiling til tralen variere pd grunn av
effekten fra rulle- og stampebevegelsene. 1 sin tur vil dette ha
innvirkning pd mottakeren og videre pd ITlens evne til 4 plukke opp
svake signaler i ddrlig veer, og gi redusert rekkevidde pi systemet. ITI vil
derfor ikke fungere uten at et gyrokompass eller annet pilitelig
instrument gir informasjon om fartoyets kurs.
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3 INSTALLASJON

3.1 Introduksjon

Dette kapittelet forklarer hva du er nedt til 4 gjore for & ta Traloyet
i bruk.

3.2 Innsetting av nye PROMer

Merknad !

Merknad !

ADVARSEL !

10

Denne prosedyre kan bare utfores pi prosessorkort med
software-versjon 3.10 eller hoyere. Huis det aktuelle kortet har en lavere
software-versjon, referer til side 22.

To PROMer skal settes inn pa CPB286 prosessorkortet i
Transceiverenheten.

For  PROMene  skiftes, skriv ned  default-settingene av
sensor- parametre, mile-enheter, trdl-settinger 0g
svingerkonfigurasjon pd arket i slutten av denne hindboka.

u64 u44

(CD4328)

Figure 4 - PROMene pi CPB286 prosessorkort

Den folgende prosedyre ma kun utfores av erfarne folk. vaer
forsiktig slik at PROMene ikke utsettes for statisk elektrisitet.
Legg merke til retningen pa PROMene, og veer sikker pa atde
vender riktig vei, med hakket vendt samme vei som pa de
ovrige ICene, ellers kan PROMene bli odelagt.

857-164168 A
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Sl4 av ITI transceiveren.

Finn CPB286 prosessorkortet i transceiveren (kortet helt til
venstre med alle inn- og ut- pluggene).

- Leggmerke il posisjonen til alle kabler som er forbundet
til kortet og demonter kortet. PROMen i posisjon U44
inneholder programvare for Trdloye. PROMeni posisjon
U64 inneholder programvare for ITI transceiver og
skjerm.

Ta de gamle PROMene ut og erstatt dem med nye.

- Denye prom’ene er U64 PROM merket U64 ITI 5.10 eller
hoyere, U44 PROM merket U44 ITI/TE3.08 eller hoyere.

- Nar PROMene settes pa plass, sjekk at de vender riktig
vei med hakket vendt samme vei som de andre ICene pa
kortet, ellers kan PROMene bli odelagt.

Sett prosessorkortet tilbake pa plass og kople til alle kablene
i riktig posisjon.

3.3 Programmering av Tralgye

1

(Cd4346)

Monter Trdloye programmeringskabelens plugg i port B pa
transceiverenenhetens pluggpanel. eller direkte til port B
pa prosessorkortet.

- Hovis port B allerede er i bruk til en kartplotterkabel ma
denne demonteres forst.

Forbind den rede klemmen til +boylen og den svarte
klemmen til +bgylen pa Trdloye-sensoren.

o CENTRONIX
@

ETHERNET REMOTE CONTROL MONITOR

_

LYY

y

230 V mains supply
Gyro-compass,
log, etc.

Figure 5 - Transceiverenhetens pluggpanel

Merknad ! Sensorbatteriet md vere fullt oppladet, ellers er det mulig at
nedlastingen av programmet ikke skjer riktig.

3

857-164168 A

S1a pa ITL
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Merknad !

12

(CD4917)

Figure 6 - Kopling av programmeringskabelen
til Traloyesensoren

4 Velg System Setup -> Serial Out og sett Aux - Dump til
Off. Ga til Test- meny pad Test siden, velg Logging Off. Hvis
disse settinger ikke er satt til Off vil nedlastingssekvensen
bli avbrutt og feilmeldingen Trawl Eye Cable Ill.... vil
komme opp. Kontroller ogsa at Rate i hovedmenyen er satt
til Off.

5 Velg System Setup -> Trawl Eye -> S.Program.

- Under S.program finnes folgende undermenyer:
Check, Verify, og Download.

6 Velg Download for & oppgradere sensorprogrammet.

- Check og Verify vil bare teste og verifisere at det ikke er
mistilpasning mellom informasjonen i transceiveren og
i Traloye sensoren.

- Nedlastingen av sensorprogrammet kan ta flere
minutter. Nar nedlastingen er ferdig kommer
meldingen Loaded Code Ok opp pa skjermen.

- Ikke sld av ITI eller kople fra programmeringskabelen
fra sensoren under reprogrammeringen.

7 Nar nedlastingessekvensen er ferdig, utfor kontroll av
settingene slik som beskrevet i neste avsnitt.

Svingeren md rekonfigureres etter oppgradering av programmet hvis
svingerkonfigurasjonen avviker fra Dual. For a4 gjore dette, sett
DIL-venderen 510.6 pd Interfacekortet til posisjon On. Gd til System
Setup -> Transducer. Velg Single, Dual, Triple, Towed eller Purse
Seine. Sett 510.6 i posisjon Off. Kontroller at svingerkonfigurasjonen
1 Status meny er korrekt.

857-164168 A
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3.4 Kontroll eller endring av Traloye sensor settinger

Trdloyets sensorsettinger er lagret bade i ITI transceiveren og i
sensoren. Hvis sensorsettingene ma endres, ma sensoren
reprogrammeres i henhold til prosedyren nedenfor.

Merknad !

857-164168 A

Det samme gjelder dersom man tar i bruk en ny sensor som har
samme program, men kanskje andre innstillinger.

1
2

Sld av ITI.

Plugg inn Traloye programmeringskabelen til port B pa
Transceiverenhetens pluggpanel, eller direkte til port B pa
Prosessorkortet.

- Hovis port Beribruk for plotterkabelen, ta denne ut forst.

Forbind den rede klemmen til +boylen og den svarte
klemmen til +beylen pa Trdloye sensoren.

Sensorbatteriet md vere fullt oppladet, ellers er det mulig at
nedlastingen ikke skjer riktig.

4

5
6
7

Sla pa ITL

Velg System Setup - > Serial Out og sett Aux-dump til Off.
Ga til Test meny pa Testsiden.

Velg Logging Off.

- Hvis disse settinger ikke er satt til Off vil
programmeringssekvensen bli avbrutt og feilmeldingen
Trawl Eye Cable Ill... vil komme opp. Kontroller ogsa at
Rate i hovedmenyen er satt til Off.

Velg System Setup - > Trawl Eye.

Safremt 510.6 er satt til Off finner du en rekke menyposter.
Gd gjennom samtlige som vist i prosedyren under.

a Data rate: Velg 3

- Kontrollerer antall datatelegrammer fra Trdloyet for
hvert oppkall. Min 1, max 5, default 3.

b Data format: Velg Small

- Kontrollerer dataformatet for sensordatautsendingen.
Small foretrekkes, Medium eller High hvis det
forventes problemer med datakommunikasjonen.

¢ Range: Velg Auto
- Kontrollerer storrelsen pa fiskedeteksjonsvinduet (3 - 50

m). For bunntriling anbefales Auto. Dette betyr at
omrdadet styres av menyposten Trawl height.

d Gain: Velg Normal
- Setter forsterkningen i Traleye-loddet, -3 til 36 dB
(Normal = 0 dB). Eksperimenter for & finne den riktige

settingen for fiskemetode og fiskeslag. For hey
forsterkning kan fore til stoy pa ekkogrammet

13
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e Trawl height: Velg 1-50 m

- Setter tralens hoyde til & passe med den virkelige
hoyden, og ikke for heyt. Dette er en viktig faktor som
kontrollerer opplosningen pa Traloyet.

f Trawl type: Velg Bottom

- Velger trdltype: bunntral eller pelagisk tral
g S.Program: Velg Check

- Menypost for a kontroll, verifisering eller nedlasting av
nytt sensorprogram. Check og Verify kontrollerer og
verifiserer at det ikke er mistilpasning mellom
informasjonen som finnes i transceiveren og i sensoren.
Download endrer programmet i sensoren.

h Scroll speed: Velg 2

- Kontrollerer ekkogram-hastigheten. 1 = 30 min., 2 = 15
min.

i Colour threshold: Velg 1
- Utelater svake ekko. 1 = Alle ekko vises. 7 = Bare ekko
med rod farge vises.
10 Returner til hovedmenyen etter endring av
sensorsettingene for for & kontrollere resultatet.

- Dataoverforingen vil starte automatisk. Husk at
sensoren ma vare koplet til ITI transceiveren, ellers vil
ingen forandringer skje, og settingene forblir uforandret
bade i sensoren og i transceiveren.

11 Hyvis en kartplotter er tilkoplet, sett Aux - Dump til On nar
programmeringssekvensen er ferdig.

- Traleyet er nd Klart til bruk.

3.5 Montering av Traloyet pa tralen

Merknad !

14

Leveransen inkluderer folgende deler for montering av Traloyet:
* 2 gummistropper

* 4 karabinkroker

—  Sefigur?7.

For en sikker innfesting av Traloyet bor en pose av finmasket nett
lages og bindes til trdlen, ner midten av overtelna.
Karabinkrokene seises til et par taustropper som igjen seises til
overtelna. Seisingene bor veere 5 til 10 cm. P4 bunntrdler som har

stort overheng bor posen monteres aktenfor overtelna slik at
Traloyets ekkolodd kan fa ekko fra undertelna.

Det er viktig at festearrangementet har et svakt punkt for 4 unngd at
festeorene pd Trdloyet blir pdelagt. Seisingene og taustropper bor ha en
bruddstyrke pi 1000 kg eller mer. Karabinkrokene som leveres av Simrad
har en bruddstyrke som er tilpasset festegrene pd Trdloyet.
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Sy sammen posen fgr
tauing

Seise karabinkroken fast
til overtelna

) /

"’Q’ ~ CHLSEL saising eller festet
XK Yo eising eller festetau
/“5\‘ :

Karabinkrok

Pose av finmasket nett

Gummistropp

(CDA4327A) /

Figure 7 - Trilpyesensoren montert i posen pd trilen

Festing av traloyet
Plasser Traloyesensoren inne i posen.
—  Sefigur?7.

Kontroller at svingeren i forkant av sensoren har fri sikt til
fartoyet. Fest gummistroppene til posen ved a tre de som vist i
figuren, og fest de sd til festeorene pad sensoren med
karabinkrokene.

Gjer fast karabinkrokene fra stroppene som sitter pa overtelna.

Forsiktig ! Trileyesensoren ma festes skikkelig slik at den ikke kan rotere
eller dreie sideveis. Festestropper og gummistropper ber
monteres i en vinkel pa 45 grader ut fra sensoren. Sjekk atingen
trilkuler kan komme rett foran sensoren og blokkere for lyden.
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(CD4324)

Figure 8 - Her er Triloyet montert pd M/S
Simrad’s bunntrdl
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4 LADING AV SENSORBATTERIENE

4.1 Innledning

Den folgende teksten er en oppdatert versjon av teksten i ITI
Operateor Handbok.

4.2 Batteriets varighet

Merknad !

ADVARSEL !

ADVARSEL !

857-164168 A

Begrepet “batteriets varighet” vil normalt fortelle hvor lang tid et
batteri kan brukes for det ma lades opp. Varigheten pa et
ITI-sensorbatteri vil avhenge av hvor ofte sensoren er oppkalt.
Denne  hastigheten settes i system-menyen. Hvis
interrogasjonsshastigheten settes til maksimum vil de
forskjellige sensorers batterivarighet (basert pa nye batterier)
veere som folger:

Temperatur, Dybde/Fangst ca. 80 timer
Derspredning, Temperatur og Dybde ca. 80 timer
Hoyde ca. 40 timer
Traloye ca. 15 timer

Batteriets varighet kan ogsa referere til antall ar eller hvor mange
oppladinger et batteri vil tale for det er utslitt. Nikkel- kadmium
batterier slites veldig langsomt nar de brukes riktig, og de vil
typisk tdle mange ars bruk og/eller hundrevis av oppladinger.

Nar batteriet eldes vil kapasiteten til 4 motta og holde pd lading avta.
Resultatet av dette er at brukstiden mellom hver lading reduseres. Et
sensorbatteri’s liv er over ndr det ikke lenger klarer den brukstiden som
forventes.

Batteriets livstid er sveert avhengig av hvordan det brukes. Ved
feil bruk vil det svikte tidligere enn forventet. Den viktigste
omgivelsesfaktor er temperaturen. Hoye temperaturer
forarsaker at materialene i batteriet degraderes, derfor ber
sensoren lagres pa et sted hvor temperaturen ikke er hoyere enn
23°C. En tommelfingerregel er at batteriets levetid reduseres med
en halvpart for hver 10°C gkning i temperaturen over 23°C.

Hyvis en batteripakke er defekt kan den byttes ut.

Bruk bare Simrad ITI batterilader. Bruk av annen lader gjor
garantien ugyldig og kan forarsake at batteriet eksploderer.

Sensorene ma ikke lagres over lang tid med utladede
batterier. Nikkel / Kadmium batterier ma lades minst
annenhver maned enten de brukes eller ikke. Batteriets
levetid blir redusert hvis det lagres for en lengre tid uten & bli
ladet.

17
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ADVARSEL ! Husk alltid & kople ladeklemmene direkte til ladeorene og
aldri indirekte via sjakler, karabinkroker etc., fordi dette kan
forarsake kraftig korrosjon pa grene pa sensoren.

4.3 Sensorladere

ITT Hurtiglader er spesiallaget for d lade ITI-sensorer som har
BLA identifikasjonsmerker.

Forsiktig ! Vear klar over at ITI-sensorer med Rode identifikasjonsmerker
ikke er forberedt for hurtiglading, og vil edelegges alvorlig
hvis de koples til en hurtiglader.

Forsiktig ! Ladeinstruksjonen MA leses for batteriladeren tas i bruk !

Spesielle forholdsregler ma tas nar en skal hurtiglade Nikkel /
Kadmium batterier. Laderen har en innebygd feler som kopler
om fra hurtiglading til vedlikeholdslading nar batterispenningen
nar en viss verdi, - eller etter ca. 3 timer, kontrollert av den
innebygde timeren.

Laderen har en lampe som indikerer status av ladeoperasjonen.
Lampens farge indikerer som folger:

AV - Ingen lading, (lader avslatt / batteri ikke tilkoplet)
Rod - Hurtiglading
Gronn - Vedlikeholdslading

Simrad anbefaler at laderen(e) monteres permanent i et omrdde
hvor temperaturen holder seg naer 20°C.

Forsiktig ! Lading ma ikke utferes ndr temperaturen er mindre enn 15°C
eller mer enn 45°C.

Badde mottageligheten for lading og virkelig kapasitet pa
battericellene reduseres ved temperaturer hoyere enn 20°C. Ved
lave temperaturer kan hydrogengass produseres i cellene som vil
medfere en farlig okning av innvendig trykk, med risiko for
eksplosjon.

En standard lader koples til 230 Vac. 115 Vac versjon kan leveres
pa anmodning. Kontroller laderens merkespenning for
kontakten settes inn.

Laderen vil lade et sensorbatteri til ca. 75% av full kapasitetilopet
av tre timer, og deretter vil den ga over til vedlikeholdslading,
indikert av grenn lanmpe. For a full-lade batteriet ma
vedlikeholdsladingen fortsette i 3 timer.

Merknad ! Hurtigladeren er laget for d lade sensorer med Bld merkelapper, de
inneholder en spesiell type hoy-kapasitetsbatterier. Bruk aldri
hurtigladeren til d lade opp andre typer sensorer eller annet utstyr, det
kan ende med en ulykke.
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4.4 Generell informasjon om lading

Forsiktig !

Alle sensorer inneholder en ladbar Nikkel/Kadmium
batteripakke. Batteriene lades mens de sitter i sensoren.

Systemet gir intet varsel om at et sensorbatteri trenger lading, en
bare mister kontakten med sensoren. Operatoren ma selv holde
regning med hvor lenge hver sensor har veertibruk, og serge for
opplading ved behov.

Batteriene mottar lading best i romtemperatur, lave temperaturer
reduserer i virkeligheten batterikapasiteten. Lading i
romtemperatur vil derfor forlenge batteriets maksimale levetid.

Alt personell som vil fi befatning med lading av
sensorbatterier ma lese og forsta ladingsprosedyren. En
ladeprosedyre leveres sammen med hver utsendte lader, og
minst en kopi skal vere tilgjengelig der hvor lading foregar.

4.5 Installasjon av ladere

4.6 Ladetid

Merknad !
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Av sikkerhetsmessige grunner bor laderen installeres et sted hvor
den ikke utsettes for temperaturer under 15°C eller over 45°C.

Laderen har fire festehull slik at den kan skrues fast til et skott.

Laderen har kortslutningsvern som beskytter elektronikken selv
om klemmene berorer hverandre ved et uhell.

Tilferselsspenning: 230 Vac, 50/60 Hz.

Kontroller at nettspenningen er korrekt for den aktuelle lader.
Detaljer om tilferselsspenningen er trykket pa merkelappen pa
forsiden av enheten.

Hurtigladeren for ITI vil lade opp et sensorbatteri til ca. 75% av
full kapasitet i lopet av tre timer, og deretter vil det automatisk ga
over til vedlikeholdslading, indikert av grenn lampe. for a lade
batteriet fullt opp ma vedlikeholdslading fortsettes i tre timer til.

Huis temperaturen pd batteriet er under 15 “C vil laderen ikke hurtiglade
batteriet. For d lade et batteri fullt opp med vedlikeholdslading, vil
ladetiden ta 14 - 16 timer.

Den rode lampen er tent under hurtiglading. Laderen har en
innebygd foler som kopler om til vedlikeholdslading nar
batterispenningen nar en viss verdi, - eller etter ca. tre timer,
kontrollert av den innebygde tidsbryteren.

Hyvis sensorbatteriet ikke er fullstendig utladet ndr lading startes
vil ladingen kople om fra hurtiglading til vedlikeholdslading sa
snart batterispenningen nar en viss verdi. Dette vil da skje for
tidsbryteren kopler om.
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Laderen kan forbli tilkoplet i ubegrenset tid ndr lampen lyser
gront.

4.7 Kontroll av batterispenningen

Q

Et voltmeter kan brukes for & sjekke resterende lading i et
sensorbatteri ved & kople det mellom det positive og negative
ladeboylen pa sensoren. Det er imidlertid ikke enkelt & bruke den
malte spenning for a bestemme ladenivdet, fordi cellenes
spenningsfolsomhet er svert flat. Laderens innebygde
spenningsfoler-krets kopler over til vedlikeholdslading (grenn
lampe) nar klemmespenningen nar 14.1 V. (Denne spenning
inkluderer et 0.7 V spennigsfall over en diode). Etter tre-timers
tidsbegrensingen skal batteriet lades til minimum 12.6 V. Hvis
dette niva ikke nds har en et problem. Kontroller folgende:

* Hyvis omgivelsestemperaturen er for hoy vil ikke batteriet ta
full lading. Sjekk romtemperaturen, og flytt laderen til et
kaldere sted om nedvendig.

* Kablene kan vere odelagt, klemmer eller ladeboyler kan vaere
skitne og fordrsake et spenningsfall utenfor batteriet. Batteriet
fdr da ikke full ladespenning, dette resulterer i lavere
sluttlading. Kontroller ladekabler, klemmer og ladebgyler og
gjor rent etter behov.

* Batteripakken kan veere adelagt og ma skiftes.

* Laderen kan veare odelagt og ma skiftes.

4.8 Lagring av sensorer og batterier

Nikkel / Kadmium-batterier har lang levetid, og enten de brukes
kontinuerlig eller bare lagres i full-ladet tilstand skal de vare i
mange ar. Batteriets levetid er imidlertid pavirket av bruk,
omgivelsestemperatur og ladings- og utladingsforhold. Alle
NiCad- batterier svekkes sakte med tiden, og denne svekkingen
oker med temperaturen. Riktige bruks- og lagringsforhold vil
forsinke svekkingen og forlenge batteriets levetid.

Batteriene bor lagres i en temperatur mellom 0°C og 30°C, den
beste temperaturen er ca. 20°C. Ved denne temperatur kan et
batteri som ikke er tilkoplet lagres i lange perioder enten i ladet
eller utladet tilstand praktisk talt uten tap av kapasitet. Batteriene
vil imidlertid utlades sakte, utladehastigheten oker med
temperaturen, og batteriet kan edelegges hvis det forblir helt
utladet i en lang periode ndr de er montert i sensoren.

Simrad anbefaler at batteriene lagres i full-ladet tilstand, og at de lades
minst en gang annenhver mdned ndr de ikke er i bruk.
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4.9 Rengjoring av ladeklemmmene

857-164168 A

Nar laderen brukes er det viktig at kontakten mellom klemmene
og sensorbgylene er best mulig. Elektrisk motstand i koplingen
resulterer i spenningsfall, og batteriet far ikke full lading. Rengjor
ladeklemmene og beylene pa sensorene med jevne mellomrom
ved hjelp av et stykke sandpapir for & sikre god kontakt.
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5 OPPGRADERING AV PROSESSORKORT

Programversjon 3.10 og lavere trenger mer PROM-hukommelse.
Hyvis prosessorkort CPB286 har en programversjon som er lavere
enn 3.10 ma PROM U21 derfor skiftes til en oppgradert versjon
med sjekksum EE06 (Simrad ordre nummer 248-083082). Noen
strapper ma ogsa pdsettes i strappefelt S1 pa kortet.

22

1
2

Finn strappefelt S1 pa kortets komponentside.

Sett en strapp mellom 6 og 9, og mellom 8 og 10. Lodd alle
ender.

Pa samme sted, fjern strappene mellom 9 og 10, og mellom
9 og 8.

Skift PROM U21 til en oppgradert versjon merket EE06
95-11.12.

Sett sa inn de nye PROMer U64 og U44 i henhold til
prosedyren som starter pa side 10.
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ITI sjekkliste, for oppgradering

Fartay: ..o Utfylt av: oo, Dato: ....cccoovvuiiuinene
Status
Program-versjon .................. (@verst, midt pa skjermen, hvit skrift)
Svingertype ........ccocevviininnns Stb. offset .......ccccecevuiiuennene ° Bb. offset.......ccccevvinuinnenn. °
Gyro tilkoplet ..................... GPS .o Kartplotter ........cccceenne.

Aktive sensorer

Type Prioritet ... (eks. Dybde 1:2)

Fangst tilgjengelig =~

Traloye

Datarate ... Data format ..................... Omrade ........cccenenee.
Forsterkn. ... Trdl heyde .................... Tr. Type ccoovvvvinene
Scroll hast. ... Fargeterskel .................

System setup
Dybde offset: .......cccocvviriiininnnnn Timeout omrade: .................. Sensor filter ...............

Type trdl, type fiske
Typetrdl . Trdl-hoyde ...........c......... Fiske-dyp ...ccccevvvnnnnene.

Hydroakustisk utstyr
Ekkolodd og frekvens(er) ........cccocevevvrircnnnnne. Sonar og frekvens(er) ..........cccecevuennne.
Andre tradlese tral-instr. 0g frekv. ..o

Kommentarer:
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ITI sjekkliste, etter oppgradering

Fartay: ..o Utfylt av: oo, Dato: ....cccoovvuiiuinene
Status
Program-versjon .................. (@verst, midt pa skjermen, hvit skrift)
Svingertype ........ccocevviininnns Stb. offset .......ccccecevuiiuennene ° Bb. offset.......ccccevvinuinnenn. °
Gyro tilkoplet ..................... GPS .o Kartplotter ........cccceenne.

Aktive sensorer

Type Prioritet ... (eks. Dybde 1:2)

Fangst tilgjengelig =~

Traloye

Datarate ... Data format ..................... Omrade ........cccenenee.
Forsterkn. ... Trdl heyde .................... Tr. Type ccoovvvvinene
Scroll hast. ... Fargeterskel .................

System setup
Dybde offset: .......cccocvviriiininnnnn Timeout omrade: .................. Sensor filter ...............

Type trdl, type fiske
Typetrdl . Trdl-hoyde ...........c......... Fiske-dyp ...ccccevvvnnnnene.

Hydroakustisk utstyr
Ekkolodd og frekvens(er) ........cccocevevvrircnnnnne. Sonar og frekvens(er) ..........cccecevuennne.
Andre tradlese tral-instr. 0g frekv. ..o

Kommentarer:
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